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SICHERHEITSHINWEISE

WARNUNGEN

1. Jegliche Unterbrechung des Schutzleiters innerhalb oder auBBerhalb des Gerétes, oder eine
Trennung der Schutzerde kann dazu fiihren, dass das Geréat bei gewissen Fehlerzusténden eine
Gefahr darstellt. Absichtliche Unterbrechung ist untersagt.

2. Achtung: Stromfihrende Sensoren. Der Schreiber/Regler ist so konstruiert, dass der
Temperaturfihler direkt mit einem elektrischen Heizelement verbunden werden kann. Es muss
sichergestellt werden, dass das Bedienungspersonal keine Verbindungen an den Eingangen
berihrt, solange diese unter Strom stehen. Bei stromflihrenden Sensoren missen alle Leitungen,
Anschlisse und Schalter, die mit dem Sensor verbunden sind, fir 240V Cat Il ausgelegt sein.

3. Erdung des Temperaturfihlerschirms Es besteht die Moglichkeit, den Temperatursensor bei
laufender Anlage auszutauschen. In diesem Fall sollten Sie als zusatzliche SchutzmaBnahme vor
Stromschlag den Schirm des Temperatursensors erden.

4. Das Gerét darf nicht an eine nicht geerdete sterngeschaltete Drehstromleitung angeschlossen
werden, da eine derartige Stromversorgung bei Fehlern auf Gber 240V eff gegen Erde ansteigen
kénnte und das Gerét dann nicht mehr sicher ware.

Hinweise:
1. Sicherheitsanforderungen fiir Gerate, die sténdig angeschlossen sind:
a. Die Anlage muss einen Schalter oder Unterbrecher aufweisen.

b. Dieser muss sich in unmittelbarer Nahe der Apparatur befinden und fir den Bediener leicht
erreichbar sein.

c. Eristals Abschaltvorrichtung fir die Apparatur zu kennzeichnen.
2. Fir externe Sicherungen gelten folgende Empfehlungen: 2A Typ T 250V.

1. Dieses Gerét ist fur industrielle Prozess- und Temperaturregelungsanwendungen bestimmt und erfillt
die europaischen Richtlinien hinsichtlich Gerétesicherheit und elektromagnetischer Kompatibilitat.

2. Die Installation darf nur von qualifiziertem Fachpersonal ausgefihrt werden.

3. Um zu verhindern, dass stromfihrende Teile entweder vom Bediener beriihrt werden oder mit
Metallwerkzeug in Kontakt kommen, muss das Gerét in ein Gehause eingebaut werden.

4. Wo mit elektrisch leitfahigen Schmutzpartikeln (z. B. Kondenswasser, Kohlestaub) zu rechnen ist, ist
eine angemessene Klimatisierung/Filtrierung/Dichtung usw. im Schaltschrank zu installieren.

5. Die Netzspannungssicherung in der Stromversorgung kann nicht ausgetauscht werden. Sofern der
Verdacht besteht, dass diese Sicherung defekt ist, wenden Sie sich sich bitte an den 6rtlichen
Kundendienst Ihres Handlers.

6. Wann immer das Risiko besteht, dass der Gerateschutz beeintréchtigt ist, ist das Gerat auBer Betrieb
zu nehmen und vor unbeabsichtigtem Betrieb zu sichern. Wenden Sie sich an einen Kundendienst des
Herstellers in lhrer Nahe.

7. Wird das Gerét auf eine Weise verwendet, die vom Hersteller nicht vorgesehen ist, so kann der
Gerateschutz dadurch beeintrachtigt werden.

8. Das Gerét muss gemaB den Anweisungen in diesem Handbuch verdrahtet werden.

9. Bevor eine andere Verbindung hergestellt wird, ist die Schutzerde an einen Schutzleiter
anzuschlieBen. Die Leiter fir den Netzanschluss (Versorgungsspannung) sind derart anzuschliefen,
dass, falls die Leiter herausrutschen, der Erdleiter als Letzter den Kontakt verliert. Der Erdleiter muss
angeschlossen bleiben (auch wenn die Apparatur von der Netzstromversorgung getrennt ist), falls
beliebige der E/A-Schaltkreise an geféhrliche Spannungen angeschlossen sind*.

Die Schutzerde muss immer als Erstes angeschlossen und als Letztes getrennt werden.
Die Verdrahtung muss nach den giltigen VDE-Vorschriften, vorgenommen werden.

* Eine umfassende Definition gefahrlicher Spannungen ist unter ,Hazardous live” in BS EN61010 zu finden.
Kurz gesagt werden geféhrliche Spannungen unter normalen Betriebsbedingungen wie folgt definiert:
> 30V eff (42,2 V Spitze) oder > 60V DC.
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SICHERHEITSHINWEISE (Fortsetzung)

10. Die Verkabelung fur Signal- und Versorgungsspannung sind voneinander getrennt zu halten. Sofern
dies nicht machbar ist, sind fur die Signalkabel abgeschirmte Kabel zu verwenden.

11. Die max. sténdig an folgenden Klemmen angelegte Spannung darf 240 V AC nicht Gberschreiten:
1. Relaisausgang zu Logik-, DC- oder Sensoreingangsanschliissen
2. Jede Verbindung gegen Erde.
Die AC-Versorgung darf nicht mit dem Sensoreingang oder anderen Niederspannungsein- oder
-ausgangen verbunden werden.

12. Ubertemperaturschutz: Ein separater Ubertemperaturschutz (mit unabhidngigem Temperatursensor)
sollte installiert werden, um den Prozessheizkreis bei Fehlern zu isolieren.
Wir weisen darauf hin, dass die im Schreiber/Regler eingebauten Alarmrelais nicht in allen Féllen
ausreichend Schutz bieten.

13. Damit sich die Kondensatoren der Stromversorgung bis auf eine sichere Spannung entladen kénnen,
muss die Stromversorgung mindestens zwei Minuten vor Herausnehmen des Geréts aus seinem
Gehé&use abgeschaltet werden. Die freiliegenden elektronischen Teile eines aus dem Gehé&use
herausgenommenen Geréts durfen nicht beriihrt werden.

14. Geréteschilder kdnnen mit Isopropylalkohol oder Wasser oder Produkten auf Wasserbasis gereinigt
werden. Sonstige Produktoberflachen kédnnen mit einer milden Seifenlésung gereinigt werden.

VORSICHTSMASSNAHMEN BEI USB-SPEICHERSTIFTEN

Hinweis: Die Verwendung von U3-USB-Flash-Laufwerken ist nicht zu empfehlen.

1. Wenn auf die Klemmen des Gerats zugegriffen wird, sind Schutzvorkehrungen gegen elektrostatische
Entladung zu treffen. Die USB- und Ethernet-Anschlisse sind besonders anféllig.

2. |dealerweise sollte der USB-Speicherstift direkt in das Gerat eingesteckt werden, da die Verwendung
von Verlédngerungskabeln die ESD-Konformitat des Geréts beeintrachtigen kann. Wird das Gerat
jedoch in einer elektrisch gerduschstarken Umgebung eingesetzt, empfiehlt es sich, die USB-Buchse
mittels eines kurzen Verldngerungskabels auf die Geratevorderseite zu verlegen. Der Grund dafur ist,
dass sich die USB-Vorrichtung in gerduschstarken Umgebungen ,aufhdngen” oder zuriicksetzen kann
und sich dann nur durch Herausnehmen und Wiedereinstecken reaktivieren lasst. EMV-bezogene
Ausfélle wahrend einer Aufzeichnung kénnen zu einer Beschadigung der auf dem USB-Speicherstift
befindlichen Daten fihren. Aus diesem Grund sind die auf dem Speicherstift befindlichen Daten vor
dem Einstecken zu sichern und nach dem Herausnehmen zu Gberprifen.

3. BeiderVerwendung eines USB-Verldngerungskabels muss ein hochwertiges abgeschirmtes Kabel mit
maximal 3 m Ladnge verwendet werden.
32-BIT-AUFLOSUNG

Gleitkommawerte werden im |EEE-32-Bit-Format gespeichert (einfache Genauigkeit). Werte, die eine
groBere Auflésung erfordern, als mit diesem Format moglich ist, werden auf- oder abgerundet.

AUF DEN AUFKLEBERN AM SCHREIBER/REGLER VERWENDETE SYMBOLE
Bei der Gerétebeschriftung kénnen eines oder mehrere der folgenden Symbole verwendet werden:

Anweisungen finden Sie in S hi fah
der Bedienungsanleitung tromschlaggetahr

. .. . Beim Umgang mit diesem Ger&t missen
€ Dieses Geréat hat eine CE-Zulassung.

MaBnahmen gegen elektrostatische
Entladungen getroffen werden.

0 C-Tick-Kennzeichen fiir Australien EtherNet-Anschluss

(ACA) und Neuseeland (RSM)

Aiad
Kennzeichen ,Underwriters .%»
GUS LISTED | | .poratories Listed” fur Kanada und USA USB-Anschluss

Schutzleiterklemme
(Schutzerde)

n Zum Schutz der Umwelt ist dieses Gerat zu
40' recyceln, bevor es das im Kreis angegebene

Alter (in Jahren) Gberschreitet.

HA030554GER
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nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

1 EINFUHRUNG

Dieses Dokument beschreibt die Installation, Bedienung und Konfiguration eines papierlosen
Grafikschreibers/Reglers. Das Gerét ist mit vier Eingangskanélen ausgestattet und serienmaBig fir die
sichere Archivierung per FTP-Ubertragung und/oder auf USB-Speicherstift ausgelegt.

1.1 AUSPACKEN

Das Gerat wird in einer speziellen Verspackung versandt, die wahrend des Transports ausreichend Schutz
gewshrleistet. Sollte die duBere Verpackung Anzeichen von Schaden aufweisen, so ist sie unverzlglich zu
6ffnen und der Inhalt zu untersuchen. Bei Anzeichen von Schaden sollte das Gerét nicht in Betrieb
genommen und der lokale Handelsvertreter zur Abklarung des weiteren Vorgehens kontaktiert werden.
Nachdem das Gerét aus der Verpackung entfernt wurde, ist die Verpackung daraufhin zu untersuchen, ob
samtliches Zubehor und die gesamte Dokumentation entnommen wurde. Die Verpackung sollte dann fur
kinftigen Transport aufbewahrt werden.

2 INSTALLATION

2.1 INSTALLATION DER MECHANIK
In Abb. 2.1 sind Einzelheiten der Installation dargestellt.

2.1.1 Installationsverfahren
1. Falls noch nicht geschehen, bringen Sie die IP65-Dichtung hinter dem Frontrahmen des Geréts an.
2. Schieben Sie das Geréat von der Vorderseite des Rahmens durch den Ausschnitt.

3. Bringen Sie die Halteklammern an ihren Platz und sichern Sie das Gerét, indem Sie es in seiner Position
festhalten und beide Klammen gegen die Riickseite des Rahmens nach vorne schieben.

4. Nun kann die Schutzfolie von der Anzeige entfernt werden.

Z Halteklammer
(an zwei Stellen)

Aus Grinden der Klarheit ist der
Rahmen so abgebildet, als wére
er durchsichtig.

Klammern in Richtung Rahmen
schieben

Abb. 2.1.1 Sichern des Geréats

2.1.2 Demontage

WARNUNG

Vor Entfernen der Verkabelung der Versorgungsspannung muss die Versorgungsspannung isoliert
und gegen versehentliches Einschalten geschiitzt werden.

1. lIsolieren Sie die Netzstromversorgung und sichern Sie sie gegen versehentliches Einschalten.
Entfernen Sie alle Kabel, die USB-Vorrichtung und das Ethernet-Kabel (falls vorhanden).

2. Entfernen Sie die Halteklammern, indem Sie sie mithilfe eines kleinen, flachen Schraubendrehers tber
die Seiten heben.

3. Ziehen Sie das Gerat nach vorne aus dem Rahmen.
Hinweis: Eine detailliertere Beschreibung ist in Abschnitt C1 (Austauschen der Batterie) zu finden.

HAO030554GER
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nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

2 MECHANISCHE INSTALLATION (Fortsetzung)

96 mm 90 mm

Schalttafelausschnitt:
92 mm x 92 mm (beide -0/+0,8 mm)
9,19cm x 9,19 cm
(beide -0,00/0,076 mm)
Mindestabstand zwischen
Geraten:
Horizontal (x) = 10 mm

Vertikal (y) = 38 mm

91 mm

In Abb. 2.1 sind Einzelheiten der mechanischen Installation dargestellt.

HAO030554GER
Ausgabe 1 Jul 10
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nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

2.2 ELEKTRISCHE INSTALLATION

In Abb. 2.2 sind die Positionen der verschiedenen Benutzerabschliisse mit der Belegung der Anschlisse fur
die Signal- und Versorgungsverkabelung dargestellt.

17014
O/P21
EtherNet
Dig In A (RJ45)
O/P 31 Dig In B{
O/P4{
O/PS{

USBH ohs

Schutzerdung

—_

REOREA NEEEEE

+

-

+

Versorgungs
Spannung
——

Angaben zum Schalten der
Relais:

(pro Klemme)

2A max. bei 264 VAC
100mA min. bei 12 VDC
(beide widerstandsbehaftet)

Die an LA, LB und LC
angeschlossenen
Leiter dirfen nicht
langer als 30 m sein.

rAnIn 1

rAnin 2

rAnin 3

rAnin 4

Verkabelung der Versorgungsspannung

E/A1
R>500R = inaktiv
R<150R = aktiv
Ausg3
Relaisausgang Relaisausgang
Dig EinA Dig EinB Ausg4; Ausg5

R>600R = inaktiv
R<300R = aktiv

R>600R = inaktiv
R<300R = aktiv

Interne Verbindung (0 V)

SchlieBkontakt

SchlieBkontakt

Relaisausgang

An ein1; An ein2; An ein3; An ein4

il
=

Thermoelement,

Thermo-

element

mV

0 bis 1V

0 bis 10V

R<200R = aktiv
R>350R = inaktiv

Volt, Millivolt

Milliampere

RTD (Dreileiter)

RTD (Zweileiter)

Digital

Abb. 2.2 Position und Belegung der Stecker (Tafelrlickseite)

2.2.1 Abschlussdetails

Die Schraubklemmen sind fiir Einzeldrahte von 0,21 bis einschl. 2,08 mm? (24 bis 14 AWG) oder
Zweifachdrahte von 0,21 bis einschl. 1,31 mm? (24 bis 16 AWG) ausgelegt.
Schraubklemmen sind mit einem Drehmoment von hochstens 0,4 Nm festzuziehen.

HAO030554GER
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3 BETRIEB
3.1 EINLEITUNG

Die Bedieneroberflache besteht aus einem Anzeigebildschirm und vier Drucktasten.
3.1.1 Anzeigebildschirm

Der Anzeigebildschirm dient sowohl zur Anzeige von Kanalinformationen (in einer Reihe von Anzeigemodi)
als auch zur Anzeige der verschiedenen Konfigurationsfenster, in denen der Benutzer den Schreiber zur
Anzeige der erforderlichen Kanéle einrichten und Alarme etc. einstellen kann. Die Anzeigemodi werden in
Abschnitt 3.4 unten beschrieben. Die Konfiguration wird in Abschnitt 4 beschrieben.

Im Anzeigemodus ist der Bildschirm horizontal in drei Bereiche unterteilt (Abb. 3.1.1):
1.  Punkt-Fenster mit Kanaldaten.

2. Hauptanzeigebildschirm mit Kanalspuren etc.

3. Statusbereich mit dem Gerdtenamen, Tageszeit/Datum und Systemsymbolen.

Hauptanzeigebildschirm B> 1.]

Statusbereich —p [ e B b T

Punkt-Fenster —p»

Abb. 3.1.1 Anzeigemodusbildschirm (vertikaler Trend)

Im Konfigurationsmodus wird der gesamte Anzeigebildschirm vom ausgewahlten Konfigurationsmen
belegt.

HA030554GER
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nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

3.1.2 Navigations-Drucktasten
Es gibt vier Navigationstasten, ndmlich Page (Bild), Scroll (Parameter), Lower (Weniger) und Raise (Mehr),
die sich unterhalb des Bildschirms befinden.
Die allgemeinen Eigenschaften dieser Tasten werden im nun folgenden Abschnitt beschrieben. Manche
haben jedoch noch weitere, kontextabhangige Funktionen, die aus Griinden der Klarheit nicht hier, sondern
in den betreffenden Abschnitten (z. B. unter ,Meldungszusammenfassung”) des Handbuchs beschrieben
werden.

BILD TASTE

Wird diese Taste von einer beliebigen Seite aus gedrlckt (Ausnahme: Konfigurationsseiten), so erscheint
die oberste Menlebene (Abb. 3.1.2). Die Abbildung zeigt das Men fir einen Benutzer mit ,Ingenieur”-
Zugangsberechtigung. Bei anderen Zugangsberechtigungsebenen sind unter Umstanden weniger Mends
verfigbar.

Innerhalb der Konfigurationsseiten kann die Parameter Taste als Enter-Taste verwendet werden, um
niedrigere Menlebenen auszuwéhlen. In diesen Féllen wird die Bild Taste fiir die umgekehrte Aktion
verwendet, sodass der Benutzer bei jeder Betdtigung eine Meniebene hdher gelangt.

Abb. 3.1.2 Oberste Menlebene (mit Ingenieur-Zugangsberechtigung)

PARAMETER TASTE (@)

Von Trend Seiten aus blattert man mithilfe der Parameter Taste durch die in der Gruppe aktivierten Kanale.
Mithilfe der Auswahl ,Faceplate cycling Off'"” kann ein bestimmter Kanal dauerhaft angezeigt werden. Die
Parameter Tasten kann dann zur manuellen Auswahl der Kanale verwendet werden.

Auf Konfigurationsseiten dient die Parameter Taste als Enter-Taste, um auf die néchste Menliebene des
hervorgehobenen Elements zu gelangen. Wenn die niedrigste Meniebene erreicht ist, kann mithilfe der
Parameter Tasten der Wert des ausgewahlten Elements mit den entsprechenden Mitteln bearbeitet werden
(beispielsweise Mehr/Weniger Tasten oder Eingabe lber die Tastatur).

Mit der Bild Taste gelangt der Bediener in der MenlUstruktur jeweils wieder eine Ebene hoher, bis die
oberste Menliebene erreicht ist. Dort kann die Parameter Taste verwendet werden, um zur Hauptseite
zurlickzukehren.

Die Parameter Taste wird auBerdem verwendet, um die Verknipfungen durch den Benutzer zu initiieren
(siehe Abschnitt 7).

MEHR/WENIGER TASTEN @9 @D

Innerhalb der Trendanzeigen kénnen die Mehr und Weniger Tasten betatigt werden, um die aktivierten
Anzeigemodi in dieser Reihenfolge durchzugehen: vertikaler Trend, horizontaler Trend, vertikaler Bargraf,
horizontaler Bargraf, Numerisch, vertikaler Trend... und so weiter.

Innerhalb der Konfigurationsseiten dienen diese Tasten als Cursortasten und erméglichen dem Benutzer
beispielsweise die Auswahl aus einer Reihe alternativer Werte innerhalb der Meniielemente. Diese Tasten
werden auch zur Navigation in den virtuellen Tastaturen (Abschnitt 3.6) und Tastenfeldern fur die Eingabe
von Text oder Ziffernfolgen verwendet.

HAO030554GER
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3.2 PROZESSVARIABLEN-ANZEIGE

Wie oben bereits beschrieben, besteht die Bedieneroberflache aus einem Anzeigebildschirm und
entsprechenden Drucktasten. Der Anzeigebildschirm zeigt Prozessvariablen in einer Reihe von Formaten
oder Betriebsdaten (beispielsweise Hinweise oder Alarmhistorie), oder Konfigurationsdaten zur
Verwendung bei der Einrichtung des Schreibers zur Erstellung der erforderlichen Anzeige- und
Historienformate. Im restlichen Teil von Abschnitt 3 werden die Prozessvariablen-Anzeigen, Alarmanzeigen
etc. besprochen. Einzelheiten zur Konfiguration werden in Abschnitt 4 behandelt.

Hinweis: Manche der nachstehenden Elemente kdnnen nur von Benutzern mit entsprechender
Zugangsberechtigung ausgewahlt werden, die in dem in Abschnitt 4.1.6 beschriebenen Instrument-
Security-Meni eingerichtet worden sind.

Abb. 3.2 unten zeigt eine typische Trendanzeige und Einzelheiten zu den verschiedenen Bereichen der

Anzeigeseite.
Wert und Einheiten des
*_ aktuellen Punkts

Skala des aktuellen Punkts

Name des aktuellen
Punkts

.Zeiger” des aktuellen
Punkts

-— Zeit-/Datumsstempel

Geratename

Aufzeichnungsstatus —pm-|IK DL ~— Aktuelle Zeit/Datum

Abb. 3.2: Typischer Anzeigebildschirm (vertikaler Trend)

Abb. 3.2 zeigt eine vertikale Trendseite. Durch Betédtigen der Mehr/Weniger Tasten kann der Benutzer die
anderen Anzeigemodi durchgehen: horizontaler Trend, vertikaler Bargraf, horizontaler Bargraf, Numerisch,
vertikaler Trend... und so weiter. All diese Anzeigemodi werden in Abschnitt 3.4 unten beschrieben.

Ein Anzeigemodus kann auch in der obersten Menliebene unter ,Goto View" ausgewahlt werden; dieses
Element erscheint, wenn die Bild Taste betatigt wird.

Mithilfe der Parameter Taste kdnnen die Punkte in der Gruppe durchgegangen werden; dabei wird die
Einstellung ,Faceplate cycling on/off” ibergangen.

3.2.1 Alarmsymbole

Hinweise:

1. Die Alarme werden eingehend im Abschnitt ,Kanalkonfiguration” dieses Handbuchs behandelt
(Abschnitt 4.4.3)

2. Auslosealarme zeigen keine Grenzwertkennzeichen oder-balken oder Symbole im Punkt-Fenster
an.

Die nachstehend abgebildeten Alarmsymbole erscheinen in einigen der Anzeigemodi. Die Symbole in

einem Kanal Punkt-Fenster zeigen den Status der Alarme dieses Kanals wie folgt:

Symbol blinkt: Alarm ist aktiv, aber nicht quittiert, oder aber Autoalarm, der nicht mehr
aktiv ist, aber nicht quittiert wurde.

Symbol leuchtet durchgehend: Der Alarm ist aktiv und wurde quittiert.

Alarmgrenzwerte und Abweichungsalarmbalken erscheinen fir horizontale und vertikale Trendmodi. Bei
Abweichungsalarmen reicht der Balken von (Referenz - Abweichung) bis (Referenz + Abweichung). In den
vertikalen und horizontalen Bargraf Modi werden nur absolute Alarmsymbole angezeigt.

HA030554GER
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3.2.1 ALARMSYMBOLE (Fortsetzung)

3.2.2 Statusleistensymbole

A | Mximalalarm

v Minimalalarm

: Abweichungsalarm Ubersollwert
= Abweichungsalarm Untersollwert
# Abweichungsbandalarm

‘ Positiver Gradientenalarm

k Negativer Gradientenalarm

A | Digital hoch

v Digital niedrig

Tabelle 3.2.1 Alarmsymbole

Die folgenden Elemente kénnen in einem gesonderten Fenster direkt links neben Zeit und Datum in der
rechten unteren Ecke des Bildschirms erscheinen. Die Breite dieses Fensters nimmt mit der Zahl der
Symbole zu und der Gerdtename wird bei Bedarf abgekirzt, um Platz zu schaffen.

SYTEMALARME !

Diese Anzeige erschein"t (blinkend), wenn einer oder mehrere der nachstehend aufgefihrten Alarme aktiv
sind. Die Systemalarm Ubersicht (Zugriff Gber ,Go to View" in der obersten Menliebene) ermdglicht dem
Benutzer die Ansicht der aktiven Alarme. Es ist nicht méglich, Systemalarme zu quittieren.

Archive Disabled
Archiving Failed
Archiving Timeout
Battery failure

Clock failure

Channel error
Database failure

DHCP Server failure

FTP Archiving file lost

FTP Archiving to slow

Eine unbeaufsichtigte Archivierungsstrategie wurde voriibergehend
deaktiviert.

Eine unbeaufsichtigte Archivierungsstrategie konnte nicht
abgeschlossen werden.

Bei einer konfigurierten Archivierungsstrategie ist eine
Zeitabschaltung eingetreten.

Zeigt an, dass die Batterie sich dem Ende ihrer Nutzungsdauer
nahert, dass sie fehlt oder vollig entladen ist.

Beim Hochfahren wurde festgestellt, dass eine Stérung der Uhr
vorliegt oder die Zeit nie eingestellt wurde. Die Zeit wird auf 00:00
1/1/1900 zurilickgestellt. Eine mdgliche Ursache ist ein
Batterieausfall; in diesem Fall ist auch das Batteriesymbol sichtbar
und eine entsprechende Meldung erscheint. Der Fehler wird durch
Einstellen von Zeit und Datum behoben.

Zeigt einen Hardwareausfall im Kanalkreislauf oder bei der
Temperaturmessung der internen Vergleichsstellen an.

EEPROM- oder Flash-Speicherstérung.

Ist bei Geraten der IP-Typ auf ,DHCP” (Konfigurationsbereich
Network.Interface) gestellt, erscheint dieser Alarm, falls das Gerat
keine IP-Adresse vom Server erhalten kann.

Es wurde eine noch nicht archivierte Datei geldscht. M&gliche
Ursachen: Es konnte keine Kommunikation mitdem Server aufgebaut
werden; das Archiv ist deaktiviert worden; die
Archivierungsgeschwindgkeit ist zu niedrig.

Die Archivierungsgeschwindigkeit ist zu langsam, um ein Uberlaufen
desinternen Speichers zu verhindern. Der Schreiber schaltet effektiv
auf ,Automatik” (Abschnitt 4.2.2), um sicherzustellen, dass keine
Daten verloren gehen.

(...)
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nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

3.2.2 STATUSLEISTENSYMBOLE (Fortsetzung)

FTP-Primary Server Failure

FTP Secondary Server Failure

Maths channel failure

Media archiving file lost

Media archiving to slow

Media full
Media missing

Non-volatile memory failure
Recording failure (message)
USB overcurrent

Wiring failure

Dieser Fehler tritt auf, wenn der Schreiber nach zwei Versuchen
immer noch keine Verbindung zum Primarserver aufbauen kann.
Nach dem zweiten fehlgeschlagenen Versuch versucht der Schreiber
stattdessen eine Verbindung zum Sekundarserver herzustellen.
Daten zum Primér- und Sekundarserver werden im
Konfigurationsbereich Network.Archiving (Abschnitt 4.2.2)
eingegeben.

Dieser Fehler tritt auf, wenn der Schreiber nach zwei Versuchen
immer noch keine Verbindung zum Sekundarserver aufbauen kann.
Daten zum Primér- und Sekundarserver werden im
Konfigurationsbereich Network.Archiving (Abschnitt 4.2.2)
eingegeben.

Erscheint, wenn beispielsweise der Divisor einer Divisionsfunktion
Null lautet.

Es wurde eine noch nicht archivierte Datei geldscht. Mégliche
Ursachen: Speicherstift fehlt, ist voll oder schreibgeschtzt;
Archivierung wurde deaktiviert, Archivierungsgeschwindigkeit ist zu
langsam.

Die Archivierungsgeschwindigkeit ist zu langsam, um ein Uberlaufen
des internen Speichers zu verhindern. Der Schreiber schaltet effektiv
auf ,Automatik” (Abschnitt 4.2.2), um sicherzustellen, dass keine
Daten verloren gehen.

Archivspeichermedium ist voll. Der Alarm wird nur dann aktiv, wenn
eine Archivierung lauft.

Bei Archivierungsversuch kein Archivierungsspeichermedium
vorhanden.

RAM-Kopie der nichtflichtigen Parameter beschadigt.

Die Meldung erklart die Ausfallursache.

USB-Stromfehler - ein USB-Gerat zieht zu viel Strom (d. h. >100mA).
Die VerknlUpfung durch den Benutzer konnte nicht verifiziert werden,
d. h. es wurden ein oder mehr Verknipfungen entdeckt, bei denen
nicht sowohl Ursprung als auch Ende definiert sind. Dies kann
beispielsweise auf einen Stromverlust wéhrend eines Download-
Vorgangs von iTools zurlickzufihren sein.

Seite 10
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3.2.2 STATUSLEISTENSYMBOLE (Fortsetzung)

KANALALARM &

Diese Anzeige erscheint, falls ein Kanal (einschlieBlich nichtin der Anzeigegruppe aufgefihrter Kanéle) sich
im Alarmzustand befindet. Das System leuchtet durchgehend, wenn alle Alarme quittiert worden sind; es
blinkt, wenn ein oder mehrere Alarme noch nicht quittiert worden sind. Alarme werden im Meni ,Alarm
summary” wie in Abschnitt 3.3.3 oder im Kanalkonfigurationsbereich (Abschnitt 4.4.3) beschrieben quittiert,
vorausgesetzt der Benutzer verflgt Uber die entsprechende Zugangsberechtigung.

BATTERIE WECHSELN ﬂ

Diese Anzeige erscheint zunachst, wenn die Batteriespannung (die alle 15 Minuten Uberprift wird) darauf
hinweist, dass die Batterie sich dem Ende ihrer Nutzungsdauer nédhert. Die Anzeige leuchtet weiter, bis die
Batterie gewechselt wird (Anhang C; Abschnitt C1). Es wird auBerdem ein Systemalarm ausgel&st.

USB U Speicherstift
Dieses Symbol erscheint, sobald ein Speicherstiftin den USB-Port auf der Riickseite des installiert
Schreibers gesteckt wird. Wenn die Ubertragung lauft, andert sich das Symbol auf die 8 Archivierung
Version ,Vorgang lauft”. Lo lauft

ACHTUNG

Der Speicherstift darf nicht entfernt werden, solange der (vom Benutzer ausgeldste oder
automatische) Archivierungsvorgang lauft, da anderenfalls das Archivierungssystem auf dem Stift
irreparabel beschadigt werden kann, sodass er nutzlos wird. Es empfiehlt sich, alle
Archivierungsvorgénge auszusetzen, bevor der Speicherstift entfernt wird.

FTP-symeoL &P

Das FTP-Symbol erscheint immer dann, wenn ein Ubertragungsvorgang lauft.

SCHREIBSYMBOL
Eines von vier Symbolen erscheint unten links im Bildschirm und gibt den Schreibstatus an.

Aufzeichnung g/
Dies zeigt an, dass der Schreiber die im Konfigurationsbereich Group.Recording (Abschnitt 4.3)
ausgewahlten Elemente aufzeichnet.

Angehalten [md
Dies bedeutet, dass ,Enable” im Konfigurationsbereich Group.Recording (Abschnitt 4.3) auf ,no” gestellt
wurde. Die Trendaufzeichnung ist nicht betroffen.

Pause (ausgesetzt) [
Dies bedeutet, dass die Aufzeichnung ausgesetzt wurde, weil eine Verknlipfung zum Aussetz-Parameter
(Konfigurationsbereich Group.Recording (Abschnitt 4.3)) sich in WAHR (high) geéndert hat. Die
Trendaufzeichnung ist nicht betroffen.

In Konfiguration
Der Schreiber wurde entweder Uber die Bedieneroberflache oder Gber iTools in Konfigurationsmodus
versetzt. Die Aufzeichnung wird angehalten, bis der Schreiber sich nicht mehr im Konfigurationsmodus
befindet. Bei jedem Nicht-Aufzeichnungs-Status (Angehalten, Pause oder In Konfiguration) wird eine neue
Verlaufsdatei angelegt, wenn das Geréat diesen Modus verlasst.

MELDUNGSSYMBOL
Dieses ,Kuvert” erscheint, wenn eine Meldung generiert wird. Das Symbol wird so lange angezeigt, bis
Message Summary aufgerufen wird; dann verschwindet es aus dem Bildschirm, bis die nachste Meldung
generiert wird.

SELBSTOPTIMIERUNGSSYMBOL A

Bei Geraten mit Regelkreisoption erscheint dieses Symbol wahrend des Selbstoptimierungsvorgangs.

HAO030554GER
Ausgabe 1 Jul 10 Seite 11



nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

3.3 OBERSTE MENUEBENE

Dieses Meni erscheint, wenn die Bild Taste von einer Nichtkonfigurationsseite aus betatigt wird.
Die angezeigten Meniioptionen hdngen von der Zugangsberechtigung des Benutzers ab. Eine der
MenUoptionen ist hervorgehoben, und wenn die Parameter Taste betétigt wird, wird auf die
hervorgehobene Option zugegriffen.

Abbildung 3.3 zeigt die oberste Menliebene bei Ingenieur Zugriffsberechtigung.

Abschnitt 3.3.1
Abschnitt 3.3.2
Abschnitt 3.3.3
Abschnitt 3.3.4
Abschnitt 3.3.5
Abschnitt 3.3.6
Abschnitt 3.3.7
Abschnitt 3.3.8

Bild Taste
Parameter Taste o

Abbildung 3.3 Oberste Menlebene
3.3.1 Home

Wird die Parameter Taste betatigt, wahrend ,Home" hervorgehoben ist, kehrt das System zur Hauptseite
zurlck. Per Systemvorgabe ist dies der vertikale Trendmodus, dieser kann jedoch im Konfigurationsbereich
Instrument.Display (Abschnitt 4.1.3) gedndert werden.

3.3.2 Konfiguration

Mit der Weniger Tasten wird die Option ,Configuration” hervorgehoben. Bei Betétigung der Parameter
Taste erscheint das in Abschnitt 4 dieses Handbuchs beschriebene Konfigurations-Untermendi.

Hinweis: ,Configuration” erscheint nur dann, wenn der Benutzer tber die entsprechende
Zugangsgenehmigung verfligt.

3.3.3 Goto View

Durch Betétigung der Parameter Taste, wahrend die Option ,Goto view" hervorgehoben ist, wird das
Untermenl ,Goto view” (Abbildung 3.3.3a) aufgerufen. Hier kann sich der Benutzer Kanalalarme,
Systemalarme und Meldungen ansehen oder einen anderen Anzeigemodus auswahlen.

Alarm-Zusammenfassung

Systemalarme

Meldungszusammenfassung
Vertical Trend

Horizontal Trend

Vertical Bargraph
Horizontal Bargraph

Numeric

Control

Dual Loop

Promote List

Abb. 3.3.3a Untermeni ,Goto view”
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3.3.3 GOTO VIEW (Fortsetzung)

ALARMUBERSICHT

Fir jeden aktiven Alarm zeigt diese Seite die Kanal-ID mitder Alarmnummer (z. B. C1(2) = Kanal 1; Alarm 2),
den Kanalbeschreiber, den Alarmgrenzwert, den aktuellen Prozesswert und ein Alarmtypsymbol.

Um zur obersten Menlebene zurlickzukehren, betétigen Sie die Bild Taste.

Hinweise:

1. Die Hintergrundfarbe der Kanal-ID ist die gleiche, wie die fir den Kanal ausgewahlte.

2. lIstderKanal-ID ein ,C" vorangestellt, bedeutet dies, dass es sich um einen Messkanal handelt. Ist
ein V" vorangestellt, bedeutet dies, dass es sich um einen virtuellen Kanal handelt (d. h. ein
Summierer-, Zahler- oder Mathematikkanal)

Alarmgrenzwert

Kanalbeschreiber Aktueller Prozesswert des Kanals
Alarm Summary .
_ Al
Kanal-ID Funace 1temp 1 750.00  79€.39 armtypanzeige
(Alarmeiffer T TR TR
Bild Taste

3(1) Furnace 1 temp 2 590.00 603.39
4(1) Furnace2temp:| 7?45.00 630.71 Parameter Taste o

Abb. 3.3.3b Alarmzusammenfassungs-Seite mit Quittierungsbildschirm

ALARMQUITTIERUNG
Um in dieser Ansicht einen Alarm zu quittieren:

Alarm Summary
C1(2) F 1t 1 750.00 763.26
1. Wahlen Sie mithilfe der Mehr/Weniger Tasten den m%

gewiinschten Alarm aus. C3(1) Furnace 1temp 2 590.00 595.83
CA(T) [ Furnace 2 temp 1 645.00 644.33

o

2. Betatigen Sie die Parameter Taste. Es erscheint das
Fenster ,Acknowledge alarm”. Acknowledge alarm?

™o "o AT

3. Mithilfe der Pfeiltaste nach oben wéhlen Sie das Acknowledge alarm?

relevante Feld aus (in diesem Beispiel C2(1)) oder ,All",
falls alle Alarme quittiert werden sollen.

4. Betatigen Sie die Parameter Taste, um den Vorgang zu bestatigen. Falls der Alarm nicht reagiert, kann
dies dadurch bedingt sein, dass er als manueller Alarm konfiguriert wurde und der Ausléser noch nicht
wieder in einen ,sicheren” (Nicht-Alarm-)Zustand zuriickgekehrt ist oder dass sich das Gerat im
nichtangemeldeten Zustand befindet.

SYSTEMALARME

Bei Betatigung der Parameter Taste, wahrend das Feld ,System Alarms” hervorgehoben ist, wird eine Liste
aller derzeitig aktiven Systemalarme angezeigt. Abschnitt 3.2.2 enthélt eine Liste von Systemalarmen und
ihren Bedeutungen. Um zur obersten Mentebene zurlickzukehren, betétigen Sie die Bild Taste.

Bei einer erneuten Betatigung der Parameter Taste erscheint die Seite ,Help Information”, auf der der Grund
des hervorgehobenen Alarms aufgefihrt ist.

Betdtigen Sie die Parameter Taste noch einmal, um zur Systemalarmanzeige zuriickzukehren.

HAO030554GER
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3.3.3 GOTO VIEW (Fortsetzung)
MELDUNGSZUSAMMENFASSUNG

Bei Betatigung der Parameter Taste, wéhrend das Feld ,Message summary” hervorgehoben ist, werden die
10 neuesten Meldungen angezeigt. Wird die Parameter Taste betatigt, wahrend eine Meldung
hervorgehoben ist, werden Einzelheiten zur ausgewéhlten Meldung angzeigt. Mithilfe der Mehr/Weniger
Tasten kénnen Sie die anderen Meldungen durchgehen.

Standardmé&Big ist die Schnittstelle so eingestellt, dass:

1. alle Meldungstypen eingeschlossen sind

2. die hervorgehobene Auswahl durch Betétigung der Pfeiltasten jeweils um eine Meldung nach oben
bzw. nach unten verschoben wird.

) 07 08:0
20/11/09 08:06:37 Inactive: Ch1(Al1)
20/11/09 08:06:29 Active: Ch2(Al1)
20/11/09 08:06:22 Active: Ch1(Al1)
20/11/09 08:06:19 Inactive: Ch2(Al2)
20/11/09 08:06:18 Inactive: Ch1(Al2)
20/11/09 08:06:09 Inactive: Ch2(Al1)
20/11/09 08:06:01 Active: Ch1(Al2)
20/11/09 08:05:59 Active: Ch2(Al1

Battery flat less than 5% remaining

Use Up/down arrow

keys to scroll through
. other messages

e 1o,

20/11/09 08:05:22 Power up

Mithilfe der Parameter Taste konnen Sie All
Messages, ,System”, ,Alarm” und ,Power Up”
durchgehen. Mithilfe der Bild Taste bestétigen Sie
Ihre Auswahl.

Mithilfe der Parameter Taste kehren Sie zur
aktualisierten  Meldungszusammenfassungsseite
zurlck.

Mithilfe der Parameter oder Bild Taste kehren Sie
zur obersten MenUebene zurlck.

Abb. 3.3.3c Meldungsibersicht
MELDUNGSFILTER

All Messages Es werden alle Meldungen auf dem Bildschirm angezeigt.

System Nur Systemalarme werden angezeigt.

Alarm Nur Kanalalarme werden angezeigt.

Power up Es werden nur Einschaltmeldungen angezeigt.

Login/out Es werden nur Anmelde- und Abmeldeereignisse angezeigt.
HAO030554GER
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3.3.3 GOTO VIEW (Fortsetzung)

AUSWAHL ANZEIGEMODUS

Wahlen Sie mithilfe der Mehr/Weniger Tasten den gewlnschten
Anzeigemodus aus. Wenn der gewlinsche Anzeigemodus
hervorgehoben ist, verlasst der Schreiber nach Betatigung der
Parameter Taste das ,Goto"-Menl und zeigt die Kanalwerte im
ausgewahlten Modus an. Eine Beschreibung der verschiedenen
Anzeigemodi ist in Abschnitt 3.4 zu finden.

Alternativ kdnnen von jedem Anzeigemodus aus auch die Mehr/
Weniger Tasten betatigt werden, um die verfigbaren Modiin derin der
Abbildung aufgefiihrten Reihenfolge durchzugehen.

3.3.4 History

Diese Optionin der obersten Menlebene ermdglicht dem Benutzer, von /
der Echtzeit-Trenddarstellung in den Riickblickmodus zu wechseln, in N —
dem Kanalwerte, Meldungen, Alarmausléser etc. bis zur letzten
gréBeren Konfigurationsdnderung zurlickverfolgt werden kénnen. Der Verlaufsmodus wird in Abschnitt 3.5
naher erldutert.

3.3.5 Faceplate Cycling on/off
Zum Zwecke des vorliegenden Dokuments wird der Kanal, dessen Punkt-Fenster derzeit angezeigt wird und
dessen ,Spurschreiber”’-Symbol sichtbar ist, der ,aktive” Kanal genannt.
Der Schreiber geht standardméBig alle Kanale in der Anzeige durch, wobei nacheinander jeder Kanal zum
aktiven Kanal wird. Die Option ,Faceplate Cycling” aus der obersten Menitiebene erméglicht es dem
Benutzer, diese Durchlaufaktion zu unterbinden, sodass der derzeit aktive Kanal standig aktiv bleibt, oder
bis ein manueller Durchlauf mithilfe der Parameter Taste ausgeldst wird (oder bis Faceplate Cycling wieder
aktiviert wird).
.Faceplate Cycling” wird mithilfe der Mehr/Weniger Tasten ausgewé&hlt. Nach dem Hervorheben kann der
Status mithilfe der Parameter Taste von ,On" in ,Off" gedndert werden oder umgekehrt. Bei Betatigung der
Bild Taste kehrt der Benutzer zur Trendanzeige zurlick.

3.3.6 Operator Notes
In diesem Bereich kénnen bis zu zehn Notizen angelegt werden, wenn der Benutzer als Ingenieur
angemeldet ist. Entweder kdnnen hierzu die in Abschnitt 3.6 beschriebenen Texteingabetechniken oder
JTools” wie in Abschnitt 6 beschrieben benutzt werden. Wird nach der Abmeldung die Parameter Taste
betatigt, solange eine Notiz hervorgehoben ist, so erscheint ein Auswahlkéstchen, in dem der Benutzer
diese Notiz entweder an das Diagramm senden oder eine individuelle Notiz (Custom Note) verfassen kann.

CUSTOM NOTE

Die Custom Note (individuelle Notiz) wird mithilfe der in Abschnitt 3.6 beschriebenen
Texteingabetechniken verfasst. Sobald die Notiz fertig ist, wird durch Betédtigung der Bild Taste ein
Bestatigungsfenster aufgerufen. Mithilfe der Weniger Tasten wird die Notiz mit ,Yes"” bestatigt. Wird dann
die Parameter Taste betéatigt, wird die Meldung an das Diagramm Ubermittelt. Diese individuelle Meldung
wird nicht zur weiteren Verwendung gespeichert. Falls sie haufiger gebraucht wird, so empfiehlt es sich,
eine der Operator Notes 1 bis 10 (mit Ingenieur-Zugangsberechtigung) so zu konfigurieren, dass sie
stattdessen verwendet werden kann.

Hinweis: Jede Notiz kann bis zu 100 Zeichen enthalten.

3.3.7 Login
Beim Anmelden kann der Benutzer ein Passwort eingeben, um Zugang zu den
Geratekonfigurationsbereichen zu erhalten, die nicht verfigbar sind, wenn der Benutzer abgemeldet ist.
LOGGED OUT ACCESS LEVEL

Im abgemeldeten Zustand kann der Benutzer den Ansichtsmodus auswéhlen, den Verlauf ansehen, die
Alarme ansehen, Faceplate Cycling ein- und ausschalten, Notizen senden, die USB-Archivierung aussetzen/
wieder aufnehmen und den Anmeldeprozess aufrufen.

HAO030554GER
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3.3.7 ANMELDEN (Fortsetzung)
OPERATOR ZUGRIFFSEBENE

Neben den im abgemeldeten Zustand mdglichen Funktionen kann der Bediener auf Operator-
Zugriffsebene die Alarme quittieren, Notizen bearbeiten und Archivierung auf Anforderung auslésen.

Per Systemvorgabe ist fir die Operator-Zugriffsebene kein Passwort erforderlich; auf Supervisor- oder

Ingenieur-Ebene kann jedoch ein Passwort festgelegt werden.
SUPERVISOR ZUGRIFFSEBENE

Neben den im abgemeldeten Zustand mdglichen Funktionen kann der Benutzer auf dieser Zugriffsebene
die Konfiguration des Schreiber ansehen und bestimmte Werte (wie z. B. Alarmgrenzwerte) bearbeiten. Per
Systemvorgabe ist fir die Supervisor-Zugriffsebene kein Passwort erforderlich; auf Supervisor- oder
Ingenieur-Ebene kann jedoch ein Passwort im Geratekonfigurationsbereich festgelegt werden.

ENGINEER ZUGRIFFSEBENE

Diese erméglicht den vollstandigen Zugriff auf alle Bereiche der Schreiberkonfiguration. Vom System ist das
Passwort 100 vorgegeben; dies kann jedoch im Geratekonfigurationsbereich gedndert werden (Abschnitt

4.1.5).
Hinweis: Der Aufzeichnungsvorgang wird angehalten, solange der Benutzer .
auf Ingenieur-Ebene angemeldet ist, auch wenn der Schreiber nicht konfiguriert Schreibsymbol
wird. Dies wird dadurch angezeigt, dass das Schreibsymbol unten links im Konfigurations-
Prozesswertbildschirm durch das Konfigurationssymbol (Schraubenschlissel) symbol
abgeldst wird.
ANMELDEVORGANG

In der obersten Menliebene betatigen Sie die Mehr/Weniger Tasten so oft, bis Sie ,Login” ausgewé&hlt
haben. Durch Betatigen der Parameter Taste rufen Sie den Bildschirm ,Access Logged out” auf.

Hinweis: Diese Anweisung beschreibt das Verfahren bei Anmeldung auf einer mit Passwort
geschitzten Zugriffsebene. Bei Anmeldungen, die nicht passwortgeschitzt sind, muss der Benutzer
lediglich die gewiinschte Zugriffsebene auswahlen und die Parameter Taste betatigen.

Anmelden als
Ingenieur
(Passwort = 100):

Access

Access

1. Betatigen Sie die

Mehr Taste O
dreimal, bis TweETTy T T
.Engineer” Access — =L
iy --_--g--!--

) . @ TR =R R ——

2. Dricken Sie die . = S S N . -
Access &R ﬁp

Parameter Taste,
um die @
alphabetische Access
Tastatur Q

Password |—

aufzurufen, in der
der Buchstabe ,g"
hervorgehoben
ist.

3. Betatigen Sie die
Weniger Taste
dreimal, bis
~Numeric”
erscheint.
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3.3.7 ANMELDEN (Fortsetzung)

4. Betatigen Sie die Parameter Taste, um die Zifferntastatur anzuzeigen (Ziffer ,1" hervorgehoben).

5. Betétigen Sie die Parameter Taste, um ,1” einzugeben, dann betétigen Sie die Mehr Taste neunmal,
um die Ziffer ,,0” hervorzuheben. AnschlieBend die Parameter Taste zweimal betatigen, um ,0” 0"
einzugeben, um das Passwort 100 zu vervollstdndigen.

6. Mitder Bild Taste rufen Sie das Bestatigungsfenster auf.

7. Falls das Passwort richtig eingegeben wurde, betatigen Sie die Mehr Taste zweimal (oder die Weniger
Taste einmal), um das Wort ,Yes” hervorzuheben, und betéatigen dann die Parameter Taste, um den
Vorgang zu bestatigen. Es erscheint das Konfigurationsmenl der obersten Menliebene. Ansonsten
kann mit ,Cancel” die Eingabe riickgédngig gemacht werden, um von vorn zu beginnen, oder betétigen
Sie ,No”, um die Anmeldung zu verlassen.

3.3.8 Demand Archive

Hiermit kann ein Benutzer mit ausreichender Zugangsberechtigung einen ausgewahlten Teil des
Schreiberverlaufs archivieren, und zwar entweder auf einen in den USB-Port auf der Riickseite des
Schreibers eingesteckten ,Speicherstift” (lokale Archivierung) oder mittels FTP-Protokoll auf einen PC
(Fernarchivierung). Die archivierten Daten verbleiben im Flash-Speicher des Gerats. Wenn der Flash-
Speicher voll ist, werden beim Eingang neuer Daten die altesten Dateien geldscht.

Mit den Mehr/Weniger Tasten navigieren Sie zum gewlnschten Feld.

ARCHIVE MENU

Archive To

Archive

Cancel All —
WORYRINNNN >/02/2010 11:37:09]

Demand Archiving Demand Archiving

Archive

Cancel All _

Archive

Suspend Schedule —

HEINN Complete |

Sec Status

Last Written On o R

N o olete |

Abb. 3.3.8 ,Demand Archive”-Mend (Local Archiving links; Remote Archiving rechts)

Ist diese Option hervorgehoben, kénnen die Parameter Taste und die Mehr/Weniger
Tasten verwendet werden, um ,USB” oder ,FTP Server” auszuwahlen.

Bei ,USB" wird auf den USB-Speicherstift auf der Riickseite des Gerats archiviert. Bei
.FTP Server” wird auf den Priméar- oder Sekundareserver (jeweils im
Konfigurationsbereich Network.Archive in Abschnitt 4.2.2 beschrieben) archiviert.
Weitere Einzelheiten zur Fernarchivierung siehe ,Remote Archiving” unten.

Auf dhnliche Weise wird die Archivierungsperiode ausgewahlt:

None: Es wird keine Archivierung vorgenommen. (Kann im abgemeldeten Zustand
nicht bearbeitet werden)

Last Hour: Es werden alle innerhalb der letzten 60 Minuten erstellten Dateien
archiviert.

Last Day: Es werden alle innerhalb der letzten 24 Stunden erstellten Dateien archiviert.
Last Week: Es werden alle innerhalb der letzten sieben Tage erstellten Dateien
archiviert.

Last Month: Es werden alle innerhalb der letzten 31 Tage erstellten Dateien archiviert.
Alle archivieren: Es werden alle im Verlauf des Schreibers befindlichen Dateien
archiviert.

Bring To Date: Es werden alle seit der letzten Archivierung (Datum und Zeit) erstellten
oder aktualisierten Dateien archiviert.

HAO030554GER
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3.3.8 DEMAND ARCHIVE (Fortsetzung)

Suspend Schedule Ist diese Option auf ,Yes" gesetzt, wird die automatische (geplante) Archivierung
angehalten, sobald die Ubertragung der aktuellen Datei abgeschlossen ist. Um die
geplante Archivierung wieder aufzunehmen, muss die Option ,Suspend Schedule”
wieder auf ,No" gesetzt werden. ,Suspend” kann verwendet werden, um den
Speicherstift sicher zu entfernen und wieder einzustecken.

Cancel All Ist diese Option auf ,Yes"” gesetzt, wird die USB-Archivierung sofort storniert, oder die
FTP-Archivierung storniert, sobald die Ubertragung der aktuellen Datei (falls
zutreffend) abgeschlossen ist.

Last Written on Zeigt Datum und Zeit der letzten Archivierung (Demand oder Automatic). Falls eine
Archivierung auf Anforderung angefordert wird oder bereits in Gang ist, wenn eine
automatische Archivierung ausgel&st wird, wird die automatische Archivierung
vorrangig bearbeitet.

Status Nur bei Archivierung auf USB
.Complete” bedeutet, dass zurzeit keine Archivierung stattfindet.

JTransferring” bedeutet, dass ein Archivierungsvorgang lauft. Dies ist von einem
animierten kreisformigen Display begleitet.
.Suspended” bedeutet, dass die Archivierung wie gewiinscht ausgesetzt wurde.

PriStatus Nur bei der Archivierung auf FTP-Server wird hier der Ubertragungssatus zwischen
dem Gerat und dem priméren Host-Computer angezeigt.

SecStatus Nur bei der Archivierung auf FTP-Server wird hier der Ubertragungssatus zwischen
dem Gerat und dem sekundéren Host-Computer angezeigt.

FTP SERVER ARCHIVING

Hierbei konnen Schreiberdateien Giber die RJ45-Schnittstelle auf der Rickseite des Schreibers entweder
direkt oder Uber ein Netzwerk auf einem entfernten Computer archiviert werden.

So gewahrleisten Sie eine erfolgreiche Ubertragung:

1. Daten zum entfernten Host missen im Konfigurationsbereich Network.Archive (Abschnitt 4.2.2)
eingegeben werden.

2. Der entfernte Computer muss als FTP-Server eingerichtet sein. Hierzu ist unter Umstédnden die Hilfe
der IT-Abteilung des Benutzers erforderlich. In Anhang C, Abschnitt C2 dieses Handbuchs ist eine
mogliche Methode mittels Filezilla angegeben.

Werden Dateien Uber Microsoft® Internet Explorer aufgerufen, kann das Adressfeld (URL) eines von zwei
Formaten haben:

1. ftp://<instrument IP address>. Dies ermdglicht es dem Benutzer, sich als anonymer Benutzer
anzumelden (falls der Schreiber bereits ein Konto hat, bei dem der Benutzername auf ,anonymous”
mit Blanko-Passwort gesetzt wurde).

2. ftp://<user name>:<password>@<instrument IP address> um sich als spezifischer Benutzer
anzumelden.

Fur [E5-Benutzer zeigt der Microsoft® Internet Explorer standardméaBig nur Verlaufsdateien an. Um den
Verlaufsordner zu verlassen, muss entweder die Option Tools/Internet Options/Advanced/Browsing/
.Enable folder view for FTP sites” deaktiviert oder die Option Tools/Internet Options/Advanced/Browsing/
.Use Web based FTP” aktiviert werden.

HAO030554GER
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3.4 ANZEIGEMODI

Die folgenden Unterabschnitte beschreiben die verschiedenen Anzeigemodi, die dem Benutzer zur
Verfigung stehen. StandardmaBig ist der Anzeigemodus der Hauptseite ,Vertical Trend”, dies kann jedoch
im Konfigurationsbereich Instrument.Display gedndert werden. Dieser Konfigurationsbereich erméglicht es
dem Benutzer auch, einen oder mehrere nicht bendtigte Anzeigemodi zu deaktivieren.

Der aktuelle Anzeigemodus kann entweder iber die Option ,Go to View" in der obersten Meniebene
ausgewahlt werden, oder von einem beliebigen Anzeigemodus aus, indem man mithilfe der Mehr/Weniger
Tasten die aktivierten Modi durchgeht.

3.4.1 Vertikaler Trend

In diesem Modus werden die Kanalwerte wie in einem von oben nach unten verlaufenden Diagramm
verfolgt, d. h. die neuesten Daten sind immer oben. Die Geschwindigkeit der Anzeige und die Anzahl der
Hauptabteilungen werden im Konfigurationsbereich ,Group.Trend” (Abschnitt 4.3.1) konfiguriert.
Systemvorgabe ist ein schwarzer Hintergrund; dies kann jedoch im Konfigurationsbereich
Jnstrument.Display” (Abschnitt 4.1.3) in Weil3 oder Grau gedndert werden.

Faceplate
Name des aktuellen ‘

Punkts > < Wert des aktuellen
Skala des aktuellen Punkts —9» ' : Punkts
Aktueller ) VoS

LSpurschreiber”

9:08 <— Zeit-/Datumsstempel

Aufzeichnungssymbol —» < Aktuelle Zeit/Datum

GerétenameJ /
Statussymbole

Abb. 3.4 Anzeigeelemente im vertikalen Trendmodus

Einer der Kanéle wird als aktueller oder skalierter Kanal bezeichnet. Dieser Kanal ist dadurch
gekennzeichnet, dass sein Spurschreibersymbol angezeigt wird und dass der Kanalbeschreiber, der
dynamische Wert und die Skala in einem Punkt-Fenster liber die Breite des Bildschirms hinweg oberhalb
des Diagramms angezeigt werden.

Die einzelnen Kanéle in der Gruppe werden nacheinander zum aktuellen Kanal, jeweils ca. finf Sekunden
lang. D. h. die Kanale laufen in einem Zyklus durch, beginnend mit dem Kanal mit der niedrigsten Nummer.
Wenn der letzte Kanal der Gruppe finf Sekunden lang angezeigt wurde, kehrt die Anzeige zum ersten Kanal
zuriick, und der Prozess beginnt von vorn. Dieser Durchlauf kann mithile der Option ,Faceplate Cycling
(Off)" in der obersten Mentebene (Abschnitt 3.3.5) aktiviert bzw. deaktiviert werden.

Mit der Parameter Taste kénnen Sie die Kanéle in den Faceplate-Cycle-Modi (on) und (off) manuell
durchgehen.

Mithilfe der Mehr Taste wird der néchste aktivierte Anzeigemodus aufgerufen (Systemvorgabe = horizontal
trend).

Mit der Bild Taste rufen Sie die oberste Menliebene auf.
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3.4.2 Horizontaler Trend

Diese Ansicht ist ahnlich wie der in Abschnitt 3.4.1 oben beschriebene vertikale Trendmodus, abgesehen
davon, dass die Spuren horizontal verlaufen, nicht vertikal. Wenn die einzelnen Kanéle erscheinen, wird die
Skala an der linken Bildschirmkante angezeigt (wie unten dargestellt). Um so viele Daten wie mdglich
anzeigen zu kénnen, wird die Skala jedoch nach einigen Sekunden tberschrieben.

Per Systemvorgabe wird das Diagramm
nach einigen Sekunden nach links
ausgedehnt, sodass die Skala
ausgeblendet wird. Diese Funktion kann
im Konfigurationsbereich
Instrument.Display (Abschnitt 4.1.3,
H.Trend scaling) deaktiviert werden,
sodass die Skala standig angezeigt wird.

nst name

Abb. 3.4.2 Horizontaler Trend

Hinweis: Zeitstempel erscheinen rechts neben der Gitterlinie, auf die sie sich beziehen.

Mithilfe der Mehr Taste wird der néchste aktivierte Anzeigemodus aufgerufen (Systemvorgabe = vertical
bargraph). Mit der Bild Taste rufen Sie die oberste Meniiebene auf.

3.4.3 Vertikaler Bargraf

In diesem Anzeigemodus werden die Kanalwerte als Sdulendiagramm angezeigt. Die absoluten
Alarmgrenzwerte erscheinen als horizontale Linien in den Sdulen: grau bei nicht ausgeléstem Alarm, rot bei
ausgeldstem Alarm. Die Alarmsymbole erscheinen fir aktive Alarme.

Bei vier bis sechs Kanélen wird die Bildschirmbreite gleichmaBig auf die angezeigten Kanéle aufgeteilt. Bei
ein und zwei Kanalen ist die Breite vorgegeben und die Sdulen sind mittig im Bildschirm angeordnet. Abb.
3.4.3 zeigt einige Beispiele (nicht im gleichen MalBstab).

A T I s ol ©0.0000 20:0000" 300000 150:000" 80
Aktives Alarmsymbol —9>

Alarmgrenzwert (aktiv) —9> == e
Alarmgrenzwert (inaktiv) —9 —
(0]

ENMEATYRTES l 0.0000 -20.000 10.0000 50.000 0

nst name 12/10/09

Abb. 3.4.3 Vertikaler Bargraf

Mithilfe der Mehr Taste wird der néchste aktivierte Anzeigemodus aufgerufen (Systemvorgabe = horizontal
bargraph). Mit der Bild Taste rufen Sie die oberste Meniiebene auf.
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3.4.4 Horizontaler Bargraf
Ahnlich wie bei dem in Abschnitt 3.4.3 oben beschriebenen vertikalen Bargrafmodus, doch zuséatzlich mit

Kanalbeschreibern.

1
2 channels
- 20.0000 [ S—ESEEE
Mithilfe der Parameter L
. Taste wechselt der Text 30.0000
zwischen Punktbeschreiber
(wie abgebildet) und Channel 4 | 150.0000

Punktwert.
0 VirtualCP{an 1 80
) VirtualChan 2 120

nst name m 12/10/09

Abb. 3.4.4 Horizontaler Bargraf

Mithilfe der Mehr Taste wird der néchste aktivierte Anzeigemodus aufgerufen (Systemvorgabe = numeric).
Mit der Bild Taste rufen Sie die oberste Meniiebene auf.

3.4.5 Numerisch
Zeigt die Werte der aktivierten Kanale zusammen mit ihren Beschreibern und mit Angabe des Alarmtyps
bzw. der Alarmtypen, die fir die einzelnen Kanéle konfiguriert wurden.

Al g«h— Alarmtypangabe

(Tabelle 3.2.1)

nst name m 12/10/09

Abb. 3.4.5a Nummerisch Darstellung (sechs aktivierte Kanéle)

Die Abbildung oben zeigt den Fall, in dem sechs Kanéle in der Gruppe aktiviert sind. Beim Finf-Kanal-
Layout bleibt das Sechstel unten rechts im Bildschirm frei. Bei ein bis vier Kanélen sind die Kanale tber die
gesamte Breite des Bildschirms angeordnet; die Hhe des Bildschirms wird gleichmé&Big auf die Kanéle

verteilt, wie unten dargestellt.

6 Kanale 5 Kanale :‘%I:

—

| 3Kandle | |2 Kandle | | 1 Kanal |
el

Abb. 3.4.5b Anzeigelayout bei verschiedenen Kanalanzahlen

Mithilfe der Mehr Taste kehren Sie zum vertikalen Anzeigemodus zurlick; mithilfe der Bild Taste rufen Sie die
oberste Meniebene auf.
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3.4.6 Control Loop1/Loop2
Diese Anzeigen erscheinen nur dann, wenn die Regleroption aktiviert ist (Abschnitt 4.1.6).
Im Gegensatz zu anderen Anzeigemodi sind die Regelkreisanzeigemodi insoweit interaktiv, dass der
Sollwert, der Auto/Hand Modus und der Handausgangswert Uber die Bedieneroberflache bearbeitet
werden kénnen. Die volle Konfiguration wird in den Loop-Setup-Ments (Abschnitt 4.6) beschrieben, und
eine detailliertere Beschreibung der Regelkreise ist in Anhang B dieses Handbuchs zu finden.
Abb. 3.4.6 stellt eine Single-Loop-Anzeige und eine Dual-Loop-Anzeige dar. Mithilfe der Mehr/Weniger
Tasten kénnen wie Ublich die Seiten zu Loop1, Loop2 und Dual Loop durchgeblattert werden.

. 289.2

WSP

Working Output
0.0%

‘sp
e —— [ |
sp1 1 290°C Mode "Manual
Mode Manual Man Op 7
e —

PV WSP Man Op -1

01/04/10 01/04/10

Abb. 3.4.6 Regelkreisanzeigen

Hinweis: Die mit den Regelkreisen verbundenen Farben sind die der Kanale, mit denen sie
verknlpft sind.

BEARBEITUNGSTECHNIKEN

1. Betatigen Sie von der Loop-Seite aus die Parameter Taste. Dabei wird das erste
bearbeitungsfahige Element hervorgehoben (SP1). Die Bildlaufreihenfolge

enthalt sowohl Loop1- als auch Loop2-Parameter in der Dual-Loop-Anzeige. Lo
Man Op 33.

71 RO

anua

2. Wahlen Sie mit den Mehr/Weniger Tasten das Feld, das bearbeitet werden soll.
Wird das gewtinschte Feld hervorgehoben, betatigen Sie die Parameter Taste
erneut, um in den Bearbeitungsmodus zu gelangen.

3. Bearbeiten Sie die aktuelle Einstellung mithilfe der Mehr/Weniger Tasten.

4. Betatigen Sie die Parameter Taste, um die Bearbeitung zu bestatigen.

SP1 290°C

Mod- TR
\ZEl OpF

5. Wabhlen Sie einen weiteren Parameter zur Bearbeitung aus, oder betatigen Sie die
Bild Taste, um zum Normalbetrieb zurlickzukehren.

Hinweis: Bearbeitungsberechtigungen fir Sollwert und Auto/Hand werden im ,Loop Setup
Configuration”-Meni eingerichtet (Abschnitt 4.6.2).
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3.4.7 Promote Menii
Bei dieser Anzeigeseite kann der Benutzer bis zu zehn der Parameter anzeigen, die an einer beliebigen
Stelle der Bedieneroberflache erscheinen. Die Parameter kénnen nur tiber iTools wie nachstehend
beschrieben ausgewahlt werden.

Hinweise:

1. ,Promote List” muss aktiviert werden (im Konfigurationsbereich ,Instrument.Display”), bevor esin
der ,Go to View"-Liste erscheint.

2. IniTools sind mehr Parameter sichtbar als in der Bedieneroberflache. Falls nicht in der
Bedieneroberflache erscheinende Parameter zur Aufnahme in die Promote List ausgewahlt
werden, erscheinen sie nicht.

3. Falls Parameter ausgewahlt werden, die nur unter bestimmten Umstanden erscheinen,
erscheinen sie nurdann in der Promote List, wenn sie auch in der Bedieneroberflache erscheinen.

So ist beispielsweise ein Kanal PV nicht sichtbar, es sei denn, dieser Kanal ist aktiviert (d. h. er ist
nicht , Off").

PARAMETERAUSWAHL

Offnen Sie iTools und suchen Sie das Gerat (sieche Abschnitt 6).

2. Stoppen Sie die Suche, sobald das Gerat gefunden wurde. Nach erfolgter Synchronisation klicken Sie
auf die Taste Zugriff oben im Bildschirm, um das Geréat in Konfigurationsmodus zu versetzen (hierzu ist
unter Umstanden ein Passwort erforderlich).

3. Klicken Sie auf das Symbol ,+" links neben dem Instrument-Ordner in der Hierarchieansicht (Ebene ganz
links), um den Ordner zu erweitern. Klicken Sie ,Promote List” doppelt an, um die Promote List in der
Hauptebene anzuzeigen. Die Liste enthélt 20 Eintrége, wobei sich 1 bis 10 auf Parameter beziehen, 11 bis
20 stehen dem Benutzer zur Verfligung, um Beschreiber fur die Parameter 1 bis 10 hinzuzufiigen.

4. Erweitern Sie bei Bedarf andere Ordner, um die erforderlichen Parameter aufzurufen, klicken Sie diese
Parameter an und ziehen Sie sie in die Promote List. Geben Sie einen Beschreiber flir den Parameter
ein, wenn die Systemvorgabe nicht den Anforderungen entspricht. Die in die Liste gezogenen
Parameter erscheinen in der Promote List.

5. Falls die Parameter iiber die Bedieneroberfliche verédndert werden, werden diese Anderungen in
iTools Glbernommen, und umgekehrt.

6. Sobald alle Parameter hinzugefligt worden sind, sollte der Konfigurationsmodus tber die Zugriff Taste
verlassen werden, da es sonst anschlieBend nicht méglich ist, ihn von der Bedieneroberflache aus zu
verlassen.

Abb. 3.4.7 zeigt typische Anzeigen.

—_

[P,
(23 PromoteList
(2 Metwork
{23 Group
= (11 Channel
=@t
g I\T’::d 22 nano1.149-121-132-60-502-1D001 Nano - Parameter Explorer, (Instrument.Promotelist)
=0 Alarml PR
< Type
. 5:;”5 Mame | Description | Address| Walue[ ired From |
2 Threshold # PromotoFarami Fromote poramater (1] 4320 3842645018 Channel 1.Main Y
4@ Reference & PromateParam2 Promote parameter (2] 431 3942B4E016 Channel.1.Main.Descriptor
47 Deviation # PromoteParam3 Promote parameter (3] 4322 3942648021 Channel. 1.Main.Units
3 Amount # PromoteParam4 Fromote parameter (4] 3875537408 Group.Recording Enable
47 ChangeTime A PromoteParams Promote parameter (5] '3 Channel 1.Alam.Active
" # PromoteParamb Promote parameter (5]
@ AverageTime # PromoteParam?, Fromote parameter (7] ¥ Promote List
0 Hysteresis A& PromoteParam® Promote parameter g
< Latch # PromotsParamd Promote paramete T ——
4 Block # PromoteParam1 Promate paramgtés [10)
40 Dwell A PromoteParam1 Descriptor fopfromote param 25344 Chan 1 Tmp
0 Acknowledge # PromoteParam? Descriptopdér promote param 25365
] active | # FromotePaiam3 Desoripthr for promate paiam 25366 T/C 157AFHZO0 Tmp 12
-4 Inactive & PromoteParamd Desgfiptor for promote param 25407
470 NokAcknowlsdged & PromotsParamb Déscriptor for promote param 25428 Channel.1.Main.Units
2 Ackrowledgernent # FromoteParamf Dessiiptor for promate param 25443 :
1 Alarm2 | | # PromotePaafi7 Descriptor for promote param 25470 Grou p. Recordin g. Enable
B 2 # PromoteDéamd Descriptar for promote param 25491
=E & PromgréParamd Descriptor for promote param 25512 Cha nnel.1.Alarm1.Active B
= A PropioteParam1| Descriptor for promate param
23 virtualChannel
7 Loop v

Promote List (iTools) Promote List

(Bedieneroberflache)

Abb. 3.4.7 zeigt Promote-List-Anzeigen.
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3.5 TREND HISTORY

Von der obersten Menlebene aus (Abschnitt 3.1) kdnnen hier vertikale und horizontale Spuren jeweils einen
Bildschirm breit/hoch* noch einmal angesehen werden. Die pro Bildschirm angezeigte Datenmenge héngt

von dem im Konfigurationsabschnitt Group.Recording (Abschnitt 4.3.2) eingestellten
Aufzeichnungsintervall ab.

Die Verlaufsanzeige entspricht vom Erscheinungsbild der Trendanzeige, mit folgenden Ausnahmen:
1. Verlaufsanzeigen kénnen auf Wunsch Alarm- und Bedienermeldungen umfassen.
2. Beihorizontalen Trends wird die Skala stdndig an der linken Bildschirmkante angezeigt.

_@—> Auf Trendverlauf zugreifen

Abb. 3.5a Oberste Menlebene
3.5.1 Navigation

Mithilfe der Weniger Taste wird die Anzeige zeitlich um eine Bildschirmhdhe* pro Tastendruck zuriick
beférdert (vorausgesetzt, die aktuelle Anzeige ist nicht die alteste).

Mithilfe der Mehr Taste wird die Anzeige zeitlich um eine Bildschirmhdhe* pro Tastendruck nach vorn

beférdert (vorausgesetzt, die aktuelle Anzeige ist nicht die jungste).

Mithilfe der Parameter Taste werden die Gruppen Kanale durchgebléttert, und der Wert des jeweiligen

Kanals wird an der oberen Kante des Bildschirms angezeigt (bei horizontalen Trends an der rechten Kante).
Mithilfe der Bild Taste wird das nachstehend beschriebene History-Optionenmeni aufgerufen.

* Das nachstehend beschriebene Optionenmen bietet eine Reihe alternativer Optionen, um zu definieren,
wie weit der Verlauf pro Tastendruck springt.

3.5.2 Optionenmenii
Wird die Bild Taste aus einer beliebigen Verlaufsanzeige heraus betatigt, so erscheint das History-

Optionenmend. In diesem Meni kénnen Sie mithilfe der Parameter Taste bis zur gewlinschten Option
gehen; mit der Bild Taste gelangen Sie zur History-Anzeige zurlick.

Hinweis: Beim Verlassen des History-Modus kehren Sie durch Betatigen der Parameter Taste auf
das Menii der ersten Ebene zurlick. Dort muss eine weitere Auswahl getroffen und durch Betatigen

der Parameter Taste bestatigt werden. Wird die Bild Taste vor dieser Auswahl betatigt, kehrt der
Benutzer zur History-Anzeige zuriick.

| @)

Schalten Sie mithilfe der Parameter Taste Message
Display ,on" oder ,off".

Wéhlen Sie mithilfe der Parameter Taste ,Full Page Scroll”, ,Half
Page Scroll”, ,1 Hour Scroll”, ,12 Hour Scroll” oder ,24 Hour
Scroll”. Wenn Sie beispielsweise ,1 Hour Scroll” wéhlen, bedeutet
dies, dass der angezeigte Zeitraum sich bei jeder Betatigung der
Mehr/Weniger Tasten um jeweils eine Stunde verschiebt.

Bringt den Verlauf an den Zeitpunkt zurlick, an dem
.History” aufgerufen wurde.

Mit der Parameter Taste verlassen Sie den History-Modus

Abb. 3.5.2 Optionenmeni
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3.6 TEXTEINGABE

Der Benutzer muss haufig Textzeichen oder Ziffern eingeben (beispielsweise bei der Bearbeitung der
Operator Notes). Dies geschieht Gber die Popup Tastaturen, die bei Bedarf angezeigt werden. Wenn nur
Ziffern erforderlich sind, erscheint eine Tastatur, die nur Ziffern enthalt.

Abb. 3.6 zeigt die drei Standardtastaturen und die ,Suchrichtung” fir die Betatigung der Mehr/Weniger
Tasten. Um zwischen den Tastaturen zu wechseln, heben Sie mithilfe der Pfeiltasten den Namen der Tastatur
hervor (,Numeric”, ,Symbols” oder ,Alpha”) und betétigen dann die Parameter Taste.

Allgemein wird zur Texteingabe der gewiinschte Buchstabe mithilfe der Pfeiltasten ausgewahlt; die
Parameter Taste dient als Enter-Taste. Ist der Text vollstandig, wird die Bearbeitung mit der Bild Taste
bestatigt (mit der Weniger Taste ,Yes” auswahlen, dann Parameter Taste betatigen).

Durch Gedriickthalten der Parameter Taste und gleichzeitige Betdtigung der Mehr oder Weniger Taste ver-
schiebt sich der Zeicheneinfligungspunkt nach links (Weniger Taste) oder nach rechts (Mehr Taste).

Der Benutzer kann die Parameter Taste gedrlickt halten, um verschiedene Variationen bestimmter Zeichen
(in der Abbildungist das der Buchstabe ,e") anzeigen zu lassen. Werden diese angezeigt, kdnnen Sie mithilfe
der Mehr/Weniger Tasten durch die Hilfsliste blattern und GroBbuchstaben und diakritische Zeichen (z. B.
Akzente, Umlaute, Tilden, Cedillen) auswahlen und mithilfe der Parameter Taste eingeben.

Die Pfeiltaste zurlick wird als Riicktaste verwendet, d. h. sie [6scht das links neben der Cursor-Position
befindliche Zeichen. Mit der Taste ,Del” wird das rechts neben der Cursor-Position befindliche Zeichen
geldscht.

Hinweis: Leerschritte am Anfang und am Ende von Textfolgen werden automatisch entfernt.

Parameter Taste
gedriickt halten, um

aernative [0 1 legy SESEENE Bl

Zeichen aufzurufen.
e e e e e T
AR R R R S B ey

—] ——
[—— -

Caps T Nimerie' <<= Del

e e e e g
TR T T T T
e e e e == e o g e e

T Symbols < Del
TETTTERTTTT
P = e O M g o
. e = S S e
M—————— Dl

Abb. 3.6 Standard-Tastaturen

3.6.1 Zifferntastatur

Wie oben erwéhnt, erscheint bei Funktionen, fir die nur Ziffern benétigt werden, eine spezielle
Zifferntastatur, wie in Abb. 3.6.1 dargestellt.

Abb. 3.6.1 Zifferntastatur
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4 KONFIGURATION

Diese MenUoption aus der obersten Meniiebene (Abschnitt 3.1) ermdglicht den Zugriff auf die
Schreiberkonfiguration und die Bearbeitung derselben (um Zugriff auf alle Bearbeitungsfunktionen zu
haben, ist eine Ingenieur Zugriffsberechtigung erforderlich).

ACHTUNG

Die Aufzeichnung wird unterbrochen, solange der Benutzer aufIngenieur-Ebene angemeldetist. Das
bedeutet, dass die Eingangs-/Ausgangsschaltkreise wéhrend der Konfiguration ausgeschaltet sind.

Wie in Abb. 4 unten dargestellt, ist die Schreiberkonfiguration in verschiedene Bereiche aufgeteilt, die
jeweils in einem eigenen Unterabschnitt von Abschnitt 4 behandelt werden.

~¢— Abschnitt 4.1
Abschnitt 4.2
Abschnitt 4.3
Abschnitt 4.4
Abschnitt 4.5
Abschnitt 4.6
Abschnitt 4.7

Abschnitt 4.8
Abschnitt 4.9
Abschnitt 4.10
~¢— Abschnitt 4.11

Abb. 4 Konfigurationsmenu auf oberster Menitiebene

Die werksseitige Konfiguration kann bei Bedarf wieder hergestellt werden, indem ein spezielles Ingenieur-
Passwort wie in Abschnitt 4.1.6 beschrieben eingegeben wird.
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4.1 INSTRUMENTENMENU

Clock Locale Display Info Upgrade Security Input Adjust
(Abschnitt (Abschnitt  (Abschnitt 4.1.3) (Abschnitt (Abschnitt  (Abschnitt 4.1.6) (Abschnitt
4.1.1) 4.1.2) Brightness 4.1.4) 4.1.5) Engineer Pass- 4.1.7)
Date Language Save After Name Type word Select channels
Time Date Format ~ Saver Brightness Type IP Address Supervisor Start IP adjust
Time zone Home Page Version Username Password Abort
DST Enable HPage Timeout Bootrom Password  Operator Password
Vertical Trend Company ID Source Path  Feature Password
Horizontal Trend Conf Rev Initiate Comms Password
Vertical Bar Security Rev
Horizontal Bar Nvol writes
Numeric Line Voltage
Loop Control
Dual Loop

Promote List
Trend Background

4.1.1 Uhr
Mithilfe der Mehr/Weniger Tasten werden ,Date” (Systemvorgabe) oder ,Time" hervorgehoben.
Um das Datum einzustellen, wird mithilfe der Parameter Taste die in Abschnitt 3.6.1 beschriebene
Zifferntastatur aufgerufen. Mithilfe der Mehr/Weniger Tasten wird die betreffende Ziffer oder der Separator
(,/" oder ,:") hervorgehoben und mit der Parameter Taste in die Anzeige eingegeben.
Um die Zeit einzustellen, wird die Parameter Taste betétigt, um in den Bearbeitungsmodus zu gelangen.
Mithilfe der Mehr/Weniger Tasten wird bis zur gewlinschten Zeit geblattert, z. B. 15 Sekunden spéater als die
aktuelle Zeit. Wenn die aktuelle Zeit der Anzeige entspricht, wird die Parameter Taste gedrilckt, um die Zeit
zu bestatigen und die Uhr zu starten.

Instrument.Clock

Das ,DST"-Feld erscheint nur dann, wenn ,DST Enable” unter ,Locale” mit ,Yes” bestatigt wird (Abschnitt
4.1.2). Falls das Kastchen (wie abgebildet) ein Kreuz enthalt, ist ,Daylight Saving Tme” (DST) zurzeit nicht
aktiv. Ein Hadkchen bedeutet, dass die angezeigte Zeit um eine Stunde vorgestellt wurde, weil DST aktiviert
wurde.
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4.1.2 Locale

Language

Date Format

Time Zone _
DSTEnable NegmmmM
Start Time TOTOOTTT

Start On FIGSTTTT—

Start Day _

Start Month _
End Time _
End On T

End day NOUNGEY
End Month fOCOBEr

Abb. 4.1.2 Typisches Geratekonfigurationsmen (so erweitert, dass alle Felder angezeigt werden)

Language
Date format

Time Zone

DST Enable

Start Time
Start On

Start Day

Start Month

Englisch ist beim aktuellen Software-Release die einzige Sprache, die verfigbar ist.
Mit hervorgehobenem ,DD/MM/YY"-Feld (Systemvorgabe) 6ffnen Sie die
Bearbeitungsauswahl mithilfe der Parameter Taste und blattern die verfigbaren
Datenformate mit den Mehr/Weniger Tasten durch: MM/DD/YY,

YY/MM/DD. Wenn das gewlinschte Format angezeigt wird, wéhlen Sie es mit der
Parameter Taste aus. Damit verlassen Sie den Bearbeitungsmodus.

Waéhlen Sie den gewlinschten Versatz zu GMT (UTC). Diese Einstellung betrifft lediglich
die angezeigte Zeit. Archivierungs- und Aufzeichnungszeiten etc. bleiben in GMT.
Aktivierung der Sommerzeit. Wird die Auswahl aktiviert, erscheinen die folgenden
(bisher ausgeblendeten) Felder und erméglichen die Konfiguration der Start- und
Enddaten fir die Sommerzeit. DST betrifft lediglich die angezeigte Zeit. Archivierungs-
und Aufzeichnungszeiten etc. bleiben in GMT.

Erscheint nur, wenn ,DST Enable” (oben) auf ,Yes” gestellt wurde.

Ist dieses Feld hervorgehoben, gelangen Sie mithilfe der Parameter Taste in den
Bearbeitungsmodus und kénnen dort mithilfe der Mehr/Weniger Tasten die folgenden
Optionen durchblattern: ,Last”, ,First”, ,Second”, ,Third” oder ,Fourth”. Wenn die
gewiinschte Woche angezeigt wird, wahlen Sie sie mit der Parameter Taste aus. Damit
verlassen Sie den Bearbeitungsmodus. Wird im Zusammenhang mit den
nachfolgenden Eingaben ,Start Day” und ,Start Month"” verwendet.

Mithilfe der normalen Auswahl- und Scroll-Techniken wird der Tage der Woche
ausgesucht, an dem die Sommerzeit beginnen soll.

Mithilfe der normalen Auswahl- und Scroll-Techniken wird der Monat ausgewahlt, in
dem die Sommerzeit beginnen soll.

End Time, End On, End Day, End Month

Wie bei ,Start Time” etc. oben, gibt jedoch die Zeit und das Datum an, an dem die
Sommerzeit endet.

Seite 28
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4.1.3 Anzeigenkonfiguration
Hier kann der Benutzer die Bildschirmhelligkeit und den Bildschirmschoner einstellen, einen Anzeigemodus
als Hauptseite festlegen und die verschiedenen Anzeigemodi aktivieren/deaktivieren. Es wird die tbliche,
oben beschriebene Auswahl-, Scroll- und Enter-Bearbeitungstechnik verwendet.

Instrument.Display

Brightness
Save After

Saver Brightness

Home Page TURTTCICITRR.
HPage Timeout _ Startseite ,Home"

Vertical Trend - (immer aktiviert)

Horizontal Trend X Modus deaktiviert

Vertical Bar -
Horizontal Ba - Modus aktiviert
Promote List -

Trend Backgrnd _
History Backgrnd F
H.Trend Scaling _
Faceplate Cycling _
Setpoint colour _

Abb. 4.1.3 Anzeigemend (so erweitert, dass alle Felder angezeigt werden)

Brightness Hier kann der Benutzer die Helligkeit des Bildschirms bei Normalbetrieb in 10%-
Abstufungen von 10% bis 100% einstellen.
Save After Der Zeitraum, der zwischen der letzten Tastenbetatigung und der automatischen

Umschaltung von ,Brightness” auf ,Saver Brightness” liegt.
(Off = Bildschirmschonerfunktion deaktiviert)

Saver Brightness  Die Helligkeit des Bildschirmschoners. Glltige Eintrage sind 10% bis einschlieBlich
100%, in 10%-Schritten. Durch eine geringere Helligkeitseinstellung, wenn der
Bildschirm nicht in Benutzung ist, kann man nicht nur Strom sparen, sondern auch die
Lebensdauer des Bildschirms verlangern. Der typische Stromverbrauch des
Bildschirms liegt bei 0,5 W bei 100%; er sinkt linear bis auf 0,05 W bei 10%.

Home page Hier kann der Anzeigemodus als Hauptseite ausgewahlt werden. Dies ist die Seite, die
der Schreiber beim Hochfahren anzeigt. Auf diese Seite kehrt er zurlick, wenn die
.Home"-Taste aus der obersten Menlebene ausgewahlt wird (Abschnitt 3.3). Der
ausgewahlte Anzeigemodus (Vertical Trend in Abb. 4.1.3) ist in den folgenden
Anzeigemodus-Aktivierungsfeldern immer aktiviert (das Hakchen ist ausgegraut und
kann nicht bearbeitet werden). Eine Beschreibung der verfligbaren Modifinden Sie in
Abschnitt 3.4.

HPage Timeout Der Zeitraum, der nach der letzten Tastenbetéatigung vergeht, bis die Anzeige zur
Hauptseite zurlickkehrt. (Off = deaktiviert)
Vertical Trend Diest ist die vom System vorgegebene Hauptseite; das Hakchen ist ausgegraut. Falls

dies nicht die Hauptseite ist, kann das Hakchen in ein Kreuz gedndert werden, indem
es markiert und die Parameter Taste betatigt wird.

Horizontal Trend, Vertical Bar, Horizontal bar, Numeric, Control Loop 1/2*, Promote List.
Wie bei Vertical Trend oben; die Aktivierungshékchen/Kreuze sind jedoch
standardmaBig weiB und kénnen somit bearbeitet werden. Falls einer dieser
Anzeigemodi als Hauptseite ausgewahlt wurde, ist das dazu gehdérige Hakchen
ausgegraut und kann nicht bearbeitet werden.

* Hinweis: Die Regelkreisseiten erscheinen nur bei installierter Regelkreisoption.
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4.1.3 ANZEIGEKONFIGURATION (Fortsetzung)

Trend Background Hier kann der Benutzer die Diagrammfarbe auswahlen: schwarz (Systemvorgabe),
weil3, dunkelgrau oder hellgrau.

History Background Wie bei ,Trend background”, jedoch fir Verlaufsanzeigen.

H.Trend Scaling Wie in Abschnitt 3.4.2 beschrieben, erscheint die Skala bei horizontalen Trends
standardmaBig einige Sekunden lang an der linken Kante des Diagramms, bevor das
Diagramm nach links um den Skalabereich erweitert wird. Wenn ,H.Trend Scaling” auf
.Permanent” gestellt wird, wird die Skala dauerhaft angezeigt.

Faceplate cycling  Hier kann der vom System vorgegebene Faceplate-cycling-Status als ,On"” oder ,Off"
definiert werden (Abschnitt 3.3.5).

Setpoint colour Die Farbe des Sollwerts bei Regelkreis-Anzeigeseiten (Abschnitt 3.4.6).

4.1.4 Infomeni

Gibt Informationen Uber die Schreiber-Hardware und -Software und erméglicht dem Benutzer, einen
Beschreiber fur das Gerat einzugeben. Es wird die tbliche, oben beschriebene Auswahl-, Scroll- und Enter-
Bearbeitungstechnik verwendet, um Felder zu bearbeiten, die nicht schreibgeschitzt sind.

Name

Type
Version
Bootrom
Company ID
Config Rev

Security Rev

Nvol writes
Line voltage

Version

Bootrom

Company ID

Config Rev

Security Rev

Nvol writes

Line Vol’gage

Abb. 4.1.4 Infomend (so erweitert, dass alle Felder angezeigt werden)

Hier kann der Benutzer mithilfe der in Abschnitt 3.6 beschriebenen
Texteingabetechniken einen bis zu 20 Zeichen langen Beschreiber eingeben. Die
Anzahl der auf den Anzeigemodi-Seiten sichtbaren Zeichen variiert je nach Anzahl der
Alarmsymbole in der Anzeige.

Nano. Schreibgeschitzte Anzeige des Geratemodells (wird von iTools genutzt).
Schreibgeschtzt. Die Softwareversion des Geréats.

Schreibgeschtzt. Boot-ROM-Version der Geratesoftware.

Schreibgeschitzt. Fir CNOMO*-Zwecke tber Modbus (1280 dezimal; 0500 hex).
Schreibgeschitzt. Dieser Wert wird jedes Mal aktualisiert und eine Meldung
hinsichtlich dieses Werts erstellt, wenn die Konfiguration verlassen wird und ein oder
mehrere Konfigurationsparameter gedndert wurden.

Schreibgeschutzt. Diese Ziffer erh6ht sich jedes Mal beim Verlassen der Konfiguration,
falls ein oder mehrere Passworter gedndert wurden oder der FTP-Server-
Benutzername geandert wurde, oder falls das Comms-Enable-Feld bearbeitet wurde.
Anzahl der nichtfliichtigen Schreiboperationen zu Diagnosezwecken.

Der momentane Wert der am Gerat angelegten Versorgungsspannung. Wird in
bestimmten Regelkreis-Operationen verwendet.

* CNOMO = Comité de normalisation des moyens de production.
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4.1.5 Upgrade

ACHTUNG

Das Gerat darf nicht von der Stromversorgung getrennt werden, solange ein Upgrade lauft, da das
Gerét sonst dauerhaft beschadigt wird.

Der Benutzer kann die Firmware des Geréts entweder liber einen Speicherstiftim USP-Port auf der Riickseite
des Gerats oder per FTP-Ubermittlung von einem Host-Computer aus aktualisieren. Die Upgrade-Datei wird
vom Hersteller des Schreibers heruntergeladen und per Speicherstift oder FTP-Ubermittlung auf das Gerat
Ubertragen.

Nach einem Upgrade startet das Gerat automatisch neu.

Instrument.Upgrade

Upgrade Instrument.Upgrade

Server IP Address
Upgrade

Account Username
Source Path

Account Password " _

Source Path

Initiate

Abb. 4.1.5 Typische Upgrade-Meniis

Upgrade Wahlen Sie ,Firmware (USB)", ,Firmware (FTP)" oder ,Bootrom (USB)" als Quelle fir das
Upgrade aus.

ACHTUNG

.Bootrom” darf nur werksseitig verwendet werden; durch eine nicht autorisierte Verwendung kann
der Schreiber dauerhaft beschadigt werden.

Server IP Address  Nurbei,Upgrade” = ,Firmware (FTP)"; dieses Feld muss die IP-Adresse des Computers
enthalten, der die Upgrade-Datei bereitstellt.

Account Username Nur bei ,Type” = ,Firmware (FTP)”; der im Host-FTP-Server eingerichtete

Benutzername
Account Password  Nur bei ,Type” = ,Firmware (FTP)”; das im Host-FTP-Server eingerichtete Passwort
Source Path Der Name des Verzeichnisses, aus dem die Upgrade-Datei gelesen werden soll. Die ist

nur der Name des Verzeichnisses, ohne jegliche Pfad-Elemente (z. B. ,/”), sofern der
Pfad nicht ,release/upgrade/files” ist.

Initiate Wahlen Sie ,Yes”, um das Upgrade zu starten.
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4.1.6 Sicherheitsmenii

Hier kann der Benutzer Passwérter fir alle Sicherheitsebenen (Ausnahme: abgemeldeter Zustand) festlegen
und die Sicherheit der seriellen Schnittstellen aktivieren/deaktivieren.

Instrument.Security

Engineer Pass

Supervisor Pass

Operator Pass

Feature Pass

Comms Pass
Default Config.

Erscheint nur, falls
Engineer Password = reset

Abb. 4.1.6 Sicherheitsmenl

Engineer Pass Erméglicht Zugriff auf die Konfigurationsmenis. Bei Auslieferung auf 100 gestellt, kann
bei Bedarf jedoch hier bearbeitet und durch ein bis zu 20 Zeichen langes anderes
Passwort ersetzt werden (Hinweis 1).
Falls ,reset” (Grof3- und Kleinschreibung beachten) als Engineer-Passwort eingegeben
wird, erscheint das ,Default Config.”-Fenster, in dem die werksseitige
Geréatekonfiguration wieder hergestellt werden kann (Hinweis 2).

Supervisor Pass Ein aus bis zu 20 Zeichen bestehendes Passwort kann hier eingegeben werden, um den
Zugang auf Supervisor-Ebene zu schiitzen. Werksseitig ist kein Passwort vorgegeben.

Operator Pass Ein aus bis zu 20 Zeichen bestehendes Passwort kann hier eingegeben werden, um den
Zugang auf Operator-Ebene zu schiitzen. Werksseitig ist kein Passwort vorgegeben.

Feature Pass Dies ist ein vom Hersteller bereitgestelltes Passwort, mithilfe dessen Softwareoptionen
aktiviert werden kénnen (z. B. Loop, Zirconia block etc.). Wird dieser Code beantragt,
bendtigt der Hersteller die MAC-Adresse (Network.Interface-Meni Abschnitt 4.2.1)
und die Firmware-Version des Geréats (Instrument.info-MenU - Abschnitt 4.1.4). Das
Passwort ist MAC-adressspezifisch und zeitabhangig, kann also nicht auf einem
anderen Gerat verwendet werden.

Comms Pass Aktiviert/deaktiviert die Passwortsicherheit fiir externe Kommunikation. Ist hier
.Enabled” eingestellt, wird ein Engineer-Passwort benétigt, falls versucht wird, von
einem Fern-PC aus auf die Konfigurationsmens zuzugreifen. Ist hier ,Disabled”
eingestellt, kann Uber eine Kommunikationsverbindung ohne Passwort auf die
Konfiguration zugegriffen werden.

Falls aktiviert, muss der Zugang zum Konfigurationsmodus tGber den Instrument-Mode-
Parameter (IM-Parameter) innerhalb von 5 Sekunden nach Eingabe des Passworts
abgeschlossen sein, da der Versuch sonst fehlschlagt.

Default Config Dieses Feld erscheint nur, falls ,reset” als Engineer-Passwort eingegeben wurde. Durch
Auswahlvon ,Yes" fahrt das Gerat mit der werksseitigen Konfiguration wieder hoch (d.
h. das Gerat flr einen ,Kaltstart” durch). Siehe Hinweis 2.

Hinweise:

1. Es empfiehltsich, nur solche Zeichen im Engineer-Passwort zu verwenden, die auf der PC-
Tastatur des Benutzers vorhanden sind. Die Verwendung anderer Zeichen macht die
Verwendung von ,Escape”-Codes (z. B. Alt 0247 fur das Zeichen ,+") erforderlich, wenn
beispielsweise Uber iTools auf den Konfigurationsmodus zugegriffen werden soll.

2. Die Wiederherstellung der werksseitigen Standardkonfiguration kann auch in iTools mithilfe des

Engineer-Passworts ,reset” und Einstellung von ,Default Config” auf ,Yes” vorgenommen
werden.
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4.1.7 Eingangsanpassung

Notizen

1. Eingangsanpassungen kénnen nicht auf Eingangskanéle des Eingangstyps ,Digital”, ,Test” oder
,Off" angewandt werden.

2. Eingangsanpassungen kénnen nur von Benutzern vorgenommen werden, die als Ingenieur
angemeldet sind (siehe Abschnitt 3.3.7).

3. Das Gerat muss eine ausreichende Zeit (z. B. 30 Minuten) eingeschaltet sein, damit es ein
thermisches Gleichgewicht erreicht hat, bevor eine Eingangsanpassung durchgefihrt wird.

Mithilfe dieser Funktion kann der Benutzer Toleranzfehler etc. kompensieren. Man geht dabei wie folgt vor:

Die Kanale, fir die die Anpassung gelten soll, werden ausgewahlt. Dann wird fiir jeden Kanal:

a eine bekannte niedrige Signalstufe (unteres Ende des Eingangswertbereichs oder in seiner Nahe) am
relevanten Eingang angelegt. Wenn die Werte im Schreiber stabil sind, betatigen Sie ,Apply”.

b. eine bekannte hohe Signalstufe (am oberen Ende des Eingangswertbereichs oder in seiner Ndhe) am
relevanten Eingang angelegt. Wenn die Werte im Schreiber stabil sind, betatigen Sie ,Apply”.

Abb. 4.1.7a zeigt eine typische Anzeige, wenn ,Input adjust” aus dem Geratemenl ausgewéhlt wurde und

Apply adjust” ausgewadhlt wurde. Wie zu sehen ist, wurde Kanal 3 bereits angepasst.

Instrument.Input Adjust

OLERGEINE Unadjusted
(OLEIIEIMA Unadjusted

Apply Adjus: E—
Remove Adjust NS

Abb. 4.1.7a Eingangsanpassung, Anzeige der obersten Ebene

Channel 1to 4 Zeigt den Anpassungsstatus der einzelnen Kanéle
Apply Adjust Durch Auswahl von ,Yes" wird die nachstehend beschriebene Anpassung initiiert.
Remove Adjust Durch Auswahl von ,Yes" wird die nachstehend beschriebene Anpassungsaufhebung
initiiert.
Abort Ermoglicht dem Benutzer, die Eingangsanpassung an jedem Punkt des Vorgangs
abzubrechen.
ANPASSUNGSVORGANG

1. Wiein Abb. 4.1.7b gezeigt, markieren Sie das Feld ,Apply Adjust” und betatigen Sie die Parameter
Taste, um in den Bearbeitungsmodus zu gelangen. Mithilfe der Mehr/Weniger Tasten wahlen Sie
.Yes". Mithilfe der Parameter Taste andern Sie das Kreuz bei Channel 1 in ein Hakchen (,Check-Mark").
Auf die gleiche Weise kénnen Sie andere Kanéle auswahlen, die angepasst werden sollen.

Instrument.Input Adjust Instrument.Input Adjust

o P ke Adiusted |

T

Channe| 4 l Unagjusteada |
Apply Adjust StartIPadjust MBFPTPFTFT
Remove Adjust NG Abort ST R

Abb. 4.1.7b Kanalanpassungsvorgang (1)
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4.1.7 EINGANGSANPASSUNG (Fortsetzung)

ANPASSUNGSVORGANG (Fortsetzung)
2. Markieren Sie das Feld ,Start IP Adjust” und wahlen Sie mithilfe des Pfeils nach oben/nach unten ,Yes".
Bet&tigen Sie die Parameter Taste erneut, um auf die Seite zur Anpassung der unteren Werte zu gelangen.
3. Legen Sie den bekannten unteren Wert an und warten Sie, bis der Wert sich stabilisiert hat. Geben Sie
den ,Low Target Value” ein (das ist der Wert, den der Schreiber fir den angelegten Eingang lesen
soll). Ist eine Stabilisierung erreicht, setzen Sie mithilfe der Parameter Taste und des Pfeils nach oben/
nach unten das Feld ,Confirm Low” auf ,Yes" und betatigen erneut die Parameter Taste.

Instrument.Input Adjust Instrument.Input Adjust

Channel 1 ' Low Target Value .00

Channel 2 * Confirm Low

Channel 3 * anne alue F0

Channel 4 ? Abort _
Start IP adjust _
Abort

Abb. 4.1.7¢c Kanalanpassungsvorgang (2)

4. Die Anzeige wechselt zur Seite fir die Anpassung der oberen Werte.

5. Wenden Sie den bekannten oberen Wert an und warten Sie, bis der Wert sich stabilisiert hat. Geben
Sie den ,High Target Value” ein (das ist der Wert, den der Schreiber fir den angelegten Eingang lesen
soll). Wenn eine Stabilisierung erreicht ist, setzen Sie ,Confirm High” auf ,Yes".

Instrument.Input Adjust Instrument.Input Adjust

High Target Value FTOTO0 T — Channel 1 F
Channel 1 Value FNE Channel 3 T —
T —
NSO Channel 4

spply Adius: N

Remove Adjust ENG

Abb. 4.1.7d Kanalanpassungsvorgang (3)

AUFHEBUNG
1. Stellen Sie ,Remove Adjust” auf ,Yes” und betétigen Sie die Parameter Taste.
2. Andern Sie mithilfe der Pfeile nach oben/nach unten die Symbole der gewiinschten Kanéle von
Kreuzen in Hakchen.
3. Stellen Sie ,Remove IP Adjust” auf ,Yes” und betétigen Sie die Parameter Taste. Die Anpassung aller
ausgewahlten Kanéle wird ohne weitere Bestdtigung aufgehoben.

Instrument.Input Adjust Instrument.Input Adjust

Channel 1 '
Channel 2 *
Channel 3 *
Channel 4 *

Apply Adjust Nesm ™ Remove IP Adjust _

Abb. 4.1.7e Kanalanpassungsaufhebung
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4.2 NETZWERK MENU

Interface Archiving FTP Server Modbus
(Abschnitt 4.2.1) (Abschnitt 4.2.2) (Abschnitt 4.2.3) (Abschnitt 4.2.4)
MAC address Media size User name Prefmaster IP

Client Identifier Media free Password Address
IP type Media duration Input timeout
IP address Rate Unit ID Enable
Subnet mask Destination Serial Mode
Gateway File format Time Format
On media full
Pref Master Conn
Remote path )
Primary server Response time
Primary user Master Conn 2
Primary password Response time
Secondary server Master Conn 3
Secondary user Response time
Secondary password Master Conn 4
Trigger Response time
Period
4.2.1 Interface

In diesem Konfigurationsbereich kann der Benutzer eine IP Adresse fur das Gerat einrichten, entweder
manuell (fest), oder automatisch (DHCP), vorausgesetzt ein DHCP-Server lauft.

MAC

Client Identifier

IP Type

IP Address

Subnet Mask

Network.Interface

MAC
Client Identifier

00.0A.8D.01.90.00

IP Type
IP Address

123.123.123.123
255.255.248.0

Abb. 4.2.1 Netzwerkschnittstellenment

Schreibgeschitzt. Medienzugriffskontrolle Eine eindeutige Adresse fur jedes Gerét,
die werksseitig eingegeben wird.

Der Client Identifier ist eine eindeutige ID, die von den DHCP-Servern verwendet wird,
die Option 61 implementieren. Jedes Nano-Gerat hat eine eindeutige, aus seiner
MAC-Adresse konstruierte ID. Falls der DHCP-Server darauf konfiguriert ist, Option 61
zu verwenden, nutzt er diese ID anstelle der MAC-Adresse, um eine dynamische IP-
Adresse zuzuweisen.

Falls ,Fixed”, muss der Benutzer eine IP-Adresse und Subnet Mask in die folgenden
Felder eingeben, gegebenenfalls auch eine Gateway-Adresse.

Falls ,DHCP”, sind die nachfolgendne Felder schreibgeschitzt, die Eintrdge werden
automatisch vom DHCP-Server generiert. Ist hier ,DHCP” eingestellt, dauert es einige
Sekunden, bevor die IP-Adresse vom DHCP-Server beschafft wird.

Schreibgeschtzt, falls ,IP Type” = ,DHCP".

Falls ,IP Type” = ,Fixed”, kann der Benutzer eine IP-Adresse eingeben (IPV4-Dot-
Notation). Diese wird normalerweise von der IT-Abteilung des Benutzers oder vom
Netzwerk-Supervisor bereitgestellt.

Schreibgeschtzt, falls ,IP Type” = ,DHCP".

Falls ,IP Type” = ,Fixed”, ist eine Reihe von IP-Adressen festgelegt, auf die zugegriffen
werden kann. Normalerweise werden diese von der IT-Abteilung des Benutzers oder
vom Netzwerk-Supervisor bereitgestellt.
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4.2.1 SCHNITTSTELLE (Fortsetzung)

Gateway

4.2.2 Archivierung

Schreibgeschtzt, falls ,IP Type” = ,DHCP".

Falls ,IP Type” = ,Fixed”, kann der Benutzer eine Gateway-Adresse eingeben, die
verwendet wird, wenn das Gerat auBBerhalb des lokalen Netzwerks kommunizieren soll.
Normalerweise wird diese von der IT-Abteilung des Benutzers oder vom Netzwerk-
Supervisor bereitgestellt.

In diesem Konfigurationbereich werden die Parameter fiir die Verwendung bei der unbeaufsichtigten
Archivierung eingestellt. Einige der Felder erscheinen nur, falls andere Felder auf einen bestimmten Wert
eingestellt sind. So erscheinen die CSV-Felder nur dann, wenn ,File Format” auf ,CSV" oder ,Both”

eingestellt ist.

Die archivierten Daten werden nicht aus dem Flash-Speicher des Geréts entfernt. Wenn der Flash-Speicher

voll ist, werden beim Eingang neuer Daten die altesten Dateien geldscht.

Network.Archiving

WV EGIERFCN 19207.46 vB

Media Free B
Media Duration TNy

Rate "Automate
Destination friPeeverm

File Format MOINGTY (ORI
On Media Full FOVERIIRE

Remote Path [WETCHIVET—
Primary Server [FOSNI2ONI20N 20 ]

Primary User F

Primary Password S
Sec. Server RO oA oR |
Sec. User FanOIyMOET

Sec. Password _
Trigger (NP

Period PRORET

Network.Archiving

Destination

File Format BT
CSVValues Mo
CSV Messages Mo -
CSV Headers _
CSV Headings N oo

CSV Date Format _
CSV Tab Del TRCT T _—“"

On Media Full write

Remote Path [archve |
Primary Server M23023023023

Primary User F

i T —
Primary Password

Sec. Server m

Sec. User aNORyMotS

Sec. Password _

Fernarchivierung mit bindrem Dateiformat Trigger ' Noe

Period NGRS

Lokal mit CSV-Dateien

Abb. 4.2.2a Unbeaufsichtigte Archivierungskonfiguration (typische Einstellungen)

Media Size

Media Free

Media Duration

Erscheint nur bei Dateiformat = ,Binary (UHH)". Ein schreibgeschitzter Wert zeigt an,
welche Kapazitdtderin den auf der Rickseite des Gerats eingesteckte Speicherstift hat.
Falls kein Stift vorhanden ist, wird Null angezeigt.

Erscheint nur bei Dateiformat = ,Binary (UHH)". Ein schreibgeschitzter Wert zeigt den
Platz an, der noch auf dem auf der Riickseite des Geréts eingesteckten Speicherstift
verbleibt. Falls kein Stift vorhanden ist, wird Null angezeigt.

Erscheint nur bei Dateiformat = ,Binary (UHH)". Ein schreibgeschitzter Wert zeigt die
Zeit an, die es dauert, den Speicherstift zu fillen, falls die Schreiberkonfiguration
unverdndert bleibt.
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4.2.2 ARCHIVIERUNG (Fortsetzung)

Rate

Hier kann der Benutzer die Frequenz angeben, mit der der Inhalt des Flash-Memory-
Speichers auf den USB-Stift oder (Uber FTP) auf einen PC archiviert werden soll.
Folgende Einstellungen sind moglich:

None Automatische Archivierung deaktiviert. Archivierungsvorgédnge mussen
Uber ,Demand Archiving” ausgeldst werden, siehe Abschnitt 3.3.8.

Hourly Archivierung stiindlich zur vollen Stunde.

Daily Archivierung wird téglich um 00:00* gestartet

Weekly  Archivierung wird jeden Sonntag um Mitternacht* gestartet

Monthly  Archivierung wird um 00:00* am 1. eines jeden Monats gestartet.

Automatic Der Schreiber wahlt das groBtmogliche Archivierungsintervall aus der o. g.
Liste aus, bei dem garantiert noch keine Daten durch Uberlauf des internen
Flash-Speichers verloren gehen.

*Hinweis: Die Archivierungszeiten werden nicht an die Sommerzeit (DST) angepasst. Ist also die
Archivierung auf ,Daily”, ,\Weekly” oder ,Monthly” eingestellt, startet die Archivierung wahrend der
Sommerzeit eine Stunde spater (d. h. um 01:00 Uhr anstatt um Mitternacht).

Destination

File format

Wahlen Sie ,FTP Server” fur die Archivierung auf einen Fern-Computer, oder ,USB”, um

auf einen Speicherstift am USB-Port zu archivieren.

Wahlen Sie ,Binary (UHH)", ,CSV" oder ,Both".

Binary (UHH)

Ein vom Gerat genutztes proprietéres Format, das eine andere Software
(z. B. Review) bendtigt, um die Daten zu interpretieren, bevor sie in
Tabellenkalkulationen etc. prasentiert werden kénnen. Binédre Dateien
haben die Endung ,.uhh”.

Csv Dieses Format ist ein géngiges offenes Dateiformat fir numerische Daten.
Als einfaches Format auf ASCII-Basis kann es von einer Vielzahl von PC-
Anwendungen gelesen werden und lasst sich auch direkt in viele handels-
Ubliche Datenbanken importieren. CSV-Dateien haben die Endung ,.csv"”.

Both Die Archivierung umfasst sowohl .uhh- als auch .csv-Dateien.

Hinweis: CSV basiert auf ASCIl und kann Unicode-Zeichen nicht interpretieren. Aus diesem Grund
kénnen bestimmte, dem Benutzer verfligare Zeichen in .csv-Dateien nicht korrekt angezeigt

werden.

CSV Values
CSV Messages
CSV Headers
CSV Headings

CSV Date Format

CSV Tab Del

Erscheint nur, falls ,File Format” auf ,CSV" oder ,Both” eingestellt ist. Falls ,Yes"”
ausgewahlt wird, sind Prozesswerte in der Datei enthalten (Details siehe Abb. 4.2.2b).
Erscheint nur, falls ,File Format” auf ,CSV" oder ,Both” eingesetlltist. Falls ,Yes”
ausgewahlt wird, sind Meldungen in der Datei enthalten (Details siehe Abb. 4.2.2b).
Erscheint nur, falls ,File Format” auf ,CSV" oder ,Both” eingesetlltist. Falls ,Yes"”
ausgewahltwird, sind Header-Details in der Datei enthalten (Details siehe Abb. 4.2.2b).
Erscheint nur, falls ,File Format” auf ,CSV" oder ,Both” eingesetlltist. Falls ,Yes”
ausgewahlt wird, sind Spaltentitel in der Datei enthalten (Details siehe Abb. 4.2.2b).
Erscheint nur, falls ,File Format” auf ,CSV” oder ,Both” eingesetllt ist. Hier kann
zwischen ,Text” und ,Spreadsheet” ausgewahlt werden. Bei ,Text” erscheinen Zeit/
Datum in der Tabellenkalkulation. ,Spreadsheet Nu” zeigt die Anzahl von Tagen seit
dem 30. Dezember 1899. Der Dezimalteil der Zahl stellt die letzten sechs Stunden dar.
Beispiel: DDD--- -- DD.25 bedeutet 06:00 Uhr und DDD--- -- DD.5 bedeutet 12:00 Uhr.
Numerisches Tabellenformat wird von bestimmten Tabellenkalkulationsprogrammen
problemloser interpretiert als , Text".

Erscheint nur, falls ,File Format” auf ,CSV” oder ,Both” eingesetllt ist.

CSV (Comma Separated Variables, durch Komma separierte Variablen) verwendet
nicht immer Kommata als Separatoren. In bestimmten Landern wird das
Dezimalzeichen als Punkt dargestellt, in anderen als Komma. Um Verwechslungen
zwischen einem Komma als Dezimalzeichen und einem Komma als Separator zu
vermeiden, kann ein anderer Separator verwendet werden. Dieses Feld erm&glicht die
Verwendung des ,tab”-Zeichens (t) anstelle eines Kommas.
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4.2.2 ARCHIVIERUNG (Fortsetzung)

On Media Full Nur bei ,Destination” = ,USB”; erlaubt dem Benutzer, ,Overwrite” oder ,Stop"” als
Aktion auszuwahlen, die durchgefihrt werden soll, wenn der Speicherstift voll ist. Mit
.Overwrite” werden die dltesten Daten auf dem Speicherstift iberschrieben, um Platz
fur neue Daten zu schaffen. Mit ,Stop” wird die Archivierung unterbunden.

Remote Path Bleibt frei, falls der Archivierungszielort der Home-Ordner ist. Falls es sich beim Zielort
um einen Unterordner des Home-Ordners handelt, wird der Name des Unterordners
mit vorangestelltem ,/"-Zeichen hier eingegeben (z. B. ,/history”).

Primary Server Hier kann der Benutzer die IP-Adresse des PCs eingeben, der als primarer FTP-Server
dienen soll.

Primary User/Password
Dies sind der Anmeldename und das Passwort des Remote-Host-Kontos, die vom
Netzwerkadministrator vergeben oder im ,Gast"-Konto auf dem FTP-Server oderin der
Benutzermanagerkonfiguration des Remote Host eingerichtet werden.

Sec. Server/user/password
Wie bei Primary Server oben, jedoch fiir den sekundaren FTP-Server, der benutzt wird,
wenn der Primérserver aus beliebigen Griinden nicht verfigbar ist.

Trigger Dieser Parameter kann beispielsweise mit einem aktiv werdenden Alarm oder einem
Digitaleingang verdrahtet werden, sodass eine Archivierung ferngesteuert ausgeldst
werden kann. Kann manuell auch auf ,Yes” eingestellt werden.

Period Erscheint nur, falls , Trigger” verknipft ist (Abschnitt 7). Hier kann ein Verlaufszeitraum
fur die Archivierung ausgewahlt werden, wenn ,Trigger” auf ,true” geht. Folgende
Auswahl ist moglich: None, Last Hour, Last Day, Last Week, Last Month, All, Bring to
Date. (Bei ,Last Month” werden die letzten 31 Tage aus dem Verlauf archiviert.)

Separator anklicken/ziehen,
um Feldbreite zu bearbeiten
¥

\ Al = ‘Instrument
A B & C D E F G H | J K L M N (@] A
1 Instrument_Name: Distil temp Serial Num 9921 Software Vi4.0 Timezone=/GMT
2 Mac Addre00:AB:8D:80:26:C0 Language=en Country= |GB
3 |Group Nar Tank Temg
4 Tank1Tem Low= 0 High= 40 -C
5 Tank! Tem Low= 0 High= 40 -C Mit Header-
6 Tank! Tem Low= 0 High= 40 Deg C details
7 Tank2 Tem Low= 0 High= 40 Deg C
8 Tank2 Tem Low= 0 High= 40 Deg C
9 Tank2 Tem Low= 0 High= 40 Deg C
10 Difference Low= -20 High= +20 Deg C
11 Date/Time Tank1 TemTank1 TemTank1 TemTank2 TemTank2 TemTank2 Tem Difference .
12 C C DegC DegC DegC DegC  DegC }‘\ M't Spalten-
13 09.39.0 23.49 23.74 24.01) 31.2334 29.7693| 30.0983 6.61 titeln
14 09.44.0 23.53 23.70 23.88| 30.6458 29.0673 29.9083 6.13
15 09.49.0 2357 2368 2391 30.0945 28.8936 29.9083 5.91
16 09.54.0 23.50 23.69 23.99 | 31.1437 | 29.4387| 30.0235 6.47
17 09. 08/04/05 14:09:54 Alarm off
18 End omhlve
;g Rechts klicken, dann:
21 Format cells...
22 ,Time" als Ziffernkategorie wéhlen
23 .Time/Date Type” wie gewdlnscht
24 auswéhlen.
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
i 4/ /> | M\Tank Temps~8026C026000002A9 / I« | O
Ready

Abb. 4.2.2 CSV-Datenbeispiel
4.2.3 FTP Server

In diesem Konfigurationsbereich kann der Benutzer den Benutzernamen und das Passwort eingeben, die
fur den Zugriff auf das Geréat Gber einen Remote FTP Client benutzt werden.
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4.2.4 Modbus TCP

Hier kann der Benutzer den Schreiber so konfigurieren, dass er mittels Modbus Transmission Control
Protocol kommunizieren kann.

Network.Modbus

MV ESCEd N 123.123.123.123
Address

 InputTimeout 0SB
UnitID Enable Tnetrament
Serial Mode 'ModbusoleET

Time Format ‘cconge
PrefMaster Conn NPERPERPERVEI

Response Time o ]
Master Conn 1 TONORONC T —
Response Time o |
Master Conn 2 [ONOTONO T
Response Time KO —

Response Time To N M_———
Master Conn 4 m
Response Time (GGG

Abb. 4.2.4 Modbus-TCP-Konfigurationsmen

PrefMaster IP Die IP-Adresse des betreffenden Modbus-Masters. Uber den Preferred Master kann
garantiert eine Verbindung erstellt werden, auch wenn alle Slave-Verbindungen
(max. = 4 fir TCP) besetzt sind.

Address Die Modbus-Adresse fur diesen Slave. Diese Adresse muss in dem Netzwerk, zu dem

sie gehort, eindeutig sein. Der Schreiber antwortet auf diese Adresse und auf
Adresse 255.

Input Timeout Hier kann ein Wert zwischen 0 und 3600 Sekunden eingegeben werden, um die
Zeitabschaltung fir Modbus-Eingangskanéle festzulegen. Falls innerhalb des
festgelegten Zeitraums kein Wert geschrieben wird, wird der Wert dieses Kanals auf
-9999.0 mit ,No Data"-Status gesetzt. Mit ,,0” wird die Zeitabschaltungsfunktion bei
Comms-Inaktivitat deaktiviert.

Unit ID Enable Aktiviert/deaktiviert das Modbus TCP Unit Identity Field.

Strict Das Modbus TCP Unit Identity Field (UIF) muss nicht mit der Gerdteadresse
Ubereinstimmen. Das Gerat antwortet nur auf Hex-Wert FF im UIF. iTools
sucht dieses Gerat nur an Position 255 und stoppt dann die Suche.

Loose Das Modbus TCP Unit Identity Field, UIF muss nicht mit der Ger&teadresse
Ubereinstimmen. Das Geréat antwortet auf alle Werte im UIF.

Instrument Das Modbus TCP Unit Identity Field (UIF) muss mit der Gerateadresse
Ubereinstimmen; ansonsten wird keine Antwort auf Meldungen generiert.

Serial Mode Slave-Kommunikation Gber die seitlich angebrachte Konfigurationsschnittstelle
(Configuration Port Interface, CPI) (fir iTools). Parameter: Baudrate 19.200; Paritat =
keine; Anzahl Datenbits = 8; Anzahl Stopbits = 1; keine Flusskontrolle. Kann auf
.Modbus Slave” oder ,Off" gestellt werden. Das Gerat muss neu gestartet werden,
bevor Anderungen in Kraft treten.
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4.2.4 Modbus TCP (Fortsetzung)

Time Format

PrefMaster Conn
Response Time

Master Conn 1 to 4

Hier kann der Benutzer Millisekunden, Sekunden, Minuten oder Stunden als Zeitformat
wahlen. Legt die Auflésung fir das Lesen und Schreiben von Zeitformatparametern
fest.

Schreibgeschtzt. Zeigt die IP-Adresse des Preferred Master bei Verbindung.
Schreibgeschutzt. Zeigt die Antwortzeit bei einer einzelnen Kommunikationsanfrage
an den betreffenden Master.

Schreibgeschuitzt. Zeigt die IP-Adressen anderer, mit dem Schreiber verbundenen
Master.

4.3 GRUPPENKONFIGURATION

Die Gruppenkonfiguration ist in zwei Bereiche aufgeteilt, von denen einer die Trendeigenschaften (fur
Anzeigekanéle) definiert, wahrend der andere die Aufzeichnungseigenschaften fiir das Speichern der Daten
in den Flash-Speicher zur anschlieBenden Archivierung definiert.

4.3.1 Gruppentrendkonfiguration
Hier kann der Benutzer definieren, welche Punkte in der Anzeige verfolgt werden sollen, und in welchen
Intervallen. AuBerdem kann hier die Anzahl der Tabelleneinteiligungen eingestellt werden. Abb. 4.3.1 zeigt
eine typische Konfigurationsseite.

Hinweis: Die Hintergrunddiagrammfarabe wird im Konfigurationsbereich Instrument.Display
(Abschnitt 4.1.3) eingestellt.

Descriptor

Interval

Major Divisions

Point1 to Pointé

Group.Trend

Descriptor -
nterva

Major Divisions —

Point! [ChanREIT

Point2 —
Point3 g
Point4 ST

Point5 [NGHTCTCH
Point6 NITCUGICRENT

Abb. 4.3.1 Gruppentrendkonfiguration

Hier kann der Benutzer einen maximal 20 Zeichen umfassenden Beschreiber fir die
Gruppe eingeben.

Der Trendintervall, iber den definiert wird, wie viele Daten pro Bildschirmhéhe oder
-breite angezeigt werden. Eine Reihe eigensténdiger Intervalle kann zwischen

0,125 Sekunden und 1 Stunde ausgewahlt werden. Die Auswahl sollte danach
getroffen werden, wie groB die erforderliche Detailgenauigkeit ist und wie viele Daten
auf dem Bildschirm zu sehen sein missen.

Hier kann der Benutzer die Anzahl der Unterteilungen der Skala und die Anzahl der
Gitterlinien auswéhlen. Bei Wert = 1 erscheinen nur Null und der volle Skalenwert. Bei
Wert = 10 (maximaler Wert) hat die Skala eine Null, den vollen Skalenwert und neun
Zwischenwerte, denen jeweils Gitterlinien zugeordnet sind.

Hier kann der Benutzer auswahlen, welche Kanéle und virtuellen Kanéle verfolgt
werden sollen. Es sind maximal sechs Spuren moglich.
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4.3.2 Gruppenaufzeichnungskonfiguration

Ahnlich wie die Trendkonfiguration oben, jedoch zum Speichern der Daten in Flash-Speicher-
Verlaufsdateien. Firr jeden Punkt kann die Aufzeichnung individuell aktiviert oder deaktiviert werden, oder
die Aufzeichnung kann fir die gesamte Gruppe deaktiviert werden.

Abb. 4.3.2 zeigt eine typische Seite.

Flash Size
Flash Duration

Enable

Interval

UHH Compression

~ Group.Recording
HES I 50.00 mB
Flash Duration 06 D
Enable TVaS T m—

Interval TTSEE T
UHH Compression F

Channel 3 F7T "
Channel 4 [T EE———"
VirtualChan 1 [T RRR_—"
VirtualChan 2 UG T

e —
VirtualChan 14 __
SuSpend _

Abb. 4.3.2 Gruppentrendaufzeichnungskonfiguration

Schreibgeschutzt. Zeigt die GroBe des Flash-Speichers, in MB.

Schreibgeschtzt. Zeigt die Zeit, die es dauert, den Flash-Speicher zu fiillen, falls die
Schreiberkonfiguration unverandert bleibt.

.Yes" aktiviert die Gruppenaufzeichnung, sodass alle Punkte, die auf ,Yes" gestellt sind,
im Flash-Speicher des Schreibers gespeichert werden. ,No"” deaktiviert die
Gruppenaufzeichnung.

Definiet die Geschwindigkeit, mit der die Daten im Flash-Speicher des Schreibers
gespeichert werden. Der Wert hat einen Einfluss auf den Spurverlauf, der im
Trendverlaufsmodus auf dem Bildschirm angezeigt wird.

Waéhlen Sie ,Normal” oder ,High". ,Normal” komprimiert die Daten, liefert aber noch
eine genaue Kopie. ,High” ergibt eine hohe Kompression, die Werte werden jedoch
lediglich in einer Auflésung von 1 Teil in 108 gespeichert.

Hinweis: Wo sehr hohe Werte beteiligt sind, wie bei bestimmten Summiererwerten, kann ,High”
dazu fihren, dass der vom Schreiber angezeigte und in der Verlaufsdatei gespeicherte Wert falsch

ist. Das Problem kann dadurch gelést werden, dass auf ,Norma

|II

umgestellt wird, oder, im Falle

eines Summierers, dass dieser neu skaliert wird (z. B. von Megawattstunden auf Terawattstunden).

Channel 1 to VirtualChan14

Schreibgeschitzt (ausgegrautes ,Yes") fur Punkte mit Trenddarstellung (diese werden
automatisch aufgezeichnet). Punkte ohne Trenddarstellung kann der Benutzer einzeln
aktivieren oder deaktivieren.

Suspend Wird ignoriert, es sei denn, der Benutzer hat dieses Feld verkniipft. Besteht eine
Verknlpfung ist die Aufzeichnung bei ,No” aktiv, bei ,Yes" wird die Aufzeichnung
angehalten.

HA030554GER
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4.4 EINGANGSKANALKONFIGURATION

N | Kanalnummer wahlen

Main
(Abschnitt 4.4.1)
Descriptor
Type
PV
Status
IP adjust state
Resolution
Units
Test signal
Input low/high
Shunt value
Linearisation type
Range low/high
Scale low/high
Offset
CJ type
Filter
Sensor break type
Break response
Sensor break value
Measured value
Internal CJ Temp

Trend
(Abschnitt 4.4.2)
Colour
Span low
Span high
Scale type

Abb. 4.4 Kanalkonfigurationsmeni

Alarm 1/2
(Abschnitt 4.4.3)
Type
Status
Threshold
Hysteresis
Latch
Block
Dwell
Acknowledge
Active
Inactive
Not acknowledged
Acknowledgement
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4.4.1 Kanal Hauptmenii

In diesem Abschnitt werden alle méglichen Menlelemente beschrieben. Es ist jedoch zu beachten, dass
manche Elemente kontextabhangig sind (z. B. erscheinen Vergleichsstellen-Einstellungen nur fir Type =
«Thermocouple”).

Die Kanéle eins bis vier in der Konfiguration beziehen sich jeweils auf An In 1 (Klemmen 11, 1+ und 1-) bis An
In 4 (Klemmen 4l, 4+ und 4-) - sieche Abb. 2.2.

Channel.1.Main

Descriptor Channel 1.

Type FThermocouple
PV F
Status -~
IP Adjust State  Adjusted |

Resolution T m—
Units TG m—
- TestSignal FITENGIC O
Input Low T
Input High o
Shunt FTODT—
Lin Type ypeP
Range Low F
Range High Moo
Range Units _
Scale Low NOTOOTTT T mm—
Scale High o000
Offsct OI000N
CIType ENCIEE
Ext CJ Temp F
Filter FIEOSSE€
Sensor Break Type W
Break Response W

., ]
Sensor Break Val

]
Measured Value

Internal CJ Temp

Abb. 4.4.1a Kanal Hauptmeni (erweitert)

Hinweis: Aus Griinden der Vollstandigkeit zeigt die obige Abbildung alle moglichen Felder, auch
wenn sich viele gegenseitig ausschlieBen. So erscheint beispielsweise ,Test Signal” nur dann, wenn
Type = ,Test” ausgewahlt wird. Bei Type = ,Thermocouple” (wie abgebildet) wirde es niemals
erscheinen. GleichermalB3en wirde ,Shunt” nur bei Type = ,mA” erscheinen.

HAO030554GER
Ausgabe 1 Jul 10 Seite 43



nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

4.4.1 KANALHAUPTMENU (Fortsetzung)

Descriptor

PV

Status

IP Adjust State
Resolution

Units
Type

Test Signal

Input Low*
Input High*

Shunt value

Lin type

Range Low*
Range High*
Range Units

Scale Low/High

Offset

Hier kann ein maximal 20 Zeichen langer Beschreiber fir den Kanal eingegeben
werden. Der Beschreiber sollte unbedingt aussagekraftig sein, da er in bestimmten
Bildschirmfenstern verkiirzt angezeigt wird. So kénnten beispielsweise ,Furnace 1
area 1" und ,Furnace 1 area 2" beide als ,Furnace 1 a” erscheinen und wéaren somit -
abgesehen von der Hintergrundfarbe - nicht von einander zu unterscheiden.
Schreibgeschitzt. Zeigt den aktuellen Wert des Kanals.

Schreibgeschitzt. Zeigt den Kanalstatus als eine der folgenden Méglichkeiten:
.Good", ,Channel Off", ,Over range”, ,Under range”, ,HW error”, ,Ranging”, ,HW
(capability) exceeded".

Erscheint nur bei Kanélen, fir die das in Abschnitt 4.1.7 beschriebene ,Adjust Input”-
Verfahren festgelegt wurde.

Hier kann die Anzahl der Dezimalstellen fiir den Kanal definiert werden. Giltige
Eintrdge sind null bis neun.

Hier kann eine Sequenz von bis zu finf Zeichen eingegeben werden.

Hier kann der Benutzer einen Eingangstyp fur den Kanal auswahlen. Folgende Auswahl
ist méglich: ,Off", ,Thermocouple”, ,mV*, V*, ,mA", ,RTD", ,Digital” oder ,Test".
Erscheint nur dann, wenn Type = ,Test” ausgewahlt wird. Hier kann entweder eine
Sinuskurven- oder eine Dreiecks-Wellenform mit verschiedenen Zykluszeiten zwischen
40 Sekunden und funf Stunden gewé&hlt werden.

Bei Type = mV, V oder mA, der niedrigste Wert des angelegten Signals in elektrischen
Geraten.

Bei Type = mV, V oder mA, der héchste Wert des angelegten Signals in elektrischen
Geraten.

Nur bei Input Type = mA,; hier kann der Wert des Shunts (in Ohm) eingegeben werden.
Dieser Wert wird vom Schreiber nicht validiert. Der Benutzer muss selbst sicherstellen,
dass der hier eingegebene Wert dem des installierten Shunts entspricht.

Linear, Square root (Quadratwurzel), x3/2, x5/2, User Lin.

Thermoelement-Typen (in alphabetischer Reihenfolge): B, C, D, E, G2, J,K,L,N,R,S, T,
U, NiMo/NiCo, Platinel, Ni/MiMo, Pt20%Rh/Pt40%Rh.

User 1 bis User 4

Widerstandsthermometertypen: Cu10, Pt100, Pt100A, JPT100, Ni100, Ni120, Cu53.
Eingangsbereiche, Genauigkeit etc. im Zusammenhang mit den oben aufgefihrten
Thermoelementen und RTD-Typen siehe Anhang A. Einzelheiten zu Benutzer-
Linearisierungen siehe Abschnitt 4.8.

Nur bei Thermoelementen, RTDs, Benutzerlinearisierungen und weitergemeldeten
Signalen; der niedrigste Wert des erforderlichen Linearisierungsbereiches.

Nur bei Thermoelementen, RTDs, Benutzerlinearisierungen und weitergemeldeten
Signalen; der héchste Wert des erforderlichen Linearisierungsbereiches.

Nur bei Thermoelementen und RTDs, °C, °F oder K auswahlen.

Zeigt den Prozesswert anhand (hochster Skalenwert - niedrigster Skalenwert). Ein
Eingang von 4 bis 20mA kann auf der Skala als 0 bis 100% abgebildet werden, indem
man den niedrigsten Skalenwert auf 0 und den héchsten Skalenwert auf 100 setzt.
Hier kann ein fester Wert eingegeben werden, der der Prozessvariablen hinzuaddiert
oder abgezogen wird.

*Hinweis: Siehe Abschnitt 4.8 flr Einzelheiten zur Konfiguration von ,Range High/Low” und ,Input
High/Low”, wenn Type = User 1 bis User 4.
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4.4.1 KANALHAUPTMENU (Fortsetzung)
Input filter

Stérungen von sich langsam verandernden Eingang

Signalen kénnen durch Dampfung gefilert A

werden, sodass der zugrunde liegende Trend . ;
besser zu erkennen ist. Glltige Eingangswerte 95%‘ Geiate't
sind zwischen 0 und 60 Sekunden. < ATWOT

3x
Eingangsfilter

Hinweis: Die Verwendung eines Filters an einem Eingangskanal
kann die Funktion von Gradientenalarmen an diesem Kanal
beeintrachtigen.

CJC Type Nur bei Thermoelement-Eingangstypen; hier kann der Benutzer zwischen ,None”,
JInternal”, ,External” oder ,Remote 1" bis ,Remote 4" wahlen.

None: Keine Vergleichsstellenkompensation angelegt.

LInternal” nutzt die interne Vergleichsstellentemperaturmessung des Schreibers.
.External” bedeutet, dass die Vergleichsstelle vom Benutzer auf einer feststehenden,
bekannten Temperatur zu halten ist. Diese Temperatur wird in das Feld ,External CJ
Temp” eingegeben, das erscheint, wenn ,External” ausgewahlt wird.

Remote 1(2)(3) (4) bedeutet, dass die Vergleichsstellentemperatur jeweils von
Eingangskanal 1(2)(3)(4) gemessen wird. (Dabei muss es sich um einen anderen Kanal
als denjenigen handeln, der gerade konfiguriert wird.)

Ext. CJ Temp Erscheint nur, wenn CJC type = ,External”; hier kann der Benutzer die Temperatur

eingeben, auf der die externe Vergleichsstelle gehalten wird.

Sensor Break Type Definiert, ob Fihlerbruch bei Kreisimpedanzen, die gréBer als erwartet sind, aktiv wird.
Bei ,Off" ist die Fihlerbrucherkennung deaktiviert.

Break Low: Fuhlerbruch aktiv, wenn die gemessene Impedanz gréBer als der unter
.Break Low impedance” in Tabelle 4.4.1 angegebene Wert ist.

Break High: Fihlerbruch aktiv, wenn die gemessene Impedanz gréBer als der unter

.Break High Impedance” in Tabelle 4.4.1 angegebene Wert ist.

Break Response Spezifiziert das Verhalten des Schreibers bei Erkennung eines Fihlerbruchs.

.None” bedeutet, dass der Eingang driftet, wobei die Verdrahtung als Antenne dient.
.Drive High” bedeutet, dass sich die Spur auf (Héchstwert der Skala +10%) zubewegt.
.Drive Low" bedeutet, dass sich die Spur auf (Tiefstwert der Skala -10%) zubewegt,
wobei die 10%-Werte 10% des Bereichs (Hochstwert der Skala - Tiefstwert der Skala)

reprasentieren.

Sensor Break Val  Hier wird diagnostisch dargestellt, wie nah der Fihlerbruch-Erkennungsschaltkreis an

der Ausldsung ist.

Measured Value Der (schreibgeschitzte) Eingangskanalwert, gemessen vor jeglicher Skalierung oder

Linearisierung.
Internal CJ temp Die (schreibgeschitzte) Temperatur der mit diesem Kanal zusammenhangenden

internen Vergleichsstelle.

Bereich| Bruch Tief | Bruch Hoch
Impedanz | Impedanz
40mV ~5kQ ~20kQ
80mV ~5kQ ~20kQ
2V ~12.5kQ ~70kQ
10V ~12.5kQ ~120kQ

Tabelle 4.4.1 Mindestimpedanzen fur die Fihlerbrucherkennung

Hinweis: Hohe Unterbrechungsimpedanzwerte wiirden typischerweise bei Sensoren mit hoher
Nominalimpedanz bei Normalbetrieb benutzt.
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4.4.2 Kanaltrendkonfiguration
In diesem Bereich kénnen Kanalfarbe und -bereich konfiguriert werden.

Wheatgerm

1l
iR
AlC
JHENER
ANENER
il

i i
i i
i [ ]
i N
[ ] [ ]
_ ]

Abb. 4.4.2a Kanaltrendmeni Abb. 4.4.2b Farbauswahl

Colour Hier kann eine Farbe fir den Kanal festgelegt werden. Mithilfe der Parameter Taste
wird die Farbmusterseite aufgerufen. Mithilfe der Mehr/Weniger Tasten kénnen die
verfigbaren Farben durchgeblattert werden. Dabei wird die jeweils markierte Farbe
vergroBert dargestellt. Wenn die gewlinschte Farbe erreicht ist, betétigen Sie die
Parameter Taste, um zur Trendkonfiguration zuriickzukehren.

Span Low/High Bereichstiefst- und -hdchstwerte.

BEREICHSBEISPIEL

In einem Eingangsbereich von 0 bis 600 Grad Celsius ist der Bereich zwischen 500 und 600 Grad am
interessantesten. In einem solchen Fall wird Span Low auf 500 und Span High auf 600 gestellt, sodass der
Schreiber nur den ,wichtigen” Teil des Temperaturbereichs darstellt und somit nur den relevanten Bereich
effektiv vergréBert zeigt.

Hinweis: Die Trenddarstellung ist auf den PV-Bereich (Span High - Span Low) begrenzt; das Gerat
kann jedoch auch Werte auBerhalb dieses Bereichs anzeigen.

KANALKONFIGURATIONSBEISPIEL

Ein Thermoelement des Typs J wird benutzt, um einen Temperaturbereich von 100 bis 200 Grad Celsius zu
messen. Der Ausgangswert des Thermoelements wird Gber einen 4bis 20mA-Transmitter an den Schreiber
Ubertragen, der ihn als Wert zwischen 0 und 100% anzeigen soll.

Unter Channel.Main nehmen Sie folgende Einstellungen fir den relevanten Kanal vor:

Type = mA
Units =%
Input Low =4.00
Input high =20.00
Shunt = 250 Ohms
Lin Type =Type J
Range Low =100.00
Range High =200.00
Range Units =°C
Scale Low =0
Scale High =100

Bei anderen Elementen kdnnen die vom System vorgegebenen Werte stehenbleiben.
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4.4.3 Alarm-1-Menii
Hier kdnnen die Alarmeigenschaften fir Alarm 1 konfiguriert werden. Die nachstehende Abbildung zeigt
eine typische Konfigurationsseite (aus Griinden der Deutlichkeit erweitert). Die tatsdchlichen
Konfigurationsparameter sind kontextabhangig.

Channel.1.Alarm1 -

Status FA e Not ackd

Threshold _
Hysteresis _
Latch _
Block _

Dwell T00T0000 T m—"
v

Acknowledge _
Active [T TRRRRRR—
Inactive [T —

N.acknowledged

Acknowledgement P

Abb. 4.4.3 Typisches Alarm 1 Konfigurationsmen

Type Waéhlen Sie einen der folgenden Alarmtypen: ,Off", ,Abs. High” (Maximalalarm). ,Abs.
Low” (Minimalalarm), ,Dev. High” (Abweichungsalarm Ubersollwert), ,Dev. Low”
(Abweichungsalarm Untersollwert), ,Dev. Band” (Abweichungsbandalarm), ,Rise ROC"
(positiver Gradientanalarm), ,Fall ROC” (negativer Gradientenalarm), ,Digital High”,
.Digital Low". Definitionen siehe nachstehend unter ,Alarmtypen”.

Status Schreibgeschitzt. Hier wird gezeigt, dass der Alarm ,Off", ,Active”, ,Safe Not Acked”
oder ,Active Not Acked” ist. Nur bei ,Auto”- und ,Manual”-Alarmen bedeutet
.SafeNotAcked”, dass die Alarmauslésequelle in einen Nicht-Alarm-Zustand
zurlickgekehrt ist, der Alarm aber noch aktiv ist, weil er nicht quittiert wurde.
GleichermaBen bedeutet ,ActiveNotAcked”, dass die Quelle noch aktiv ist und der
Alarm nicht quittiert wurde.

Threshold Nur bei Absolutalarmen; der Punkt, an dem der Alarm ausgel&st wird. Wird bei
Maximalalarmen der Grenzwert vom Prozesswert (PV) des Kanals Uberschritten, wird
der Alarm aktiv und bleibt aktiv, bis der PV wieder unter den Grenzwert sinkt
(Grenzwert - Hysterese). Wird bei Minimalalarmen der Grenzwert vom PV des Kanals
unterschritten, wird der Alarm aktiv und bleibt aktiv, bis der PV wieder Gber (Grenzwert
+ Hysterese) steigt.

Reference Nur bei Abweichungsalarmen; dies ist ein ,Mittelpunkt” fir das Abweichungsband.
Bei ,Deviation high”-Alarmen wird der Alarm aktiv, wenn der Prozesswert (PV)den Wert
(Referenz + Abweichung) bersteigt, und bleibt aktiv, bis der PV wieder unter (Referenz
+ Abweichung - Hysterese) sinkt.

Bei ,Deviation low”-Alarmen wird der Alarm aktiv, wenn der Prozesswert (PV) den Wert
(Referenz - Abweichung) unterschreitet, und bleibt aktiv, bis der PV wieder tiber
(Referenz - Abweichung + Hysterese) steigt.

Bei ,Deviation band”-Alarmen wird der Alarm aktiv, sobald der Prozesswert (PV)
auBerhalb des Werts (Referenz +/- Abweichung) liegt, und bleibt aktiv, bis der PV
wieder in den Bandbereich (jeweils +/- Hysterese, wie zutreffend) zuriickkehrt.

Deviation Nur bei Abweichungsalarmen; ,Deviation” definiert die Breite des
Abweichungsbandes, die beiden Seiten des Referenzwerts, wie oben beschrieben.
Hysteresis Bei Absolut- und Abweichungsalarmen kann hier eine mehrfache Alarmauslésung

verhindert werden, wenn der Prozesswert sich nah am Auslésewert bewegt.
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4.4.3 ALARM-1-MENU (Fortsetzung)

Amount Nur bei Gradientenalarmen. Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert innerhalb des
unter ,Change Time" (siehe unten) definierten Zeitraums um mebhr als den unter
~Amount” spezifizierten Wert steigt (Rise ROC) oder fallt (Fall ROC). Der Alarm bleibt
aktiv, bis die Anderungsgeschwindigkeit jeweils in relevanter Richtung unter den
betreffenden Wert (Amount/Change Time) fallt.

Change Time Kann auf 1 Sekunde, 1 Minute oder 1 Stunde eingestellt werden. Siehe ,Amount”
(oben).
Average Time Nur bei Gradientenalarmen. Hier kann ein durchschnittlicher Zeitraum (fir den

Prozesswert) eingegeben werden, um Fehlauslésungen aufgrund von Signalstérungen
zu verhindern, oder fir den Fall, dass sich die Anderungsgeschwindigkeit langer um
den Auslésewert bewegt.

Latch None: Der Alarm bleibt aktiv, bis der Uberwachte Wert wieder in einen Nicht-Alarm-
Zustand zurlickgekehrt ist und er inaktiv wird.

Auto: Der Alarm bleibt aktiv, bis der Uberwachte Wert wieder in einen Nicht-Alarm-
Zustand zurlickgekehrt ist und der Alarm quittiert wurde. Der Alarm kann quittiert
werden, bevor oder nachdem der Wert in einen Nicht-Alarm-Zustand zurlickgekehrt
ist.

Manual: Der Alarm bleibt aktiv, bis der Uberwachte Wert wieder in einen Nicht-Alarm-
Zustand zuriickgekehrtist und der Alarm quittiert wurde. Der Alarm kann nur quittiert
werden, nachdem der betreffende Wert in einen Nicht-Alarm-Zustand zurtickgekehrt
ist.

Trigger: Nicht artikuliert. Dieser Modus dient nur dazu, eine durch die
Benutzerverknipfung mittels iTools oder Gber die Bedieneroberflache definierte
Aktion auszul6sen.

Block Alarme, beidenen ,Block” auf ,On” gesetztist, werden unterdrickt, bis der Uberwachte
Wert nach dem Hochfahren in einem ,sicheren” Zustand ist. Auf diese Weise wird
verhindert, dass solche Alarme aktiv werden, wahrend der Prozess unter Kontrolle
gebracht wird. Falls ein selbsthaltender Alarm nicht quittiert wird, wird der Alarm neu
durchgesetzt (nicht geblockt), es sei denn, der Auslése- oder Referenzwert des Alarms
wird gedndert; in diesem Fall wird der Alarm wieder geblockt.

Dwell Initilert eine Verzégerung zwischen dem Aktivwerden der auslésenden Quelle und
dem Aktivwerden des Alarms. Falls die auslésende Quelle vor Ablauf der
Verzégerungszeit in einen Nicht-Alarm-Zustand zuriickkehrt, wird der Alarm nicht
ausgelost und die Verzégerungszeituhr zuriickgesetzt.

Acknowledge Wahlen Sie ,Yes”, um den Alarm zu quittieren. Der Bildschirm kehrt zu ,No” zurick.

Active Schreibgeschitzt. Zeigt den Status des Alarms als ,Yes” (bei aktivem Alarm) oder ,No”
(bei inaktivem Alarm). Der aktive/inaktive Zustand hangt vom Latch-Typ (siehe oben)
und vom Quittierungsstatus des Alarms ab.

Inactive Wie bei ,Active” oben, zeigt jedoch ,Yes" bei inaktivem und ,No"” bei aktivem Alarm.

N.acknowledged  Wie bei ,Active” oben, zeigtjedoch ,Yes”, solange der Alarm nicht quittiert wurde, und
.No”, sobald er quittiert wurde.
Acknowledgement Geht bei Alarmquittierung kurz auf ,Yes” und kehrt dann wieder zu ,No” zurtick.

4.4.4 Alarm-2-Menii
Wie oben beim Alarm-1-Men(.

Hinweis: Die Parameter ,Acknowledge”, ,Active”, ,Inactive”, ,N(ot) Acknowledged” und
Acknowledgement” kdnnen jeweils mitanderen Parametern verknlpft werden, sodass sich z. B. ein
Relais o6ffnet, wahrend der Alarm inaktiv ist oder wahrend er aktiv ist, oder bei Bestatigung etc.
indem der betreffende Parameter mit dem PV-Eingang des Relais verknipft wird. Einzelheiten zur
Verknlpfung durch den Benutzer siehe Abschnitt 7.
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4.4.5 Alarmtypen

In den folgenden Abbildungen sollen die Bedeutungen der Alarmparameter, die fur die verschiedenen
verfligbaren Alarmtypen eingestellt werden kénnen, grafisch dargestellt werden.
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Abbildung 4.4.5a Absolute Alarmparameter
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Abb. 4.4.5b Abweichungsalarmparameter

HAO030554GER
Ausgabe 1 Jul 10

Seite 49



nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

4.4.5 ALARMTYPEN (Fortsetzung)
GRADIENTENALARME

Definition von Gradientenalarmen
Symbol A| | Symbol k|

Anderungsgeschwindigkeit steigend, aktiv

Menge

I. Anderungsgeschwindigkeit
= | | pinkendiakty | | EEE | |
T

Einheit fir ,,Anderungszeit“ Aktuglle
(Sekunden, Minuten oder Stunden) Zeit

Ein Gradientenalarm wird dann aktiv, wenn sich der (iberwachte Wert um mehr als einen ,Amount” in
weniger als einer ,Change time"” dndert. ,Dwell” verzégert die Alarmaktivierung. ,Averaging” verhindert die
Effekte von Signalstérungen.

Abb. 4.4.5¢c Parameter von Gradientenalarmen

Hinweis: Der Betrieb von Gradientenalarmen kann beeintrachtigt sein, falls ein Eingangsfilter
(Abschnitt 4.4.1) am Eingangssignal angelegt wird.
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4.5 KONFIGURATION VIRTUELLER KANALE

In diesem Bereich kédnnen Summierer und Zahler von Mathematikkan&len konfiguriert werden. Die
Konfiguration ist in die folgenden Bereiche eingeteilt: ,Main”, ,Trend”, ,Alarm 1" und ,Alarm 2". Elemente,
die in den Bereichen ,Trend”, ,Alarm 1" und ,Alarm 2" erscheinen, sind mit den in Abschnitt 4.4
(Eingangskanéle) oben beschriebenen Elementen identisch.

4.5.1 Mathematikkanalkonfiguration

Die folgenden Mathefunktionen sind verfliigbar (in der Reihenfolge des Aufwértsbildlaufs aufgefihrt):
Off, Add, Subtract, Multiply, Divide, Group Average, Group minimum, Group maximum, Modbus input,
Copy, Group minimum (latch), Group maximum (latch), Channel maximum, Channel minimum, Channel
Average, Configuration revision, Off.

Abb. 4.5.1 zeigt eine typische Mathematikkanalkonfiguration

Descriptor
Type
Operation
PV

Status
Resolution
Units

Input1

Input 2
Reset

Time Remaining

Period

“_Virtual Channel.1.Main

Descriptor
Type
Operation
B4 180.36 Units
ety Good

Resolution
Units

lalelal 93 .49°C
Input 2 KRN

Abb. 4.5.1 Typische Mathematikkanalkonfiguration (erweitert)

Hier kann der Benutzer einen maximal 20 Zeichen umfassenden Beschreiber fir den
Mathematikkanal eingeben.

In diesem Beispiel ist ,Math” ausgewéhlt. (Siehe Abschnitt 4.5.2 und 4.5.3 fur
Summierer und Z&hler.)

Hier kann der Benutzer die gewiinschte mathematische Funktion auswahlen. Siehe
~Mathematische Funktionen” unten.

Schreibgeschitzt. Zeigt den dynamischen Wert dieses Kanals in der unter ,Units” unten
eingegebenen Einheit.

Schreibgeschitzt. Zeigt den Status dieses Kanals und reflektiert den Status der
Eingangsquellen.

Geben Sie die gewlinschte Anzahl an Dezimalstellen ein.

Hier kann eine Sequenz von funf Zeichen als Einheit des Kanals eingegeben werden.
DerWertvon Eingang 1. Kann manuell eingegeben oder mit einem anderen Parameter
verknipft werden (Abschnitt 7). Verwendet die Auflésung der Quelle.

Wie bei ,Input 17, erscheint nur, wenn die Operation zwei Eingénge erfordert.

Hier kann der Benutzer Haltefunktionen (z. B. Channel Max) oder Mittelwertfunktionen
(z. B. Channel Avg) zuriicksetzen. Das Zuriicksetzen erfolgt, wenn das Feld auf ,Yes"”
gesetzt wird und die Parameter Taste betatigt wird. Der Bildschirm kehrt zu ,No”
zurlick. Alternativ kann die Funktion Uber einen weiteren mit ,Reset” verknlUpften
Parameter zurlickgesetzt werden.

Die verbleibende Zeit, bis der virtuelle Kanal seine Operation ausfiihrt. Beispielsweise
die verbleibende Zeit, in der bei der Mittelwertoperation des Mathematikkanals die
Eingdnge abgefragt werden, bevor die Berechnung durchgefihrt wird.

Bei Mittelwertfunktionen; hier kann der Zeitraum eingegeben werden, ber den der
Mittelwert ermittelt werden soll. Mégliche Auswahl: 0.125, 0.25, 0.5, 1, 2, 5, 10, 20, 30
Sekunden, 1, 2, 5, 10, 20, 30 Minuten, 1, 2, 6, 12, 24 Stunden.
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4.5.1 MATHEMATIKKANALKONFIGURATION (Fortsetzung)
MATHEMATISCHE FUNKTIONEN

Off Ausgang = -9999; Status = Off

Add Ausgang = Eingang1 + Eingang2

Subtract Ausgang = Eingang1 - Eingang?2

Multiply Ausgang = Eingang1 x Eingang2

Divide Ausgang = Eingang1 + Eingang2. Falls Eingang2 = 0, Out = -9999; Status = ,Bad".

Group Avg Ausgang = Momentane Summe aller Punkte in der Gruppe (ausgenommen: dieser und
alle Kanéle, die mit ,operation = group average”, ,group minimum”, ,group
maximum®”, ,group minimum (latched)”, ,group maximum (latched)”, ,channel
maximum” oder ,channel minimum” konfiguriert wurden), dividiert durch die Anzahl
der Punkte in der Gruppe (dieser ausgenommen).
Alle Punkte, die einen anderen Status als ,Good" haben, sind von der Berechnung
ausgenommen.
Falls die Gruppe keine Kanéle enthalt, ist Out = -9999; Status = ,No data”.

Group Min Out = Momentaner Wert des Punktes in der Gruppe (dieser ausgenommen), der den
niedrigsten Wert hat.
Alle Punkte, die einen anderen Status als ,Good" haben, sind von der Berechnung
ausgenommen.
Falls die Gruppe keine Kanéle enthalt, ist Out = -9999; Status = ,No data”.

Group Max Out = Momentaner Wert des Punktes in der Gruppe (dieser ausgenommen), der den

Modbus Input

Copy
Grp Min Latch

Grp Max Latch

hoéchsten Wert hat.

Alle Punkte, die einen anderen Status als ,Good" haben, sind von der Berechnung
ausgenommen.

Falls die Gruppe keine Kanéle enthalt, ist Out = -9999; Status = ,No data”.

Out = der Wert, der zum Modbus-Eingang dieses Kanals geschrieben wird.
Falls die Comms-Zeitabschaltung abléuft, ist Out = -9999; Status = ,No data”.

Ermoglicht das Kopieren eines Eingangs- oder anderen abgeleiteten Kanals.

Out = Der niedrigste Wert, der seit dem letzten Zurlicksetzen von einem beliebigen
Punkt der Gruppe (auBer diesem) erreicht wurde.

Alle Punkte, die einen anderen Status als ,Good" haben, sind von der Berechnung
ausgenommen.

Falls die Gruppe keine Kanéle enthalt, ist Out = -9999; Status = ,No data”.

Out = Der hochste Wert, der seit dem letzten Zuriicksetzen von einem beliebigen Punkt
der Gruppe (auBer diesem) erreicht wurde.

Alle Punkte, die einen anderen Status als ,Good" haben, sind von der Berechnung
ausgenommen.

Falls die Gruppe keine Kanale enthalt, ist Out = -9999; Status = ,No data”.

Channel Max Out = Hochster Wert, der von Input1 seit dem letzten Zurlicksetzen erreicht wurde.
Falls Input1 einen anderen Status als ,Good" hat, dann ist Out = -9999 und ,Status” ist
abh&ngig vom Status von Input1.

Channel Min Out = Niedrigster Wert, der von Input1 seit dem letzten Zurlicksetzen erreicht wurde.
Falls Input1 einen anderen Status als ,Good" hat, dann ist Out = -9999 und ,Status” ist
abh&ngig vom Status von Input1.

Channel Avg Out = Mittelwert von Input1 Gber den in ,Period” festgelegten Zeitraum.

Config Revision

Falls Input1 einen anderen Status als ,Good" hat, dann ist Out = -9999 und ,Status” ist
abh&ngig vom Status von Input1.

Out = Aktueller Konfigurationsrevisionwert.
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4.5.2 Summiererkonfiguration

Mithilfe des Summierers kann der Benutzer die laufende Summe eines beliebigen Eingangskanals oder
Mathematikkanals einsehen. Bei Mathematikkanalen ist es mdglich, die Summe von Kombinationen
verschiedener Eingangskanéle zu ermitteln, sodass bei Bedarf beispielsweise die Summe oder Differenz
zweier Kanale ermittelt werden kann.

Die maximale Kapazitét eines jeden Summierers betrédgt 1.000.000. Dieser Bereich kann durch Verknipfen
des ,Rollover”-Ausgangs des Summierers mit dem ,Trigger”-Eingang eines Zahlers erweitert werden. Die
VerknlUpfung wird entweder Uber die Bedienerschnittstelle (Abschnitt 7) oder in iTools (Abschnitt 6)
vorgenommen.

Die Summierergleichung lautet:

m _—
tot, = tot + ______________?__.t_________ Dabei gllt.
t t—1" PSFxUSF
tot, = Summiererwert bei dieser Abfrage

tot,qy = Summiererwert bei der letzten Abfrage
ma; = Prozesswert bei dieser Abfrage

PSF = Zeitraumskalierungsfaktor (Period)

USF = Einheitenskalierungsfaktor (Units scaler)

Hinweis: Die Zeit zwischen den einzelnen Abfragen betrégt 125 ms.

Abb. 4.5.2 zeigt eine typische Konfigurationsseite.

Virtual Channel.1.Main

Descriptor
Type FTotalise
Operation TN m— Siummierer
"M 180.3625 units | ——{Engeng 1 Rollover
S 1 bis 10°
Sy Good |

Zahler 1

Resolution M
Units T

Eingang 1 Rollover|
6 | 12
Units Scaler _ 10° bis 10 —|
Low Cut Off O RRN_—
High Cut Off [FO0000TT. e
Eingang 1 Rolloverf——
el 3271 |
P 10%bis 1018
Period T
p _ Verwendung kaskadierender Zahler zur
= Erweiterung des Summiererbereichs.
Preset Value [
Rollover [N N

Disable *

Abb. 4.5.2 Typisches Summierer-Konfigurationsmeni

Descriptor Hier kann der Benutzer einen maximal 20 Zeichen umfassenden Beschreiber fir den
Summierer eingeben.
Type Auswahl: Math, Counter oder Totaliser.
Operation Hier kann der Benutzer den Summierer aktivieren (,On") oder deaktivieren (,Off").
PV Schreibgeschitzt. Zeigt den dynamischen Wert des Summierers.
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4.5.2 SUMMIERERKONFIGURATION (Fortsetzung)

Status Schreibgeschitzt. Zeigt den Status des Summierers.

Hinweise:

1. Aufgrund der Art, in der der Summiererwert gespeichert wird (IEEE 32-Bit FlieBkomma) ist es
moglich, dass bei sehr groBem Summiererwert sehr kleine Eingangswerte kleiner als die
Mindestaufldsung sind. In einem solchen Fall flieBt der Wert nicht in die Gesamtsumme ein, und
der Status lautet ,Overflow”. Dies ist nicht mit ,Rollover” (nachstehend beschrieben) zu
verwechseln.

2. Der Inkrementalwert (ma/(PSF*USF)) am Rollover-Punkt (1.000.000) sollte lauten: = 1.

Resolution Hier kann die Anzahl der Dezimalstellen (bis zu 6) fiir den Summierer ausgewahlt
werden.

Units Hier kann eine Sequenz von bis zu funf Zeichen fir den Summiererwert eingegeben
werden.

Units Scaler Hier kann ein Einheitenskalierer ausgewéahlt werden. Falls der Eingangskanal

beispielsweise auf Liter pro Stunde skaliert wurde und der Units Scaler auf 1 gestellt
wird, erscheint der Summiererwert in Litern. Falls der Units Scaler auf 1000 gestellt
wird, erscheint der Summiererwert in Tausenden von Litern.

Wird der Units Scaler auf einen negativen Wert gesetzt, nimmt der Summiererwert ab,

nicht zu.
Low Cut Off Hier wird der Eingangsbetriebsbereich des Summierers eingegrenzt.
Mindestwert = -100 000
High Cut Off Hier wird der Eingangsbetriebsbereich des Summierers eingegrenzt.
Hoéchstwert = 100 000
Input1 Der Wert der Quelle. Dieser Parameter kann manuell eingegeben oder von einem

externen Kanal-PV aus verknipft werden.

Period Die Summierergleichung arbeitetin Sekunden. Falls die Einheit des summierten Kanals
nicht ,pro Sekunde” lautet, muss ein von der Systemvorgabe (1 sec) abweichender
Period Scaler verwendet werden. Im Feld ,Period” kann ein Zeitraum aus einer Reihe
von Vorgaben zwischen 0,125 Sekunden und 24 Stunden gewahlt werden.

Preset Ist hier ,Yes” eingestellt, Gbernimmt der Summierer den voreingestellten Wert. Das
Feld kehrt sofort zu ,No" zurlick. Der Summierer kann auch Uber eine externe, mit
diesem Parameter verknlpfte Quelle voreingestellt werden.

Preset Value Ermoglicht die Eingabe eines Wertes, bei dem der Summierer mit der Zunahme bzw.
Abnahme beginnt. Die Zahlrichtung wird durch das Vorzeichen des Units Scaler
bestimmt: positiv = Zunahme; negativ = Abnahme.

Rollover Die maximale Kapazitdt des Summierers betragt 1 000 000. Falls der aktuelle
Summiererwert beispielsweise 999 999 betragt und ,Input 1" = 10 ist, springt der
Summiererwert bei der ndchsten Abfrage auf (999,999 +10 - 1,000,000 = 9) und
.Rollover” springt auf ,Yes" fir eine Wiederholungsperiode. Dies kann zur Erweiterung
eines Zahlers verwendet werden, indem der ,Rollover”’-Parameter des Summierers mit
dem ,Trigger”-Parameter des Zahlers verknipft wird. Die maximale Kapazitat eines
jeden Zahlers betrégt ebenfalls 1 Million, und bei Bedarf kénnen Zahler auf dhnliche
Weise erweitert werden, sodass der erste Zahler in Millionen z&hlt, der zweite in
Einheiten von 1012, der dritte in Einheiten von 108 und so weiter.

Disable Hier kann der Benutzer die Summiererfunktion voriibergehend aussetzen. Der
Ausgang behéalt den vor der Deaktivierung vorliegenden Wert bei, bis der Summierer
wieder aktiviert wird. Dann wird der Summiervorgang von diesem Wert aus wieder
aufgenommen. Der Summierer wird mithilfe der Parameter Taste aktiviert (Kreuz) und
deaktiviert (Hakchen).
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4.5.3 Zahlerkonfiguration

Hier kann der Benutzer einen Zahler einrichten, um Trigger-Eingénge zu zéhlen (oder die Zunahme erfolgt
Uber die Konfigurationsseite). Der maximale Z&hlerwert betragt 1 000 000. Zhler kénnen per ,Rollover” mit
dem nachsten Zahler verknipft und damit erweitert werden. Die Verknipfung wird Giber die
Bedienerschnittstelle (Abschnitt 7) oder in iTools (Abschnitt 6) vorgenommen.

LTrend”-, ,Alarm 1"- und ,Alarm 2“-Konfiguration siehe die entsprechenden Bereiche von Abschnitt 4.4.

A 123436 units |

Preset Value _

Resolution UM —

Low Cut Off [T _—
High Cut Off [ST0000N—

Virtual Channel.1.Main

Descriptor
Type *

Operation [ORT—

Zahler 1

Eingang 1 Rollover
1 bis 10° —|

L Zahler 2
Eingang 1 Rollover|

108 bis 1072 —|
L Zahler 3
etc.

Eingang 1 Rollover|

10'2 bis 1018

Status

Units TG —

Input1 _
Preset _

Kaskadierende Zahler

Trigger _
Rollover _

Disable i

Abb. 4.5.3 Typische Zahlerkonfiguration

Descriptor Hier kann der Benutzer einen maximal 20 Zeichen umfassenden Beschreiber fir den Zahler
eingeben.

Type Auswahl: Math, Counter oder Totaliser.

Operation Hier kann der Benutzer den Zahler aktivieren (,On") oder deaktivieren (,Off").

PV Schreibgeschitzt. Zeigt den dynamischen Wert des Z&hlers.

Status Schreibgeschitzt. Zeigt den Status des Eingangskanals an.

Resolution Hier kann die Anzahl der Dezimalstellen (bis zu sechs) fir den Zahler definiert werden.

Units Hier kann eine Sequenz von bis zu finf Zeichen fur den Zahlerwert eingegeben werden.

Low Cut Off Gibt einen Wert an, unterhalb dessen der Zahler nicht abnimmt.

High Cut Off  Gibt einen Wert an, oberhalb dessen der Zahler nicht zunimmt.

Input1 Der Wert, um den der Zahler jeweils zunimmt, wenn der , Trigger” hoch geht. Der Wert kann
manuell eingegeben oder mit einem anderen Parameter verknipft werden. Bei einem
negativen Wert nimmt der Zahlerwert ab.

Preset Ist hier ,Yes" eingestellt, Gbernimmt der Zahler den voreingestellten Wert. Das Feld kehrt
sofort zu ,No" zurtick. Der Zahler kann auch Gber eine Verknipfung mit einem anderen
Parameter voreingestellt werden.

Preset Val Ermoglicht die Eingabe eines Wertes, bei dem der Zahler mit der Zunahme bzw. Abnahme
beginnt.

Trigger Wird hier ,1” eingestellt, wird der aktuelle Wert der Eingangsquelle dem Zahlerwert
hinzugefugt. Diese Funktion kann manuell ausgefihrt werden, oder der Eingang kann mit
einem anderen Parameter verknipft werden (Abschnitt 7.2).

Rollover Die maximale Kapazitat des Zéhlers betragt 1 000 000. Falls der aktuelle Wert
beispielsweise 999 999 betragt und ,Input 1" = 15 ist, springt der Z&hlerwert bei der
nachsten Abfrage auf 14 (999,999 +15 - 1,000,000) und ,Rollover” springt auf ,Yes" fir eine
Wiederholungsperiode. Dies kann zur Erweiterung verwendet werden, indem der
.Rollover”-Parameter mit dem ,Trigger”-Parameter des nachsten Z&hlers verknlpft wird.
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4.5.3 Zahlerkonfiguration (Fortsetzung)
Disable Hier kann der Benutzer die Zéhlfunktion voribergehend aussetzen. Der Ausgang behélt
den vor der Deaktivierung vorliegenden Wert bei, bis der Zdhler wieder aktiviert wird. Dann
wird der Zéhlvorgang von diesem Wert aus wieder aufgenommen. Der Zahler wird mithilfe

der Parameter Taste aktiviert (Kreuz) und deaktiviert (Hdkchen).

4.6 REGELKREISKONFIGURATION
In diesem Konfigurationsbereich kann der Benutzer zwei Regelkreise einrichten. Diese Beschreibung
bezieht sich auf Temperaturregelkreise, die Konfigurationsparameter gelten jedoch gleichermaf3en auch
fir andere Regeltypen. Annahme: Kanal 1 ist ein Heizkanal, Kanal 2 ist ein Kiihlkanal.
Die Konfiguration ist in unterschiedliche Bereiche unterteilt, die in der nachstehenden Ubersicht aufgefiihrt

sind.
Loop
N N =1 oder?2
Main Setup Tune PID Setpoint Output Diagnostics
(Abschnitt  (Abschnitt 4.6.2)Abschnitt 4.6.3) (Abschnitt (Abschnitt  (Abschnitt 4.6.6) (Abschnitt 4.6.7)
4.6.1) Loop name Tune Enable 4.6.4) 4.6.5) Output Low Error
Auto/Manual Ch1 Control Low Output Sched Type Range Low Output High Target Output
PV Ch2 Control High Output No. of sets Range High Ch1/2 Output Working Out Low
Inhibit Control action State Remote i/p SP Select Ch2 Deadband Working Out High
Target Setpoint PB Units Stage Time Active set SP1 Ch1/2 OnOff Hyst Loop Break
Working Deriv Type Boundary 1-2 Sp2 Ch1/2 Traveltime  Prop Output
Setpoint Setpoint Access Boundary 2-3 SP Low Limit Nudge raise Integral Output
Working Output Auto/Man Zugriff PB SP High Limit Nudge lower Deriv Output
Integral Hold Ti Alt SP Enable  Ch1/2 pot pos Sensor Break
Td Alt SP Ch1/2 pot brk Sched PB
CBH Rate Pot Brk mode Sched Ti
CBL Rate Done Rate Sched Td
MR SP rate disable SbrkMode Sched CBH
LBT Servo to PV Sbrk OP Sched CBL
Output Low SP Trim Safe OP Sched MR

Output High SP Trim Low Manual Mode  Sched Loop Break
SP Trim High Manual Output Sched Out Low
Manual Track  Forced Output  Sched Out High

Setpoint Track  Manual Startup

Track PV Pff En
Track Value Power In
SP Int Balance Cool type

FF type/gain
FF offset/trim lin
FF OP
Track Output
Track Enable
Rem. Output Low
Rem. Output High

Abb. 4.6 Ubersicht Regelkreiskonfiguration

Allgemeine Angaben zu Regelkreisen sind in Anhang B dieses Handbuchs zu finden.
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4.6.1 ,Main menu” - Hauptmenuparameter

Auto/Manual

PV

Inhibit

Target Setpoint

Working Setpoint

Working Output

Integral Hold

Auswahl zwischen ,Auto” (Automatikbetrieb) und ,Manual” (Handbetrieb). Bei ,Auto”
wird die Ausgangsleistung in einer geschlossenen Regelkreis-Konfiguration
automatisch gesteuert. Bei ,Manual” regelt der Bediener die Ausgangsleistung.

Der Prozessvariablen-Eingangswert. Der Wert kann vom Benutzer eingegeben
werden; meist wird er jedoch mit einem Analogeinang verknipft.

Auswahl zwischen ,No” und ,Yes". Bei ,Yes"” wird der Regelkreis gestoppt und der
Ausgang auf einen ,sicheren” Wert gesetzt; dieser Wert wird als Teil der
Ausgangskonfiguration (Abschnitt 4.6.6) eingegeben. Falls eine Begrenzung der
Rampensteigung eingestellt ist, steigt der Ausgang in dieser Geschwindigkeit bis zum
sicheren Wert, ansonsten erfolgt die Anderung in einem Schritt. Falls ,Setpoint” oder
+Manual Tracking” aktiviert wurde (siehe Sollwertkonfiguration Abschnitt 4.6.5), kann
mit ,Inhibit” die Verfolgung umgangen werden.

Falls ,No" ausgewahlt wird, arbeitet der Regelkreis normal.

LInhibit” kann von einer externen Quelle aus aktiviert/deaktiviert werden.

Der Wert, den der Regelkreis erreichen soll. Der SP kann von einer Reihe von Quellen
abgeleitet werden, siehe Anhang B, Abschnitt B2.5. Der von den
Sollwertbegrenzungen (,SP High Limit” und ,SP Low Limit") begrenzte Wertbereich ist
in Abschnitt 4.6.5 beschrieben.

Ein schreibgeschitzter Wert, der den aktuellen Wert des Sollwerts angibt, der vom
Regelkreis verwendet wird. Dabei muss es sich nicht zwingend um den ,Target
setpoint” handeln. Der Wert kann aus einer Reihe von Quellen stammen, wird jedoch
von den Sollwertbegrenzungen (,SP High Lim” und ,SP Low Lim”) begrenzt, wie in
Abschnitt 4.6.5 beschrieben.

Der tatséchliche Arbeitsausgangswert, bevor er auf die Ausgénge von Kanal 1 und 2
aufgeteilt wird.

Auswahl zwischen ,Yes” und ,No". Bei ,Yes” wird der Integralwert auf seinem aktuellen
Wert ,eingefroren”. IntHold gewé&hrleistet, dass die Leistung nach einer Unterbrechung
des Regelkreises z. B. zu Wartungszwecken reibungslos wieder angelegt wird.

4.6.2 ,Setup menu” - Setup-Menliparameter

Loop Name
Ch1 Control

Ch2 Control
Control Action

Hier kann ein 11 Zeichen umfassender Name fur den Regelkreis eingegeben werden.

Regeltyp des Kanals. Auswahl:

Off: Der Kanal ist abgeschaltet.

OnOff: Der Kanal wird durch on/off geregelt.

PID: Proportional- + Integral- + Differential-Regelung (Dreipunktregelung).
VPU: Ventilposition ohne Ruckfihrung.

VPB: Ventilposition mit Riickfihrung.

In Anhang B, Abschnitt B2.2 sind ndhere Einzelheiten zu finden.

Wie oben, allerdings fiir Regelkreiskanal 2.

Auswahl zwischen ,Reverse” und ,Direct”.

.Reverse” bedeutet, dass der Ausgang ,ein” ist, wenn der Prozesswert (PV) unter dem
Zielsollwert (SP) liegt. Dies ist normal fur Heizregelung.

.Direct” bedeutet, dass der Ausgang ,ein” ist, wenn der PV Uber dem SP liegt. Dies ist
normal fir Kihlregelung.

PB Units * Auswahl zwischen ,Engineering” oder ,Percent”.
.Engineering” zeigt Werte in (z. B.) Temperatureinheiten (z. B. °C oder °F).
.Percent” zeigt Werte als Prozentsatz des Regelkreisbereichs (Range Hi - Range Lo).
HAO030554GER
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4.6.2 SETUP-MENUPARAMETER (Fortsetzung)

Deriv Type *

Setpoint Access

Auto/Man Access

.Error” bedeutet, dass Anderungen am PV oder SP Anderungen am
Differentialausgang verursachen. ,Derivative on error” sollte mit einem
Programmgeber verwendet werden, da hier mit verringertem Rampen-
Uberschwingen zu rechnen ist. ,Error” sorgt fiir eine schnelle Reaktion auf kleine
Sollwertdnderungen, wodurch diese Einstellung ideal fir Temperaturregelsysteme ist.
,PV" bedeutet, dass allein PV-Anderungen Anderungen am Differentialausgang
verursachen. Wird typischerweise fiir Prozesssysteme mit Ventilregelung verwendet,
da auf diese Weise der Verschlei3 der Ventilmechanik verringert wird.

Erméglicht die Sollwertbearbeitung auf den Regelkreisanzeigeseiten (Abschnitt 3.4.6).
.Read/Write” erméglicht allen Benutzern freien Zugriff.

.Read Only” erméglicht eine Bearbeitung nur im Konfigurations- oder Supervisor-
Modus.

.Operator R/W" ermdglicht die Bearbeitung in allen Betriebsarten auBer ,Logged out”.

Wie unter ,Setpoint Access” oben, jedoch fir Auto/Manual-Parameter.

*Hinweis: ,PB Units” und ,Deriv Type” erscheinen nur dann, wenn von Ch1 Control und Ch2
Control mindestens eine auf ,PID", ,VPU” oder ,VPB" gesetzt ist.

4.6.3 ,Tune menu”- Optimierungsmeniliparameter

Tune Enable

Bei ,On" wird die Selbstoptimierung initiiert. Das Symbol &ndert sich in ,Off", wenn die
Selbstoptimierung abgeschlossen ist. Kann manuell auf ,Off" gestellt werden, um den
Selbstoptimierungsprozess anzuhalten.

Low Output Hier wird ein unterer Grenzwert festgelegt, der bei der Selbstoptimierung angewandt
wird. Der Wert muss mindestens genauso grof3 wie der im Output-MenU spezifizierte
.Output Low”-Wert sein (Abschnitt 4.6.6).
High Output Hier wird ein oberer Grenzwert festgelegt, der bei der Selbstoptimierung angewandt
wird. Der Wert darf hdchstens so groB3 wie der im Output-Men spezifizierte ,Output
High”-Wert sein (Abschnitt 4.6.6).
State Schreibgeschiitzte Anzeige des Selbstoptimierungsfortschritts:
Off. Selbstoptimierung l&uft nicht.
Ready. Voriibergehende Anzeige. Andert sich sofort in ,Running”.
Running. Selbstoptimierung lauft.
Complete. Selbstoptimierung erfolgreich abgeschlossen. Voribergehende Anzeige.
Andert sich sofortin ,Off".
Timeout, Tl Limit und R2G Limit sind Fehlerzustande, die in Anhang B, Abschnitt B2.4.5
beschrieben werden. Tritt ein solcher Fehlerzustand ein, wird die Optimierung
abgebrochen und die PID-Einstellungen bleiben unverandert.
Stage Schreibgeschiitzte Anzeige des Selbstoptimierungsfortschritts:
Settling. Wird wahrend der ersten Minute angezeigt, wahrend die Regelkreisstabilitat
kontrolliert wird (Anhang B, Abschnitt B2.4.5).
To SP. Heizung oder Kiihlung eingeschaltet.
Wait min. Leistungsausgang aus.
Wait max. Leistungsausgang ein.
Timeout, Tl Limit und R2G Limit sind Fehlerzusténde, die in Anhang B, Abschnitt B2.4.5
beschrieben werden.
Stage Time Verstrichene Zeit der aktuellen Phase des Selbstoptimierungsprozesses. 0 bis 99999
Sekunden.
AT.R2G Selbstoptimierung an R2G. ,Yes" bedeutet, dass der Regelkreis den bei der
Selbstoptimierung berechneten R2G-Wert verwendet. Bei ,No" verwendet der
Regelkreis den vom Benutzer eingegebenen R2G-Wert (PID-Men), der wie in Anhang
B, Abschnitt B2.4.5 berechnet wurde.
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4.6.4 ,PID menu”-PID-Meniiparameter

Hinweis: Falls Control Type im Setup-Ment = ,Off" oder ,OnOff’, dann enthalt das PID-Meni nur
den Parameter fur die Regelkreisunterbrechungszeit ,LBT".

Sched Type

Number of Sets

Remote input

Active Set

Boundary 1-2

Boundary 2-3
PB/PB2/PB3

Ti/Ti2/Ti3

Td/Td2/Td3

R2G/R2G2/R2G3

CBH/CBH2/CBH3

CBH/CBH2/CBH3

Auswahl des anzuwendenden Typs von Gain Scheduling (Abschnitt B2.3.7).

Off. Gain Scheduling nicht aktiv.

Set. Der Benutzer wahlt den zu verwendenden PID-Parametersatz aus.

Setpoint. Die Ubertragung von einem Satz zum néchsten hdngt vom Wert des Sollwerts
ab.

PV. Die Ubertragung von einem Satz zum néchsten hingt vom PV-Wert ab.

Error. Die Ubertragung zwischen den Satzen héngt vom Wert des Fehlersignals ab.
OP. Die Ubertragung hangt vom Wert des Ausgangs ab.

Rem. Die Ubertragung wird von einem Fern-Eingang geregelt.

Hier wird die Anzahl der PID-Parametersatze zur Verwendung bei Gain Scheduling
ausgewahlt.

Nur bei ,Sched Type” = ,Rem”; hier wird der aktuelle Wert des verwendeten externen-
Eingangskanals angezeigt, um den aktiven Satz auszuwahlen. Falls der externe-
Eingangswert kleiner/gleich ,Boundary 1-2"-Wert ist (siehe unten), dann wird Satz 1
ausgewabhlt. Falls er > als der ,Boundary 1-2"-Wert ist, aber kleiner/gleich ,Boundary 2-
3"-Wert, dann wird Satz 2 verwendet. Falls der externe Wert > ,Boundary 2-3"-Wert ist,
dann wird Satz 3 verwendet. Falls der externe Eingang nicht ,verknipft” ist, kann der
Wert Uber das Bedienfeld vom Benutzer bearbeitet werden.

Die Nummer des zurzeit verwendeten Satzes.

Fur alle Sched Types auBer ,Set”; hier kann der Benutzer einen ,Boundary”-Wert
eingeben. Steigt dann der betreffende Wert (SP, PV, Error etc.) Uber diesen Boundary-
Wert, schaltet der Regelkreis von PID Set 1 auf PID Set 2. Féllt er unter den Boundary-
Wert, schaltet der Regelkreis von Satz 2 auf Satz 1.

Wie oben, jedoch wird zwischen Satz 2 und 3 geschaltet.

Proportionalband fir Satz eins/zwei/drei. Der Proportionalwert in den Einheiten
(technische Einheiten oder %), festgelegt unter ,PBUnits” im Setup-Meni. Weitere
Einzelheiten siehe Anhang B, Abschnitt B2.2.2.

Integralzeitkonstante fur Satz eins/zwei/drei. Giltige Eingaben sind 1 bis 9999.9
Sekunden oder ,Off". Falls ,Off" eingestellt wird, ist die Integralaktion deaktiviert.
Entfernt die bleibende Abweichung, indem die Geschwindigkeit des Ausgangs im
Verhaltnis zum Fehlersignal nach oben oder nach unten angepasst wird.

Differentialzeitkonstante fur Satz eins/zwei/drei. Giltige Eingaben sind 1 bis 9999.9
Sekunden oder ,Off". Falls ,Off" eingestellt wird, ist die Differentialaktion deaktiviert.
Bestimmt, wie stark der Regler auf eine Verdnderung im PV reagiert. Zur Regelung von
Uberschwingen und Unterschwingen und zur raschen PV-Wiederherstellung, falls eine
plotzliche Bedarfsverdnderung auftritt.

Relative Kuhlverstérkung fur Satz eins/zwei/drei. Erscheint nur, wenn Kiihlung
konfiguriert wurde (Ch2 Control im Setup-MenU nicht ,Off" oder ,OnOff"). Giiltige
Eingabensind 0.1 bis 10. Hier wird das Kiihlungs-Proportionalband eingestellt, das die
Differenzen zwischen Erwdrmungs- und Abkihlungs-Leistungsverstarkungen
kompensiert.

Cutback-Héchstwert fir Satz eins/zwei/drei. Giltige Eingaben sind ,Auto” (3xPB) oder
0.1 bis 9999.9. Die Anzahl der Anzeigeeinheiten oberhalb eines Sollwerts, an dem der
Reglerausgang auf 0% oder -100% (OP min) gezwungen wird, um ein Unterschwingen
beim Abklhlen zu modifizieren. Weitere Details siehe Abschnitt B2.3.2.
Cutback-Tiefstwert fir Satz eins/zwei/drei. Giltige Eingaben sind ,Auto” (3xPB) oder
0.1 bis 9999.9. Die Anzahl der Anzeigeeinheiten unterhalb eines Sollwerts, an dem der
Reglerausgang auf 100% (OP max) gezwungen wird, um ein Uberschwingen beim
Heizen zu modifizieren. Weitere Details sieche Abschnitt B2.3.2.
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4.6.4 ,PID menu”-PID-Meniiparameter (Fortsetzung)

MR/MR2/MR3

LBT/LBT2/LBT3
Output Low/2/3

Output High/2/3

Manuelles Zuriicksetzen fir Satz eins/zwei/drei. Glltige Eingaben sind 0 bis 100%.
Schaltet eine feste zuséatzliche Leistung auf den Ausgang, um bleibende
Abweichungen bei ausschlieBlich proportionaler Regelung zu eliminieren. Wird
anstelle des Integralanteils angewandt, wenn Ti auf ,Off" gestellt ist.
Regelkreisunterbrechungszeit fur Satz eins/zwei/drei. Giltige Eingaben sind 1 bis
99999 Sekunden oder , Off". Weitere Details siehe Abschnitt B2.3.6.

Untere Grenze fir den Ausgangswert fir Satz eins/zwei/drei. Glltige Eingaben liegen
im Bereich ,Output High/2/3" bis -100.

Obere Grenze fur den Ausgangswert flr Satz eins/zwei/drei. Giltige Eingaben liegen
im Bereich ,Output Low/2/3" bis +100.

4.6.5 ,Setpoint”-Meniiparameter

Range High/Low

SP select
SP1, SP2
SP Low Limit
SP High Limit
Alt SP Enable

Alt SP

Rate

RateDone

SP Rate Disable

Servo To PV

SPTrim

SP Trim High/Low
Manual Track

Setpoint Track

Track PV
Track Value
SP Int Balance

Bereichsgrenzwerte. Glltige Eingaben von 99999 bis -99999. Die Bereichsgrenzwerte
legen die absoluten Hochst- und Tiefstwerte fir Regelkreis-Sollwerte fest. Wird das
Proportionalband in % des Bereichs konfiguriert, ergibt sich dieser Bereich aus den
hier festgelegten Grenzwerten.

Zur Auswahl von SP1 oder SP2. SP1 gilt als primarer Sollwert fir den Regler; SP2 gilt als
sekundérer (Standby-)Sollwert.

Hier kdnnen Werte fur die Sollwerte 1 und 2 eingegeben werden. Giltige Eingaben
liegen im Bereich ,SPHigh Limit"” bis ,SPLowLim".

Untere Sollwertgrenze fir SP1 und SP2. Giiltige Eingaben liegenim Bereich ,Range Lo”
bis ,SP High Limit".

Obere Sollwertgrenze fiir SP1 und SP2. Glltige Eingaben liegen im Bereich ,Range Hi"
bis ,SP LowLim".

Mit ,Yes” wird der alternative Sollwert aktiviert, mit ,No” wird er deaktiviert. Kann mit
einer externen oder internen Quelle verknlpft werden.

Wenn eine Verknipfung besteht, ist dies eine schreibgeschiitzte Anzeige des Werts
des alternativen Sollwerts. Anderenfalls kann der Benutzer einen Wert eingeben.
Glltige Eingaben liegen im Bereich ,Range Hi" bis ,Range Lo".

Hier wird die Hochstgeschwindigkeit eingestellt, mit der der Arbeitssollwert sich
dndern kann. Wird h&ufig verwendet, um die Last vor durch grof3e Sollwertspringe
bedingten Temperaturschocks zu schiitzen. Glltige Eingaben sind 0.1 bis 9999.9
technische Einheiten pro Sekunde oder ,Off".

Schreibgeschiitzte Anzeige. ,Yes” bedeutet, dass der Arbeitssollwert seine Anderung
abgeschlossen hat. ,No” bedeutet, dass die Sollwertrampe noch lduft.

Erscheint nur, wenn ,Rate” nicht ,Off" ist. Bei ,Yes” ist die Rampensteigungsbegren-
zung deaktiviert, bei ,No" ist sie aktiviert.

Falls ,Rate” auf einen anderen Wert als ,Off” und falls ,Servo to PV" auf ,Yes" gesetzt
wird, veranlasst jede Anderung des aktuellen Sollwerts, dass der Arbeitssollwert auf
den aktuellen PV gestellt wird, bevor er auf den neuen Sollwert erhéht wird.

Ein positiver oder negativer Wert, der zum Sollwert hinzugefiigt wird, zur lokalen
Optimierung. Giltige Eingaben sind beliebige Werte zwischen ,SP Trim High” und
LSPTrim Low”.

Obere und untere Grenzwerte fiir den Sollwertabgleich

Bei ,On" ist ,Manual tracking” aktiviert, sodass der lokale Sollwert dem Wert des
aktuellen Prozesswerts folgen kann. Weitere Details sieche Abschnitt B2.5.5. Bei ,Off" ist
Manual Tracking deaktiviert.

Bei ,On" ist ,Setpoint tracking” aktiviert, sodass der lokale Sollwert dem Wert des
alternativen Sollwerts folgen kann. Weitere Details siehe Abschnitt B2.5.4. Bei ,Off" ist
Setpoint Tracking deaktiviert.

Das Gerat folgt dem Prozesswert beim Servo oder Tracking.

Der Sollwert, der beim Manual Tracking verfolgt wird

Hier kann der Benutzer den Ausgleich von PV-Anderung aktivieren (Hakchen) oder
deaktivieren (Kreuzchen).
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4.6.6 ,Output”-Meniielemente
Anhang B Abschnitt B2.6 enthélt Details zu den Ausgangsfunktionen.

Output Low

Output High

Ch1 Output
Ch2 Output
Ch2 Deadband

Rate

Ch1 OnOff Hyst
Ch2 OnOff Hyst

Ch1 Travel Time

Ch2 Travel Time

Nudge Raise

Nudge Lower
Ch1 Pot Pos*
Ch1 Pot Brk*
Ch2 Pot Pos*
Ch2 Pot Brk*
Pot Brk Mode*

Die Mindestleistung oder die maximale ,negative” Leistung (d. h. Kihlleistung), die vom
System erbracht werden muss. Der giiltige Eingabebereich ist -100% bis ,Output High".
Die maximale Ausgangsleistung, die von Kanal 1 und 2 zu erbringen ist, wobei 100%
volle Leistung ist. Der gliltige Eingabebereich ist,Output Low"” bis 100.0%. Wird dieser
Wert gesenkt, verringert sich die Anderungsgeschwindigkeit des Prozesses;
gleichzeitig verringert sich jedoch auch die Féhigkeit des Reglers, auf Stérungen zu
reagieren.

Zeigt die positiven Leistungswerte, die vom Heizausgang verwendet werden. Die
Werte reichen von ,Output low” bis ,Output high”.

Zeigtdie Kihlleistungswerte fiir Kanal 2. Erscheint als Wert zwischen ,Output high” und
-100%, wobei -100% die volle Kihlleistung darstellt.

Der Abstand (in %) zwischen dem Abschalten von Ausgang 1 und dem Einschalten von
Ausgang 2, und umgekehrt. Giltige Eingaben sind 0 (off) bis 100%.

Begrenzt die Geschwindigkeit, in der sich der PID-Ausgang andern kann. Dies kann
nitzlich sein, um zu schnelle Anderungen zu verhindern, die dem Prozess, den
Heizelementen etc. schaden kénnten.

Erscheint nur, wenn ,Ch1 Control”im Setup-Meni auf ,OnOff” gestelltist. Hier kann der
Benutzer einen Hysteresewert fiir Kanal 1 eingeben. Glltige Eintrége sind 0.0 bis 200.0.

Erscheint nur, falls ,Ch2 Control” im Setup-Meni auf ,OnOff” gestellt ist. Hier kann der
Benutzer einen Hysteresewert fiir Kanal 2 eingeben. Glltige Eintrége sind 0.0 bis 200.0.

Erscheint nur, falls der Setup-MenUparameter ,Ch1 Control” auf ,VPB"” oder ,VPU"
gestellt ist. Dies ist die Ventil6ffnungszeit von geschlossen (0%) bis offen (100%). In
einer Ventilpositionierungsanwendung ist der Ausgang an Kanal 1 durch eine einzelne
Softwareverknipfung an ein Relaispaaar ,Ventil 6ffnen/Ventil schlieBen”
angeschlossen. Bei Heiz-/Kiihlanwendungen ist Kanal 1 dem Heizventil zugeordnet.
Glltige Eingaben: 0.0 bis 1000.0 Sekunden.

Erscheint nur, falls der Setup-MenUlparameter ,Ch2 Control” auf ,VPB"” oder ,VPU"
gestellt ist. Dies ist die Ventil6ffnungszeit von geschlossen (0%) bis offen (100%). Bei
Heiz-/Kihlanwendungen ist Kanal 2 dem Kihlventil zugeordnet. Giltige Eingaben: 0.0
bis 1000.0 Sekunden.

Erscheint nur, falls der Setup-MenUlparameter ,Ch1 Control” oder ,Ch2 Control” auf
VPU" gestellt ist.

Bei ,Yes"” kann das Ventil in die gedffnete Position bewegt werden, z. B. durch einen
SchlieBkontakt, eine Betdtigung der Mehr Taste oder einen Befehl Gber die serielle
Schnittstelle. Die vom System vorgegebene minimale AnstoBzeitist 125 ms, diese kann
jedoch in der betreffenden Relaiskonfiguration bearbeitet werden - siehe Abschnitt
4.7.2. Weitere Details siehe auch Abschnitt B2.6.10.

Wie bei ,Nudge Raise” oben, bewegt das Ventil jedoch in die geschlossene Position.
Die Position des Stellers von Kanal 1, gemessen vom Rickfihrungspotentiometer.
.On" bedeteuet, dass der Eingangsregelkreis am relevanten Kanal offen ist.

Die Position des Stellers von Kanal 2, gemessen vom Rickfihrungspotentiometer.
.On" bedeteuet, dass der Eingangsregelkreis am relevanten Kanal offen ist.

Definiert, welcher Schritt bei Erkennung einer Potentiometerunterbrechung erfolgen
muss:

Raise: 6ffnet das Ventil

Lower: schlief3t das Ventil

Rest: Das Ventil bleibt in seinem derzeitigen Zustand.

Model: Der Regler verfolgt die Ventilposition und erstellt ein Modell des Systems,
sodass er auch bei defektem Potentiometer weiterlauft.
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4.6.6 AUSGANGSMENUPARAMETER (Fortsetzung)

* Hinweis: Diese Parameter erscheinen nur, falls der Setup-Menlparameter ,Ch1 Control” oder
.Ch2 control” (wie zutreffend) auf ,VBP" gestelltist. Das Setup-Men ist in Abschnitt 4.6.2

beschrieben.

SBrk Mode

Sbrk OP
Safe OP

Manual Mode

Manual Output

Definiert, welcher Schritt im Falle eines Fiherbruchs erfolgen muss.

Safe: Der Ausgang nimmt den nachstehend in ,Sbrk OP” festgelegten Wert an.
Hold: Der Ausgang bleibt auf seinem derzeitigen Niveau.

Der Wert, den der Ausgang bei einem Fihlerbruch annimmt, falls ,SBrk Mode” oben
auf ,Safe” gestellt ist.

Der Ausgangswert, der angenommen wird, wenn der Regelkreis gesperrt ist
(Hauptmeni Abschnitt 4.6.1).

Hier wird die Art des Ubergangs ausgewahlt, die beim Wechsel in den manuellen
Modus erfolgt (Abschnitt 4.6.1):

Track: Im Auto-Modus folgt der manuelle Ausgang dem Regelausgang, sodass keine
Ausgangsveranderung erfolgt, wenn auf manuellen Modus umgeschaltet wird.

Step: Beim Ubergang in den manuellen Modus wird der Ausgang auf den zuvor bei
.Forced-OP” (siehe unten) eingegebenen Wert gesetzt.

Last Man. Out: Bei der Umschaltung auf den manuellen Modus nimmt der Ausgang
den zuletzt vom Bediener eingestellten manuellen Ausgangswert an.

Der Ausgang, wenn der Regelkreis sich im manuellen Modus befindet. Im manuellen
Modus begrenzt der Regler die maximale Leistung; trotzdem sollte er bei hohen
Leistungseinstellungen jedoch nicht unbeaufsichtigt bleiben. Es ist wichtig, zum Schutz
des Prozesses Uberbereichsalarme zu installieren.

Hinweis: Es empfiehlt sich, alle Prozesse mit einem unabhingigen Uberbereichserkennungssystem

auszustatten.

Forced Output

Manual Startup

Zwangshand Ausgangswert. Wenn ,Manual Mode" = ,Step”, ist dies der
Ausgangswert, der beim Wechsel vom Automatik- in den manuellen Modus
ibernommen wird.

Wenn ausgeschaltet (Kreuzchen), fahrt der Regler im gleichen Modus (Automatik oder
Hand) hoch wie beim Abschalten. Wenn eingeschaltet (Hékchen), fahrt der Regler
immer im Handbetrieb hoch.

Pff En Power feed forward aktivieren. Mit ,Ja” wird Power feed forward aktiviert (d. h. das
Ausgangssignal wird angepasst, um Schwankungen in der Zufuhrspannung
auszugleichen.) Mit ,No” wird Pff deaktiviert. Weitere Details sieche Abschnitt B2.6.6.

Power In Schreibgeschutzte Anzeige der aktuellen Zufuhrspannung.

Cool Type Erscheint nur, falls im Setup-Ment ,Ch2 Control” = ,PID" ist (Abschnitt 4.6.2). Hier kann
der Benutzer die entsprechende Art der Kiihlung eingeben (Abschnitt B2.6.7):

Linear: Wird genutzt, wenn sich der Reglerausgang linear mit dem PID-Bedarf dandert.
Qil: Fir Anwendungen mit Olkiihlung
Water: Fir Anwendungen mit Wasserkiihlung
Fan: Fir Kihlung durch Zwangsliftung
FF Type Zufuhrtyp (Abschnitt B2.6.8):
None: Es wird kein Signal Gibermittelt.
Remote: Es wird ein Fernsignal Gbermittelt.
SP: Der Sollwert wird Gbermittelt.
PV: PV wird Gbermittelt.

FF Gain Bei den FF-Typen ,PV" und ,SP” wird hier das Zufuhrsignal skaliert.

FF Offset Beiden FF-Typen ,PV”und ,SP” wird hier die Abweichung vom skalierten Zufuhrsignal
definiert.

FF Trim lim Beiden FF-Typen ,PV"und ,SP" werden hier die symmetrischen Grenzen lber den PID-
Ausgang definiert, die auf das skalierte Zufuhrsignal angewendet werden.
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4.6.6 AUSGANGSMENUPARAMETER (Fortsetzung)

FF OP

Track Output

Track Enable

Reluctantly

Beiden FF-Typen ,PV” und ,SP2 ist dies das kalkulierte Zufuhrsignal (nach Skalierung,
Abweichung und Angleichung). FF OP = FF gain (Eingang + FF Offset)

Falls ,Track Enable” (unten) auf ,Yes” gestelltist, ist dies der Wert fiir den
Regelausgang. PID bleibt im Automatikmodus und folgt dem Ausgang. Der ,Track
OP”-Wert kann mit einer externen Quelle verknipft oder Gber das Bedienfeld
eingegeben werden. Ahnlich wie das Umschalten auf manuellen Modus.

Ist hier ,Yes" eingestellt, folgt der Ausgang dem ,Track OP"-Wert (oben). Wird
anschlieBend ,Off" eingestellt, kehrt der Regelkreis ohne UnregelmaBigkeit zum
Regelausgang zurtick.

Zur Begrenzung des Ausgangs mittels einer Fernquelle. Diese Grenzwerte kénnen die
zuvor in diesem Abschnitt beschriebenen Werte fiir ,Output Low” und ,Output High”
nicht Gberschreiten.

4.6.7 Regelkreisdiagnose

Diese Parameter sind schreibgeschiitzt, sofern nicht anders angegeben.

Error
Target Output

Working Out Low

Working Out High

Loop Break

Prop. Output
Integral Output
Deriv. Output
Sensor Break

Sched PB

Sched Ti

Sched Td

Sched R2G

Sched CBH

Sched CBL

Sched MR

Sched Loop Break
Sched Out Low
Sched Out High

Die Differenz zwischen Sollwert und Prozesswert.

Der gewiinschte Regelausgang. Das Ziel des aktiven Ausgangs, falls die
Geschwindigkeitsbegrenzung aktiviert ist.

Die untere Grenze fir den Arbeitsausgang. Dies ist der Wert, durch den die
Ausgangsleistung des Regelkreises begrenzt wird und der von ,gain scheduled limit”,
Lremote limit” und ,safety limit" abgeleitet wird.

Die obere Grenze fir den Arbeitsausgang. Dies ist der Wert, durch den die
Ausgangsleistung des Regelkreises begrenzt wird und der von ,gain scheduled limit”,
Lremote limit” und ,safety limit” abgeleitet wird.

Regelkreisunterbrechungsalarm. Wird aktiv (,Yes"), falls die im PID-Meni festgelegte
Regelkreisunterbrechungszeit (LBT (Abschnitt 4.6.4) Gberschritten wird, ansonsten
wird ,No" angezeigt.

Zeigt den Proportionalwertbeitrag zum Regelausgang

Zeigt den Integralwertbeitrag zum Regelausgang

Zeigt den Differentialwertbeitrag zum Regelausgang

Zeigt den Fuhlerbruchstatus an. ,On"” (Hékchen) zeigt an, dass ein Fihlerbruch
aufgetreten ist. ,Off" (Kreuzchen) zeigt an, dass kein Fihlerbruch erkannt wurde.

Das vorgesehene Proportionalband fur den aktuellen PID-Satz.

Die vorgesehene Integralzeit fur den aktuellen PID-Satz.

Die vorgesehene Differentialzeit fir den aktuellen PID-Satz.

Der vorgesehene relative Kithlverstarkungswert fur den aktuellen PID-Satz.
Die vorgesehene Cutback-Obergrenze fur den aktuellen PID-Satz.

Die vorgesehene Cutback-Untergrenze fir den aktuellen PID-Satz.

Der vorgesehene manuelle Reset-Wert fir den aktuellen PID-Satz.

Die vorgesehene Regelkreisunterbrechungszeit fir den aktuellen PID-Satz.
Die vorgesehene Ausgangs-Untergrenze fir den aktuellen PID-Satz.

Die vorgesehene Ausgangs-Obergrenze fiir den aktuellen PID-Satz.
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4.7 DIGITALI/O

In diesem Konfigurationsbereich kénnen die digitalen E/A-Typen ausgewé&hlt werden.

Select configuration men

Abbildung 4.7 Men Digital I/0 (oberste Ebene)

4.7.1 Digitaleingang/-ausgang
Bezieht sich auf Signale an den Klemmen 1A/1B (Abb. 2.2)
Type ,On Off O/P", ,Time Prop O/P" oder ,Contact I/P” (Systemvorgabe)

PV Fur Eingdnge, 0 = Kontakt ist offen; 1 =Kontaktist geschlossen. Fir ,On Off O/P” treibt
ein Wert gréBer/gleich 0.5 den Ausgang in die Héhe, ansonsten wird der Ausgang in
die Tiefe getrieben. Fur ,Time Prop O/P" ist der Wert der angeforderte

Ausgangsprozentsatz.

Min On Time Nur fur ,Type” = ,Time Prop O/P”; hier kann eine Mindest-Einschaltzeit festgelegt
werden. Konfigurierbarer Bereich = 0.1 bis 150 Sekunden

Invert Kehrt die Ausgangsrichtung bei digitalen Ausgéngen um (oder das Eingangssignal bei
digitalen Eingéngen).

Output Off = Ausgang wird in die Tiefe getrieben; On = Ausgang wird in die Hohe getrieben.

drive low Erscheint nicht bei Type = ,Contact I/P”

4.7.2 Relaisausgange
Bezieht sich auf Klemmenpaare 2A2B, 3A3B, 4AC, 5AC (Abb. 2.2).
Type (2A2B, 4AC) ,On Off O/P" (Systemvorgabe), ,Time Prop O/P", Valve Raise.
Type (3A3B, 5AC) ,On Off O/P” (Systemvorgabe), ,Time Prop O/P"

PV Fur ,On Off O/P” schlielt ein Wert gréBer/gleich 0.5 die Relaiskontakte, sonst sind die
Kontakte offen. Fir ,Time Prop O/P" ist der Wert der angeforderte
Ausgangsprozentsatz.

Min On Time Nur fur ,Type” = ,Time Prop O/P”; hier kann eine Mindest-Einschaltzeit festgelegt
werden, um den Relaisverschleil3 zu verringern. Konfigurierbarer Bereich = 0.1 bis
150 Sekunden

Invert Kehrt die Ausgangsrichtung an den Relais um (nicht bei Type = Valve Raise).

Inertia Nur bei Type = ,Valve Raise”; hier kann ein Wert (in Sekunden) eingegeben werden, um
den Ventileinlauf zu berlcksichtigen.

Backlash Nur bei Type = ,Valve Raise”; hier kann ein Wert (in Sekunden) eingegeben werden, um
ein Spiel in der Ventilverbindung auszugleichen.

Standby action Nur bei Type = ,Valve Raise”; hier wird die Ventilaktion spezifiziert, wenn das Gerét sich

im Standby-Modus befindet.
Continue: Ausgang wird auf der geforderten Stufe fortgefihrt
Freeze: Das Ventil wird nicht langer angetrieben.

HAO030554GER
Seite 64 Ausgabe 1 Jul 10



nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

4.7.2 Relaisausgéange (Fortsetzung)
Output Off = Relaiskontakte offen; On = Relaiskontakte geschlossen.

Hinweis: Falls Relais 2A2B auf ,Valve Raise” gestellt ist, dann ist 3A3B auf ,Valve Lower” gestellt.
Gleichermalen gilt: Falls Relais 4AC auf ,Valve Raise” gestellt ist, dann ist 5AC auf ,Valve Lower”
gestellt.

Wenn der Regelkreiskanalausgang mit dem PV-Eingang eines ,Ventil heben”-Relais verknipft ist,
steht der PV-Eingang des damit zusammenhangenden ,Ventil senken”-Relais nicht mehr fir andere
Verkntpfungen zur Verfligung, und beide Relais werden vom Regelkreis als Paar nur Gber die

einzelne Verknlpfung gesteuert.

4.7.3 Digitale Eingange
Bezieht sich auf die Klemmenpaare LALC, LBLC (Abb. 2.2).

Type .Contact I/P”
PV 0 = Kontakt ist offen; 1 = Kontakt ist geschlossen.
Invert Kehrt die Richtung des Eingangs um.

Hinweis: Eine Beschreibung der Zeitproportionierung siehe Abschnitt B2.6.11.
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4.8 Kundenlinearisierungen

Ermdglicht die Eingabe von bis zu vier Kundenlinearisierungstabellen, von denen jede bei der
Kanalkonfiguration als ,Lin Type” ausgewahlt werden kann (Abschnitt 4.4.1). Die Konfiguration besteht aus
der Definition der Anzahl der einzuschlieBenden Punkte (2 bis 32) und der anschlieBenden Eingabe eines
X" und eines ,Y" fir jeden Punkt, wobei X-Werte die Eingdnge und Y-Werte die daraus resultierenden
Ausgange bezeichnen.

4.8.1 Regeln fiir Kundenlinearisierungstabellen

1. Tabellen missen monoton sein, d. h. es darf keinen zweiten X-Wert geben, dem derselbe Y-Wert
zugeordnet ist.

2 Jeder X-Wert muss gréBer als der vorhergehende sein.
3. Jeder Y-Wert muss gréBer als der vorhergehende sein.

4. Falls andere als Temperatureinheiten angezeigt werden sollen, sollten die hohen und niedrigen
Kanalskalierungswerte auf die gleichen Werte wie die hohen und niedrigen Bereichswerte eingestellt
und die erforderlichen Skalierungseinheiten eingegeben werden.

Abb. 4.8.1 zeigt den ersten Teil der Konfigurationstabelle fur ein fiktives Zylinderbeispiel.

3metres |

Y | | Punkte] X v
1 0.0 | 00
60— 2 | 05 | 0074
3 | 1.0 | 0589
4 | 15 | 1.988
. 5 | 20 | 4712
User Lin.1 £ 6 | 30 11771
50— £ 7 | 40 [18.840
3 8 5.0 |25.908

Num. of Points

X1
Y1
X2
Y2
X3
Y3

40—

30——

Volumen (Kubikmeter) ——

20——

Tiefe (Meter) ——»

Abb. 4.8.1 Beispiel fur eine Kundenlinearisierungstabelle
Bei der Konfiguration eines Kanals (Abschnitt 4.4.1) zur Verwendung einer Kundenlinearisierungstabellen:
Falls Type = ,Thermocouple” oder ,RTD", dann muss ,Range High/Low" auf die héchsten bzw. niedrigsten
verwendeten ,Y"-Werte eingestellt werden. Das Gerét ruft automatisch die damit zusammenhangenden ,X"-
mV- oder Ohm-Werte ab.
Falls Type = ,mV", V" oder ,mA", dann muss ,Range High/Low" auf die héchsten bzw. niedrigsten
verwendeten ,Y"-Werte eingestellt werden. ,Input High/Low" ist auf die héchsten bzw. niedrigsten , X"-
Werte in der Tabelle einzustellen.

4.9 KUNDENSPEZIFISCHE MELDUNGEN
Hier kdnnen bis zu 10 Meldungen eingegeben werden, die in die Verlaufsdatei aufgenommen werden,
wenn sie Uber eine verknlpfte Quelle ausgeldst werden (z. B. durch einen aktiv werdenden Alarm).
Die Meldungen kénnen bis zu 100 Zeichen umfassen und entweder Uber die virtuelle Tastatur (siehe
Abschnitt 3.6) oder tber die iTools-Konfigurationssoftware eingegeben werden.
Bis zu drei Parameterwerte kénnen in die Meldungen im Format [Address] eingebettet sein, wobei
Address” die dezimale Modbus-Adresse des Parameters ist (Abschnitt 5.3). Beispiel: In[256] ist Kanal 1 PV
eingebettet.
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4.10 ZIRCONIA-BLOCK (OPTION)

Diese Option erméglicht die Berechnung von C-Pegel, Taubpunkt oder Sauerstoffkonzentration. Eine
Zirkonia-(Sauerstoff)-Sonde besteht aus zwei Platinelektroden, die mit einem Zirkonia-Pellet oder einem
Zirkonia-Zylinder verbunden sind. Bei erhohten Temperaturen entwickelt eine solche Sonde eine
elektromotorische Kraft, die sich proportional zur absoluten Sondentemperatur und zum Logarithmus der
Differenz im Sauerstoffteildruck zwischen ihren beiden Enden verhlt.

Die Temperatur der Sonde wird normalerweise mittels eines Thermoelements Typ K oder Typ R gemessen.
Die Temperatur wirkt sich dahingehend auf das Thermoelement aus, dass fiir einen erfolgreichen Betrieb
die Sondentemperatur hoher als 700 °C sein muss.

4.10.1 Definitionen
TEMPERATURREGELUNG

Der Sensoreingangswert am Temperaturregelkreis kann zwar von der Zirkoniasonde kommen; es ist jedoch
lblich, ein separates Thermoelement zu verwenden. Der Regler bietet einen Heizausgang, der zur
Regelung von Gasbrennern dienen kann. Fir manche Anwendungen kann auch ein Kiihlausgang an ein
Geblése oder einen Abgasdédmpfer angeschlossen werden.

C-PEGEL REGELUNG

Die Zirkoniasonde erzeugt ein Millivolt-Signal (mV), das auf dem Verhaltnis der Sauerstoffkonzentrationen
zwischen der als Eckwert dienenden Seite der Sonde (auBerhalb des Ofens) und der Menge des Sauerstoffs,
die sich im Ofen befindet, beruht.

Der Regler berechnet anhand der Temperatur- und Kohlenstoffpotenzialsignale den tatséchlichen
Prozentsatz des im Ofen befindlichen Kohlenstoffs. Dieser zweite Regelkreis hat generell zwei Ausgange.
Ein Ausgang ist an ein Ventil angeschlossen, das die Menge eines dem Ofen zugefiihrten
Anreicherungsgases regelt. Der zweite Ausgang regelt die Menge der Luftzufuhr.

RUBALARM

Zusatzlich zu anderen Alarmen, die vom Regler erkannt werden kénnen, kann das Gerat einen Alarm
auslésen, wenn atmospharische Bedingungen vorliegen, bei denen Kohlenstoff in Form von RuB auf allen
Ofeninnenfléchen abgelagert wird. Der Alarm kann an einen Ausgang (z. B. ein Relais) angeschlossen
werden, um einen externen Alarm auszulésen.

AUTOMATISCHE SONDENREINIGUNG

Das Gerat hat eine Strategie zur Reinigung und Regeneration der Sonde, die so programmiert werden kann,
dass sie zwischen zwei Chargen oder manuell auf Anforderung eines Bedieners ablauft. Zu Beginn des
Reinigungsprozesses wird ein Momentanwert der mV-Wert der Sonde gemessen und RuB3 und andere
Partikel, die sich eventuell auf der Sonde angesammelt haben, werden mit einem kurzen Druckluftsto3
entfernt. Der Benutzer kann eine minimale und eine maximale Reinigungszeit einstellen. Falls der mV-Wert
der Sonde sich nicht innerhalb der eingestellten maximalen Regenerationszeit bis auf 5% des
Momentanwerts regeneriert hat, wird ein Alarm ausgel&st. Dies bedeutet, dass die Sonde gealtertist und
ersetzt bzw. Gberholt werden muss. Wahrend der Reinigung und Regeneration wird der PV angehalten,
sodass der Ofen ohne Unterbrechung betrieben werden kann. Der ,Pv Frozen”-Parameter kann in einer
individuellen Strategie verwendet werden, z. B. zum Anhalten der Integralaktion wéhrend der Reinigung.

ENDOTHERMISCHE GASKORREKTUR

Mit Hilfe eines Gasanalysators lasst sich die Kohlenmonoxidkonzentration (CO) des endothermischen Gases
bestimmen. Sofern der Analysator Uber einen 4 bis 20mA-Ausgang verflgt, kann dieser direkt mit dem
Gerat verbunden werden, um so automatisch die berechnete Kohlenstoffmessung in % anzupassen.
Alternativ kann dieser Wert jedoch auch manuell eingegeben werden.

SONDE REINIGEN

Da diese Sensoren in Ofenumgebungen eingesetzt werden, missen sie regelmalig gereinigt werden. Zur
Reinigung (Abbrennen) wird Druckluft durch die Sonde geleitet. Die Reinigung kann entweder manuell
oder automatisch anhand einer Zeitschaltung durchgefiihrt werden. Bei der Reinigung ist ,PV Frozen” auf
.Yes" gestellt.

SAUERSTOFFKONZENTRATION
Um die Sauerstoffkonzentration zu messen, wird ein Ende der Sonde in die zu messende Atmosphére

eingefiihrt, wahrend sich das andere Ende in einer als Referenzatmosphare befindet. Bei den meisten
Anwendungen ist Luft ein geeignetes Referenzmedium (Referenzeingang = 20.95 fir Luft).
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4.10.2 Konfiguration
Die Konfigurationsparameter erscheinen in einer von drei Listen, wie in Abb. 4.10.2a dargestellt.

Main Gas Ref Clean
Probe type CO Local Clean Frequency
Resolution CO Remote Clean Time

Min Calc Temp CO Remote Enable Min Rev Time
Tolerance H2 Local Max Rev Time
Oxygen Exp H2 remote Clean Valve
Temp Input H2 Remote Enable Clean Probe
Probe Input H2 In use Time2Cln
Temp Offset Clean Enable

Probe Offset Clean Max Temp

Carbon Potential Clean Abort
Dew Point Clean Rcov Time
Oxygen Last Clean
Soot Alarm Clean Msg Reset
PV Frozen Probe Fault
Probe Status Cant Clean
Balance Integral Clean Abort

Carb Act CO O2

Clean Temp

Probe state
Oxygen Type

Abb. 4.10.2a Zirkoniasonden-Konfigurationslayout.
ZIRCONIA MAIN
Welche Parameter erscheinen, hangt von der ,Probe Type”-Einstellung ab. Aus diesem Grunde erscheinen
nicht alle aufgefiihrten Parameter bei allen Sondentypen. Abb. 4.10.2b zeigt eine typische
Konfigurationsseite.

Probe Type _
Resolution
Min Calc TempP
Tolerance _
Oxygen Exp—
Temp InputP
Probe Input_
Carbon Potential o

Dew Point @
T —
Oxygen

Temp Oﬁset_
Probe Oﬁset_
Soot alarm m_

PV Frozen
Probe Status

Balance Integral
Carb Act CO 02
Probe State

Oxygen type BNErnst

Abb. 4.10.2 Zirkoniasonden-Konfiguration (typisch)
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4.10.2 KONFIGURATION (Fortsetzung)

HAUPTPARAMETER
Probe Type Wéhlen Sie aus der Liste der Sondenhersteller. Die nachfolgend aufgefihrten
Parameter sind davon abhéngig, welcher Hersteller ausgewahlt wurde.
Resolution Hier kann die Anzahl der Dezimalstellen fir die Wertanzeige eingegeben werden.
Gas Reference Referenzwert fiir die Wasserstoffkonzentration in der Atmosphére.
Rem Gas Ref Externer-Referenzwert fir die Wasserstoffkonzentration in der Atmosphére. Hier kann

Rem Gas Enable

Working Gas
Min Calc Temp*
Oxygen Exp

Tolerance

Process Factor
Clean Frequency

Clean Time

Min Rcov Time
Max Rcov Time
Temp Input*
Temp Offset*
Probe Input
Probe mV Offset
Oxygen

Carbon Potential
Dew Point

Soot Alarm
Probe Fault
PV Frozen

Clean Valve
Clean State

Time to Clean

Probe Status

Balance Integral

die Wasserstoffkonzentration von einer externen Quelle aus gelesen werden.

.Yes" erméglicht die ferngesteuerte Gasmessung. Bei ,No” wird der interne
Gasreferenzwert verwendet.

Schreibgeschutzt. Arbeitsreferenzgaswert

Die Mindesttemperatur, bei der die Kalkulation giltig ist.

Die Exponenteneinheiten der Logarithmus-Sauerstofftypberechnung. Giltige
Eingaben -24 bis +24.

RuBtoleranzmultiplikator. Hier kann der Benutzer die Empfindlichkeit des RuBalarms
einstellen, um die Haufigkeit Uberflissiger Alarme zu verringern.

Der vom Sondenhersteller definierte Prozessfaktor.

Hier kann der Intervall zwischen den Sondenreinigungszyklen in Stunden und Minuten
eingegeben werden.

Hier kann die Sondenreinigungszeit in Stunden und Minuten eingegeben werden.
Die minimale Regenerationszeit nach der Reinigung, in Stunden und Minuten.
Die maximale Regenerationszeit nach der Reinigung, in Stunden und Minuten.
Temperatureingangswert der Zirkoniasonde

Hier kann ein Temperatur-Offset fir die Sonde eingegeben werden.
mV-Eingang der Zirkoniasonde

Erméglicht die Eingabe eines Offset-Werts fiir den mV-Eingang der Sonde.
Schreibgeschutzt. Berechneter Sauerstoffwert.

Schreibgeschiitzt. Das berechnete Kohlenstoffpotenzial.

Schreibgeschitzt. Der Taupunkt, abgeleitet von den Temperatur- und externen-
Referenzgaseingéngen.

Schreibgeschditzt. RuBalarm. Aktiv, wenn eine RuBbildung wahrscheinlich ist. Die
Empfindlichkeit des Alarms kann anhand der ,Tolerance”-Parameter oben eingestellt
werden.

.Yes" zeigt einen Fuhlerbruch an.

Schreibgeschtzt. Parameter steht wahrend der Reinigung auf ,Yes”.
Schreibgeschitzt. Aktivierung der Ventilreinigung.

Schreibgeschitzt. Der Abbrennzustand der Zirkoniasonde: ,Waiting”, ,Cleaning” oder
.Recovering”.Clean Probe ,Yes" = Sondenreinigung auslésen. ,No" = Sonde nicht
reinigen.

Schreibgeschitzt. Die in Stunden und Minuten angegebene verbleibende Zeit bis zum
nachsten Reinigungszyklus.

Schreibgeschitzt. Aktueller Sondenstatus

OK Normalbetrieb

mV Sensor Brk Fihlerbruch am Sondeneingang

Temp Sensor Brk Fihlerbruch am Temperatureingang

Min Calc Temp  Sondenzustand verschlechtert sich

Dieser Ausgang geht auf ,true”, wenn ein Sprung im Ausgang eintritt, der eine
Integralneuausrichtung erfordert, falls die Messwerte zur PID-Regelung verwendet
werden.

* Temperatureinheiten sind die Einheiten, die fir den Kanal konfiguriert sind, an den der Temperatursignalwandler

angeschlossen ist.
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Carb Act CO O2

Probe State

4.10.2 KONFIGURATION (Fortsetzung)

Die Kohlenstoffaktivitat fir die Oberflachengasreaktion zwischen Kohlenmonoxid (CO)
und Sauerstoff (O2).

Schreibgeschuitzt. Der aktuelle Zustand der Sonde. Falls ,Measuring”, so werden die
Ausgénge aktualisiert. Bei allen anderen Zustdnden (Clean, Clean Recovery, Test
impedance, Impedance Recovery, Waiting) werden die Ausgéange nicht aktualisiert.

OxygenType Die verwendete Sauerstoffgleichung.

GASREFERENZPARAMETER
CO Local Referenzwert fiir die Kohlenmonoxidkonzentration (CO) in der Atmosphére.
CO Remote Externer-Referenzwert fir die Kohlenmonoxidkonzentration in der Atmosphare.

CO Remote En

COin Use
H2 Local
H2 Remote

H2 Remote En

H2 In Use

Clean Frequency

Clean Time
Min Rcov Time
Max Rcov time
Clean Valve
Clean Probe
Time to Clean

Clean Enable
Clean Max Temp

Clean Abort
Clean Rcov Time

Last Clean
Clean Msg Reset

Ermoglicht das Fern-Ablesen des Werts.

LYes" ermdglicht die ferngesteuerte CO-Messung. Bei ,No” wird der interne Wert
verwendet.

Der aktuell verwendete CO-Gasmesswert.
Referenzwert fir die Wasserstoffkonzentration (H) in der Atmosphare.

Externer-Referenzwertfir die Wasserstoffkonzentration in der Atmosphére. Erméglicht
das Fern-Ablesen des Werts.

LYes" erméglicht die ferngesteuerte H-Messung. Bei ,No” wird der interne Wert
verwendet.

Der aktuell verwendete H-Gasmesswert.

REINIGUNGSPARAMETER

Hier kann der Intervall zwischen den Sondenreinigungszyklen in Stunden und Minuten
eingegeben werden.

Hier kann die Sondenreinigungszeit in Stunden und Minuten eingegeben werden.
Die minimale Regenerationszeit nach der Reinigung, in Stunden und Minuten.

Die maximale Regenerationszeit nach der Reinigung, in Stunden und Minuten.
Schreibgeschitzt. Aktivierung der Ventilreinigung.

Sondenreinigung auslosen.

Schreibgeschitzt. Die in Stunden und Minuten angegebene verbleibende Zeit bis zum
nachsten Reinigungszyklus.

Sondenreinigung aktivieren

Maximale Temperatur fir die Reinigung. Falls die Temperatur diesen Wert
Uberschreitet, wird die Reinigung abgebrochen.

Sondenreinigung abbrechen.

Die Zeit, die die Sonde bendtigt, um sich auf 95% ihres Ausgangswerts nach der letzten
Reinigung zu regenerieren. Falls die Regeneration bei der letzten Reinigung nicht
innerhalb der ,Max Rcov time"” vollzogen wurde, wird dieser Wert auf 0 gesetzt.

Der mV-Ausgang der Sonde nach der letzten Reinigung.
.Yes" 16scht reinigungsbezogene Alarme

Probe Fault .Yes"” zeigt an, dass die Sonde sich nach einer Reinigung nicht auf 95% ihres
urspriinglichen Ausgangswerts regeneriert hat,
Cant Clean Es liegen Umsténde vor, die den Beginn eines Reinigungszyklus verhindern. Kann Uber
.Clean Msg Reset” geldscht werden.
Clean Abort Ein Reinigungszyklus wurde abgebrochen. Kann tiber ,Clean Msg Reset” geldscht
werden.
Clean Temp Ein Reinigungszyklus wurde aufgrund einer zu hohen Temperatur abgebrochen. Kann
tber ,Clean Msg Reset” geldscht werden.
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4.10.3 Verdrahtung
Abb. 4.10.3 zeigt eine typische Verdrahtung einer Zirkoniasonde.

— KUh\'/':ﬁglnet‘ AuBere Elektrode
/O 1 Innere Elektrode Zirkonia
Al 1 senim Pellet
—  Luftzufuhr —
O/P 2 T X
Sonde reinigen
o— J -
| DI A /
Thermoelement
) Anreich-
erungsgas O/P 3
Al 1, Al 2 = Analogeingange
L | Strom- Al1 (Zirconia-) Eingangsbereich muss
versorgung als 0 bis 2V (max.) konfiguriert werden.

I/O1= Logikausgang

O/P2 bis O/P 5 = Relaisausgange
DI A = Digitaleingang Versstg:;;ng
I
Gas
Ventil

Abb. 4.10.3 Typische Zirkoniasonden-Verdrahtung

4.11 ALARM UBERSICHT
Ermdéglicht dem Benutzer die Ansicht des Gesamtstatus der Alarme des Geréats und die Durchfliihrung einer
globalen Quittierung aktiver Alarme, falls erforderlich.
Global Ack Ermdglicht dem Benutzer, alle gliltigen Alarme gleichzeitig zu quittieren. ,Manuelle”
Alarme mussen nicht-aktiv sein, bevor sie quittiert werden kénnen.
Any Channel alarm Zeigt an, ob Kanalalarme aktiv, quittiert etc. sind.
Any Sys Alarm Zeigt an, ob Systemalarme aktiv sind.
Any Alarm Zeigt an, ob Kanal- oder Systemalarme aktiv sind.

Any Alarm [T

Abb. 4.11 Alarm Ubersicht
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5 MODBUS TCP SLAVE COMMS

5.1 INSTALLATION

Die Modbus-Installation erfolgt per Anschluss eines Standard-Ethernet-Kabels vom RJ45-Stecker auf der
Ruckseite des Gerats an einen Host-Computer, entweder direkt oder liber ein Netzwerk. Hier kann ein
durchgehendes Kabel verwendet werden (d. h. ein Crossover-Kabel ist nicht erforderlich).

5.2 EINLEITUNG

Per MODBUS TCP kann das Gerét als ,Slave”-Gerét fir einen oder mehr Host-Computer dienen, die tiber
den RJ45-Stecker auf der Rickseite des Schreibers angeschlossen werden. Jeder Schreiber muss eine
eindeutige Internet-Protocol-Adresse (IP-Adresse) haben, die wie in Abschnitt 4.2.1 (Network.Interface)
erklart eingerichtet wird.

MODBUS TCP (Transmission Control Protocol) ist eine Variante der MODBUS-Familie der
Kommunikationsprotokolle fiir die Uberwachung und Regelung automatisierter Gerate und speziell fiir die
Verwendung von MODBUS-Nachrichten in einer Intranet- oder Internet-Umgebung mittels TCP/IP-
Protokoll. Die MODBUS-Informationen in diesem Handbuch sind gréBtenteils von dem Dokument
openmbus.doc abgeleitet, das unter http://www.modbus.org/default.htm verfigbarist. Das oben genannte
Dokument beinhaltet auBerdem Implementierungsrichtlinien fiir Benutzer.

Hinweis: Per Modbus-Protokoll kénnen maximal 255 Datenbytes pro Transaktion gelesen oder
geschrieben werden. Aus diesem Grund betrdgt die maximale Anzahl von Standard-(16-Bit-)
Registern, auf die in einer Transaktion zugegriffen werden kann, 255/2 = 127, und die maximale
Anzahl von IEEE-(32-Bit-)Registern betréagt 127/2 = 63.

5.2.1 Funktionscodes

Die Modbus Funktionscodes 3, 4, 6, 8 und 16, nachstehend in Tabelle 8.2.1a definiert, werden unterstutzt
und sind nachstehend in Abschnitt 5.5 eingehend beschrieben.

Code Modbus Definition Beschreibung

. . Liestdie binaren Inhalte, falls es sich um Holding Register handelt.
03 el nelleling e In dieser Implementierung funktionieren die Codes 3 und 4 gleich.
04 Read input registers Lies-tdie bindren Inh-alte, falls es §ich um Hglding Register handglt.

In dieser Implementierung funktionieren die Codes 3 und 4 gleich.

06 Preset single register Schreibt einen einzelnen Wert in ein einzelnes Register.
08 Diagnostics Flhrt einen einfachen Riickkopplungsschleifentest durch.
16 Preset multiple registers Schreibt Werte in mehrere Holding Register.

Tabelle 5.2.1a Definition der Modbus Funktionscodes
DIAGNOSECODES
Funktionscode 08, Subcode 00 (Return query data) ist ein Echo der Anfrage (Riickkopplungsschleife).
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5.2.1 FUNKTIONSCODES (Fortsetzung)
AUSNAHMECODES

MODBUS TCP stellt reservierte Codes bereit, die fir Ausnahmen verwendet werden. Diese Codes bieten
Fehlerinformationen zu fehlgeschlagenen Anfragen. Ausnahmen werden dadurch signalisiert, dass dem
Funktionscode der Anfrage hex 80 hinzugefugt wird, gefolgt von einem der nachstehend in Tabelle 8.2.1b
aufgefiihrten Codes.

DgcodHeex Modbus Definition Beschreibun'\%o(\éﬂtsstésr‘luoizgiﬁklzigéil)heiten siehe

01 | 01 | lllegal function Es wurde ein ungultiger Funktionscode empfangen
02 | 02 | lllegal Data Address Es wurde eine ungliltige Datenadresse empfangen
03 | 03 | lllegal Data Value Es wurde ein ungultiger Datenwert empfangen

04 | 04 | Slave Device Failure Im Schreiber ist ein nicht zu behebender Fehler aufgetreten.
09 | 09 | lllegal Sub Function Es wurde ein ungiltiger Subcode empfangen

10 | OA | Gateway path unavailable | Gateway-Fehlkonfiguration oder Uberlastung

11 | oB Gateway targetdevice failed

Gerat im Netzwerk nicht vorhanden
to respond

Tabelle 5.2.1b Ausnahmecodes

5.2.2 Datentypen
Die folgenden Datentypen werden unterstitzt:

1. Zweienkomplementére vorzeichenbehaftete 16-Bit-Analogwerte mitimpliziertem Dezimalzeichen. Die
Position des Dezimalzeichens muss sowohl im Schreiber als auch im Host-Computer konfiguriert
werden.

2. Vorzeichenbehaftete 16-, 32- und 64-Ganzzahlen.
3. 16-Bit-Ganzzahlenwerte ohne Vorzeichen.
4. 32-Bit-IEEE-FlieBkommawerte.
5. Sequenzen in begrenzter Ldnge kdnnen Giber Modbus TCP im Unicode-Format anhand eines
einzelnen, ,non-multiplexed” Satzes fortlaufender Register (bertragen werden.
DATENVERSCHLUSSELUNG

MODBUS verwendet eine so genannte ,Big-Endian”-Darstellung fur Adressen und Datenelemente. Das

bedeutet, dass bei der Ubertragung einer Zahl, die gréBer ist als ein einzelnes Byte, das wichtigste Byte

zuerst gesendet wird. So wiirde beispielsweise ein 32-Bit-hex-Wert von 12345678 als 12, gefolgt von 34,
gefolgt von 56 und schlieBlich 78 Gbertragen werden.

5.2.3 Ungiiltige Mehrfachregisterschreibvorgénge

Wenn ein Schreiber eine Multiregisterschreibanfrage erhélt, ist es moglich, dass eine oder mehrere
Anfragen abgewiesen werden. Unter solchen Umstanden akzeptiert der Schreiber alle glltigen Anfragen
und ignoriert unglltige Schreibvorgénge. Es wird keine Fehlermeldung erstellt.

5.2.4 Master-Communications-Zeitabschaltung

Wenn ein Archivierungsvorgang lauft, ist es moglich, dass sich die Kommunikationsantwort so verlangsamt,
dass es zu einer Kommunikations-Zeitabschaltung kommt. Das Modbus-Master-Gerét sollte mit einem
Zeitabschaltungswert konfiguriert werden, der gro3 genug ist, um lberflissige Abschaltzeiten bei der
Archivierung zu vermeiden.

HAO030554GER
Ausgabe 1 Jul 10 Seite 73



nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

5.2.4 Nichtfliichtige Parameter im EEPROM

ACHTUNG

Die in der folgenden Liste aufgeflihrten Parameter dirfen nicht kontinuierlich Gberschrieben
werden, da dies zu einer Beschadigung des EEPROM und einer drastischen

Lebensdauerverkiirzung fuhrt.

Hinweis: ,nvol” = ,nichtflichtig”. Loop ,N”
3 und 4 etc.

Regelkreis1 und Regelkreis2; Channel ,N” = Kanal 1, 2,

Channel.N.AlarmN.Amount
Channel.N.AlarmN.Average Time
Channel.N.AlarmN.Block
Channel.N.AlarmN.Change Time
Channel.N.AlarmN.Deviation
Channel.N.AlarmN.Dwell
Channel.N.AlarmN.Hysteresis
Channel.N.AlarmN.Latch
Channel.N.AlarmN.Threshold
Channel.N.AlarmN.Type
Channel.N.Main.Break Response
Channel.N.Main.CJ Type
Channel.N.Main.Descriptor
Channel.N.Main.Ext CJ Temp
Channel.N.Main.Filter
Channel.N.Main.Input High
Channel.N.Main.Input Low
Channel.N.Main.Lin Type
Channel.N.Main.Offset
Channel.N.Main.Range High
Channel.N.Main.Range Low
Channel.N.Main.Range Units
Channel.N.Main.Resolution
Channel.N.Main.Scale High
Channel.N.Main.Scale Low
Channel.N.Main.Sensor Break Type
Channel.N.Main.Shunt
Channel.N.Main.Test Signal
Channel.N.Main.Type
Channel.N.Main.Units
Channel.N.Trend.Colour
Channel.N.Trend.Span High
Channel.N.Trend.Span Low

Custom Message..MessageN

Digital I/0.1A1B (Dig.1O)..Invert
Digital I/0.1A1B (Dig.1O)..Min On Time
Digital I/0.1A1B (Dig.10)..Type
Digital 1/0.2A2B (Relay)..Invert
Digital 1/0.2A2B (Relay)..Min On Time
Digital I/0.2A2B (Relay)..Type
Digital I/0.3A3B (Relay)..Invert
Digital 1/0.3A3B (Relay)..Min On Time
Digital I/0.3A3B (Relay)..Type
Digital I/0.4AC (Relay)..Invert

Digital I/0.4AC (Relay)..Min On Time
Digital I/0.4AC (Relay)..Type

Digital I/0.5AC (Relay)..Invert

Digital I/0.5AC (Relay)..Min On Time
Digital I/0.5AC (Relay)..Type

Digital I/O.LALC (Dig.In)..Invert
Digital I/O.LALC (Dig.In)..Min On Time
Digital I/O.LALC (Dig.In)..Type
Digital I/0.LBLC (Dig.In)..Invert
Digital I/0.LBLC (Dig.In)..Min On Time
Digital I/O.LBLC (Dig.In)..Type
Group.Recording.ChannelN
Group.Recording.Enable
Group.Recording.Interval
Group.Recording.UHH Compression
Group.Recording.VirtualChanN
Group.Trend.Descriptor

Group.Trend.Interval
Group.Trend.Major Divs
Group.Trend.PointN
Instrument.Display.Brightness
Instrument.Display.Dual Loop
Instrument.Display.H.Trend scaling
Instrument.Display.Home Page
Instrument.Display.Horizontal Bar
Instrument.Display.Horizontal Trend
Instrument.Display.HPage Timeout
Instrument.Display.Loop control
Instrument.Display.Numeric
Instrument.Display.Promote List
Instrument.Display.Save After
Instrument.Display.Saver Brightness
Instrument.Display.Setpoint colour
Instrument.Display.Trend Backgrnd
Instrument.Display.Vertical Bar
Instrument.Display.Vertical Trend
Instrument.Info.Name
Instrument.Locale.Date Format
Instrument.Locale.DST Enable
Instrument.Locale.End Day
Instrument.Locale.End Month
Instrument.Locale.End On
Instrument.Locale.End Time
Instrument.Locale.Start Day
Instrument.Locale.Start Month
Instrument.Locale.Start On
Instrument.Locale.Start Time
Instrument.Locale.Time Zone
Instrument.Notes.NoteN
Instrument.Promote List Param N
Instrument.Promote List Param N Desc
Instrument.Security.Comms Pass
Instrument.Security.Default Config.
Instrument.Security.Engineer Pass
Instrument.Security.Operator Pass
Instrument.Security.Supervisor Pass
Instrument.Upgrade.Account Password
Instrument.Upgrade.Account Username
Instrument.Upgrade.Server IP Address
Instrument.Upgrade.Source Path
Instrument.Upgrade.Upgrade
Loop.N.Diagnostics.Loop Mode
Loop.N.Output.Ch2 Deadband
Loop.N.Output.ChN OnOff Hyst
Loop.N.Output.ChN Travel Time
Loop.N.Output.Cool Type
Loop.N.Output.FF Gain
Loop.N.Output.FF Offset
Loop.N.Output.FF Trim Lim
Loop.N.Output.FF Type
Loop.N.Output.Manual Mode
Loop.N.Output.Manual Startup
Loop.N.Output.Output High
Loop.N.Output.Output Low
Loop.N.Output.Pff En
Loop.N.Output.Pot Brk Mode
Loop.N.Output.Rate
Loop.N.Output.Rate Disable
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5.2.4 NICHTFLUCHTIGE PARAMETER IM EEPROM (Fortsetzung)

Loop.N.Output.Safe OP
Loop.N.Output.Sbrk Mode
Loop.N.Output.Sbrk OP
Loop.N.PID.Boundary 1-2
Loop.N.PID.Boundary 2-3
Loop.N.PID.CBH
Loop.N.PID.CBH2
Loop.N.PID.CBH3
Loop.N.PID.CBL
Loop.N.PID.CBL2
Loop.N.PID.CBL3
Loop.N.PID.LBT
Loop.N.PID.LBT2
Loop.N.PID.LBT3

Loop.N.PID.MR

Loop.N.PID.MR2
Loop.N.PID.MR3
Loop.N.PID.Number of Sets
Loop.N.PID.PB

Loop.N.PID.PB2

Loop.N.PID.PB3

Loop.N.PID.R2G
Loop.N.PID.R2G2
Loop.N.PID.R2G3
Loop.N.PID.Remote Input
Loop.N.PID.Sched Type
Loop.N.PID.Td

Loop.N.PID.Td2

Loop.N.PID.Td3

Loop.N.PID.Ti

Loop.N.PID.Ti2

Loop.N.PID.Ti3
Loop.N.Setpoint.Manual Track
Loop.N.Setpoint.Range High
Loop.N.Setpoint.Range Low
Loop.N.Setpoint.Servo To PV
Loop.N.Setpoint.Setpoint Track
Loop.N.Setpoint.SP High Limit
Loop.N.Setpoint.SP Low Limit
Loop.N.Setpoint.SP Trim High
Loop.N.Setpoint.SP Trim Low
Loop.N.Setup.Auto/Man Access
Loop.N.Setup.ChN Control
Loop.N.Setup.Control Action
Loop.N.Setup.Deriv. Type
Loop.N.Setup.Loop Name
Loop.N.Setup.PB Units
Loop.N.Setup.Setpoint Access
Loop.N.Tune.AT.R2G
Loop.N.Tune.High Output
Loop.N.Tune.Low Output
Loop.N.Tune.Type
Network.Archiving.CSV Date Format
Network.Archiving.CSV Headers
Network.Archiving.CSV Headings
Network.Archiving.CSV Messages
Network.Archiving.CSV Tab Del
Network.Archiving.CSV Values
Network.Archiving.Destination
Network.Archiving.File Format
Network.Archiving.On Media Full
Network.Archiving.Period
Network.Archiving.Primary Password
Network.Archiving.Primary Server
Network.Archiving.Primary User
Network.Archiving.Rate
Network.Archiving.Remote Path
Network.Archiving.Sec. Password

Network.Archiving.Sec. Server
Network.Archiving.Sec. User
Network.FTP Server.Password
Network.FTP Server.Username
Network.Interface.DNS Server
Network.Interface.Gateway
Network.Interface.IP Address
Network.Interface.IP Type
Network.Interface.Subnet Mask
Network.Modbus.Address
Network.Modbus.Input Timeout
Network.Modbus.PrefMaster IP
Network.Modbus.Serial Mode
Network.Modbus.Time Format
Network.Modbus.Unit ID Enable
User Lin.N..Num. Of Points

User Lin.N..Xn

User Lin.N..Yn

Virtual Channel.N.AlarmN.Amount
Virtual Channel.N.AlarmN.Average Time
Virtual Channel.N.AlarmN.Block
Virtual Channel.N.AlarmN.Change Time
Virtual Channel.N.AlarmN.Deviation
Virtual Channel.N.AlarmN.Dwell
Virtual Channel.N.AlarmN.Hysteresis
Virtual Channel.N.AlarmN.Latch
Virtual Channel.N.AlarmN.Threshold
Virtual Channel.N.AlarmN.Type
Virtual Channel.N.Main.Descriptor
Virtual Channel.N.Main.High Cut Off
Virtual Channel.N.Main.Low Cut Off
Virtual Channel.N.Main.Operation
Virtual Channel.N.Main.Period
Virtual Channel.N.Main.Preset Value
Virtual Channel.N.Main.Resolution
Virtual Channel.N.Main.Type

Virtual Channel.N.Main.Units

Virtual Channel.N.Main.Units Scaler
Virtual Channel.N.Trend.Colour
Virtual Channel.N.Trend.Span High
Virtual Channel.N.Trend.Span Low
Zirconia.Clean.Clean Enable
Zirconia.Clean.Clean Frequency
Zirconia.Clean.Clean Max Temp
Zirconia.Clean.Clean Time
Zirconia.Clean.Max Rcov Time
Zirconia.Clean.Min Rcov Time
Zirconia.Gas References.CO Ildeal
Zirconia.Gas References.CO Local
Zirconia.Gas References.CO Remote En
Zirconia.Gas References.H2 Local
Zirconia.Gas References.H2 Remote En
Zirconia.Main.Clean Frequency
Zirconia.Main.Clean Time
Zirconia.Main.Gas Reference
Zirconia.Main.Max Rcov Time
Zirconia.Main.Min Calc Temp
Zirconia.Main.Min Rcov Time
Zirconia.Main.Oxygen Exp
Zirconia.Main.Oxygen Type
Zirconia.Main.Probe Offset
Zirconia.Main.Probe Type
Zirconia.Main.Process Factor
Zirconia.Main.Rem Gas Enable
Zirconia.Main.Resol'n
Zirconia.Main.Resolution
Zirconia.Main.Temp Offset
Zirconia.Main.Tolerence
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5.3 PARAMETERLISTE

Diese Liste ist in alphabetischer Reihenfolge aufgefiihrten Blocken angeordnet und zeigt die
Speicheradresse der einzelnen Parameter in Hex und Dezimal.

Die Blocke sind wie folgt:

Alarm summary Instrument
Channel 1 Loop 1
Channel 2 Loop 2
Channel 3 Network
Channel 4 OR block
Custom messages User Lin 1
Digital I/0 User Lin 2
Group User Lin 3

ZUWEISUNG DER DIGITALEN E/A

User Lin 4

Virtual chan 1
Virtual chan 2
Virtual chan 3
Virtual chan 4
Virtual chan 5
Virtual chan 6
Virtual chan 7

Virtual chan 8
Virtual chan 9
Virtual chan 10
Virtual chan 11
Virtual chan 12
Virtual chan 13
Virtual chan 14
Zirconia

Es gibt sieben DEA-Ausfihrungen, die jeweils einem bestimmten Klemmensatz auf der Rickseite

zugeordnet sind (Abb. 2.2), wie folgt:

DEA 1 ist der digitale E/A, der den Klemmen 1A1B zugewiesen ist.
DEA 2 ist das Relais, das den Klemmen 2A2B zugewiesen ist.

DEA 3 ist der digitale Eingang, der den Klemmen LALC zugewiesen ist.

DEA 4 ist das Relais, das den Klemmen 3A3B zugewiesen ist.

DEA 5 ist der digitale Eingang, der den Klemmen LBLC zugewiesen ist.

DEA 6 ist das Relais, das den Klemmen 4AC zugewiesen ist.
DEA 7 ist das Relais, das den Klemmen 5AC zugewiesen ist.
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5.3 PARAMETERLISTE (Fortsetzung)

Parameterpfad Beschreibung Typ Hex Dez |Auflésung
AlarmSummary.AnyAlarm 0 = Keine aktiven Alarme ; 1 = Ein oder mehr Alarme aktiv bool 01a2 418 Nicht zutreffend
AlarmSummary.AnyChanAlarm 0 = Keine Kanalalarme uint8 01a0 416 Nicht zutreffend

1 = Kanalalarm(e) aktiv, jedoch alle quittiert.

2 = Kanalalarm(e) aktiv, jedoch nicht alle quittiert.
AlarmSummary.AnySystemAlarm 0 = Keine Systemalarme; 1 = 1 oder mehr Systemalarme bool 01a1 417 Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm1Ack Neuesten Kanalalarm quittieren bool 1192 4498 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm1Num Kanal und Alarmnummer des neuesten Alarms uint8 1190 4496 | Nicht zutreffend

0 = Kein Alarm 4 =Ch1;All 5=Ch1;Al2

8 = Ch2;Al 9 = Ch2AI2 12 =Ch3;Al

13 = Ch3;Al2 16 = Ch4;Al 17 = Ch4;Al2

132 = VCT1;AIN 133 = VC1;AI2 136 = VC2;AI

137 = VC2;A12 140 = VC3;AI 141 = VC3;A12

144 = VC4;AI 145 = VC4;A12 148 = VC5;Al

149 = VC5;A12 152 = VC6;AI 153 = VC6;A12

156 = VC7;AI 157 = VC7;A12 160 = VC8;Al1

161 = VC8;AI2 164 = VC9;Al 165 = VC9;AI2

168 = VC10;Al 169 = VC10;A12 172 =VC11;AlN

173 =VC11;A12 176 =VC12;Al 177 =VC12;A12

180 = VC13;AN 181 =VC13;A12 184 = VC14AI1

185 = VC14;A12
AlarmSummary.Channel.Alarm1Status Status des neuesten Alarms uint8 1191 4497 | Nicht zutreffend

0 =Aus 1 = Aktiv

2 = Sicher, nicht quittiert 3 = Aktiv, nicht quittiert
AlarmSummary.Channel. Alarm2Ack Zweitneuesten Kanalalarm quittieren bool 1195 4501 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm2Num Wie Alarm1Num, aber fiir den zweitneuesten Alarm uint8 1193 4499 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm2Status Wie Alarm1Status, aber fiir den zweitneuesten Alarm uint8 1194 4500 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm3Ack Drittneuesten Kanalalarm quittieren bool 1198 4504 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm3Num Wie Alarm1Num, aber fiir den drittneuesten Alarm uint8 1196 4502 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm3Status Wie Alarm1Status, aber fir den drittneuesten Alarm uint8 1197 4503 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm4Ack Viertneuesten Kanalalarm quittieren bool 119b 4507 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm4Num Wie Alarm1Num, aber fir den viertneuesten Alarm uint8 1199 4505 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm4Status Wie Alarm1Status, aber fir den viertneuesten Alarm uint8 119a 4506 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm5Ack Fiunftneuesten Kanalalarm quittieren bool 119e 4510 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm5Num Wie Alarm1Num, aber fir den finftneuesten Alarm uint8 119¢ 4508 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm5Status Wie Alarm1Status, aber fiir den fiinftneuesten Alarm uint8 119d 4509 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel AlarméAck Sechstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11a1l 4513 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. AlarméNum Wie Alarm1Num, aber fir den sechstneuesten Alarm uint8 119f 4511 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. AlarméStatus Wie Alarm1Status, aber fiir den sechstneuesten Alarm uint8 11a0 4512 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel Alarm7Ack Siebtneuesten Kanalalarm quittieren bool 11a4 4516 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm7Num Wie Alarm1Num, aber fiir den siebtneuesten Alarm uint8 11a2 4514 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm7Status Wie Alarm1Status, aber fir den siebtneuesten Alarm uint8 11a3 4515 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm8Ack Achtneuesten Kanalalarm quittieren bool 11a7 4519 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm8Num Wie Alarm1Num, aber fiir den achtneuesten Alarm uint8 11a5 4517 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm8Status Wie Alarm1Status, aber fiir den achtneuesten Alarm uint8 11a6 4518 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm9Ack Neuntneuesten Kanalalarm quittieren bool 11aa 4522 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm9Num Wie Alarm1Num, aber fiir den neuntneuesten Alarm uint8 11a8 4520 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm9Status Wie Alarm1Status, aber fir den neuntneuesten Alarm uint8 11a9 4521 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm10Ack Zehntneuesten Kanalalarm quittieren bool 11ad 4525 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm10Num Wie Alarm1Num, aber fiir den zehntneuesten Alarm uint8 11ab 4523 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm10Status Wie Alarm1Status, aber fiir den zehntneuesten Alarm uint8 11ac 4524 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm11Ack Elftneuesten Kanalalarm quittieren bool 11b0 4528 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm11Num Wie Alarm1Num, aber fiir den elftneuesten Alarm uint8 11ae 4526 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm11Status Wie Alarm1Status, aber fir den elftneuesten Alarm uint8 11af 4527 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm12Ack Zwélftneuesten Kanalalarm quittieren bool 11b3 4531 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm12Num Wie Alarm1Num, aber fiir den zwoélftneuesten Alarm uint8 11b1 4529 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm12Status Wie Alarm1Status, aber fur den zwdlftneuesten Alarm uint8 11b2 4530 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm13Ack Dreizehntneuesten Kanalalarm quittieren bool 11b6 4534 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm13Num Wie Alarm1Num, aber fiir den dreizehntneuesten Alarm uint8 11b4 4532 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm13Status Wie Alarm1Status, aber fiir den dreizehntneuesten Alarm uint8 11b5 4533 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm14Ack Vierzehntneuesten Kanalalarm quittieren bool 11b9 4537 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm14Num Wie Alarm1Num, aber fiir den vierzehntneuesten Alarm uint8 11b7 4535 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm14Status Wie Alarm1Status, aber fiir den vierzehntneuesten Alarm uint8 11b8 4536 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm15Ack Finfzehntneuesten Kanalalarm quittieren bool 11bc 4540 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm15Num Wie Alarm1Num, aber fiir den flinfzehntneuesten Alarm uint8 11ba 4538 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm15Status Wie Alarm1Status, aber fiir den fiinzehntneuesten Alarm uint8 11bb 4539 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm16Ack Sechzehntneuesten Kanalalarm quittieren bool 11bf 4543 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm16Num Wie Alarm1Num, aber fir den sechzehntneuesten Alarm uint8 11bd 4541 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm16Status Wie Alarm1Status, aber fiir den sechzehntneuesten Alarm uint8 11be 4542 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm17Ack Siebzehntneuesten Kanalalarm quittieren bool 11c2 4546 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm17Num Wie Alarm1Num, aber fir den siebzehntneuesten Alarm uint8 11c0 4544 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm17Status Wie Alarm1Status, aber fiir den siebzehntneuesten Alarm uint8 11c1 4545 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm18Ack Achtzehntneuesten Kanalalarm quittieren bool 11¢5 4549 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm18Num Wie Alarm1Num, aber fir den achtzehntneuesten Alarm uint8 11c3 4547 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm18Status Wie Alarm1Status, aber fiir den achtzehntneuesten Alarm uint8 11c4 4548 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm19Ack Neunzehntneuesten Kanalalaarm quittieren bool 11c8 4552 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm19Num Wie Alarm1Num, aber fiir den neunzehntneuesten Alarm uint8 11cé 4550 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm19Status Wie Alarm1Status, aber fiir den neunzehntneuesten Alarm uint8 11c¢7 4551 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm20Ack Zwanzigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11cb 4555 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm20Num Wie Alarm1Num, aber fir den zwanzigstneuesten Alarm uint8 11c9 4553 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm20Status Wie Alarm1Status, aber fir den zwanzigstneuesten Alarm uint8 11ca 4554 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm21Ack Einundzwanzigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 1ce 4558 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm21Num Wie Alarm1Num, aber fiir den einundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 1cc 4556 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm21Status Wie Alarm1Status, aber fir den einundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11cd 4557 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm22Ack Zweiundzwanzigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11d1 4561 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm22Num Wie Alarm1Num, aber fiir den zweiundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 Mecf 4559 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel Alarm22Status Wie Alarm1Status, aber fir den zweiundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11d0 4560 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm23Ack Dreiundzwanzigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11d4 4564 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm23Num Wie Alarm1Num, aber fiir den dreiundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11d2 4562 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm23Status Wie Alarm1Status, aber fir den dreiundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11d3 4563 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm24Ack Vierundzwanzigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11d7 4567 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm24Num Wie Alarm1Num, aber fiir den vierundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11d5 4565 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm24Status Wie Alarm1Status, aber fir den vierundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11dé 4566 | Nicht zutreffend
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AlarmSummary.Channel. Alarm25Ack Funfundzwanzigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11da 4570 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm25Num Wie Alarm1Num, aber fiir den finfundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11d8 4568 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm25Status Wie Alarm1Status, aber fir den fiinfunzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11d9 4569 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm26Ack Sechundzwanzigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11dd 4573 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm26Num Wie Alarm 1Num, aber fiir den sechsundzwanzigstneuesten Alarm| uint8 11db 4571 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel Alarm26Status Wie Alarm1Status, aber fir den sechundzwanzigstneuesten Alarm| uint8 11dc 4572 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm27Ack Siebenundzwanzigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11e0 4576 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm27Num Wie Alarm1Num, aber fir den siebenundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11de 4574 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm27Status Wie Alarm1Status, aber fir den siebenundzwanzigstneuesten Alarm| uint8 11df 4575 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm28Ack Achtundzwanzigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11e3 4579 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm28Num Wie Alarm1Num, aber fiir den achtundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11e1 4577 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm28Status Wie Alarm1Status, aber fiir den achtundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11e2 4578 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm29Ack Neunundzwanzigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11e6 4582 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm29Num Wie Alarm1Num, aber fir den neunundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11e4 4580 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel Alarm29Status Wie Alarm1Status, aber fiir den neunundzwanzigstneuesten Alarm | uint8 11e5 4581 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm30Ack DreiBigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11e9 4585 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm30Num Wie Alarm1Num, aber fir den dreiBigstneuesten Alarm uint8 11e7 4583 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm30Status Wie Alarm1Status, aber fir den dreiBigstneuesten Alarm uint8 11e8 4584 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm31Ack EinunddreiBigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 1ec 4588 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm31Num Wie Alarm1Num, aber fir den einunddreiBigstneuesten Alarm| uint8 11ea 4586 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm31Status Wie Alarm1Status, aber fiir den einunddreiBigstneuesten Alarm uint8 11eb 4587 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm32Ack ZweiunddreiBigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11ef 4591 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm32Num Wie Alarm1Num, aber fir den zweiunddreifigstneuesten Alarm uint8 11ed 4589 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel Alarm32Status Wie Alarm1Status, aber fiir den zweiunddreiBigstneuesten Alarm | uint8 11ee 4590 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm33Ack DreiunddreiBigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 1112 4594 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm33Num Wie Alarm1Num, aber fur den dreiunddreiBigstneuesten Alarm uint8 1110 4592 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm33Status Wie Alarm1Status, aber fiir den dreiunddreiBigstneuesten Alarm | uint8 1111 4593 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm34Ack VierunddreiBigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 1115 4597 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm34Num Wie Alarm1Num, aber fur den vierunddreiBigstneuesten Alarm uintd 1113 4595 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm34Status Wie Alarm1Status, aber fir den vierunddreiBigstneuesten Alarm uintd 1114 4596 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm35Ack FinfunddreiBigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 1118 4600 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm35Num Wie Alarm1Num, aber fur den fiinfunddreiBigstneuesten Alarm uintd 1116 4598 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm35Status Wie Alarm1Status, aber fir den finfunddreiBigstneuesten Alarm | uint8 1117 4599 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm36Ack SechunddreiBigstneuesten Kanalalarm quittieren bool 11fb 4603 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel.Alarm36Num Wie Alarm1Num, aber fir den sechsunddreiBigstneuesten Alarm | uint8 1119 4601 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Channel. Alarm36Status Wie Alarm1Status, aber fir den sechsunddreiBigstneuesten Alarm | uint8 11fa 4602 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.Global Ack Alle Alarme quittieren. 0=Nein;1 = Ja bool 01a3 419 Nicht zutreffend
AlarmSummary.StatusWord1 Eine Zusammenfassung der Alarme von Kanal 1-4 int16 01a4 420 Nicht zutreffend

Bit 0: 1 = Kanal 1 Alarm 1 aktiv

Bit 1: 1 = Kanal 1 Alarm 1 nicht quittiert

Bit 2: 1 = Kanal 1 Alarm 2 aktiv

Bit 3: 1 = Kanal 1 Alarm 2 nicht quittiert

Bit4: 1 = Kanal 2 Alarm 1 aktiv

Bit5: 1 = Kanal 2 Alarm 1 nicht quittiert

Bit 6: 1 = Kanal 2 Alarm 2 aktiv

Bit 7: 1 = Kanal 2 Alarm 2 nicht quittiert

Bit 8: 1 = Kanal 3 Alarm 1 aktiv

Bit 9: 1 = Kanal 3 Alarm 1 nicht quittiert

Bit 10: 1 = Kanal 3 Alarm 2 aktiv

Bit 11: 1 = Kanal 3 Alarm 2 nicht quittiert

Bit 12: 1 = Kanal 4 Alarm 1 aktiv

Bit 13: 1 = Kanal 4 Alarm 1 nicht quittiert

Bit 14: 1 = Kanal 4 Alarm 2 aktiv

Bit 15: 1 = Kanal 4 Alarm 2 nicht quittiert
AlarmSummary.StatusWord2 Eine Zusammenfassung der Alarme der virtuellen Kanéle 1-4 | int16 01a5 421 Nicht zutreffend

Bit 0: 1 = Virtueller Kanal 1 Alarm 1 aktiv

Bit 1: 1 = Virtueller Kanal 1 Alarm 1 nicht quittiert

Bit 2: 1 = Virtueller Kanal 1 Alarm 2 aktiv

Bit 3: 1 = Virtueller Kanal 1 Alarm 2 nicht quittiert

Bit 4: 1 = Virtueller Kanal 2 Alarm 1 aktiv

Bit 5: 1 = Virtueller Kanal 2 Alarm 1 nicht quittiert

Bit 6: 1 = Virtueller Kanal 2 Alarm 2 aktiv

Bit 7: 1 = Virtueller Kanal 2 Alarm 2 nicht quittiert

Bit 8: 1 = Virtueller Kanal 3 Alarm 1 aktiv

Bit 9: 1 = Virtueller Kanal 3 Alarm 1 nicht quittiert

Bit 10: 1 = Virtueller Kanal 3 Alarm 2 aktiv

Bit 11: 1 = Virtueller Kanal 3 Alarm 2 nicht quittiert

Bit 12: 1 = Virtueller Kanal 4 Alarm 1 aktiv

Bit 13: 1 = Virtueller Kanal 4 Alarm 1 nicht quittiert

Bit 14: 1 = Virtueller Kanal 4 Alarm 2 aktiv

Bit 15: 1 = Virtueller Kanal 4 Alarm 2 nicht quittiert
AlarmSummary.StatusWord3 Eine Zusammenfassung der Alarme der virtuellen Kanéle 5 - 8 | int16 01aé 422 Nicht zutreffend

Wie bei Statuswort 2, aber fiir die virtuellen Kanale 5 bis 8
AlarmSummary.StatusWord4 Eine Zusammenfassung der Alarme der virtuellen Kanale 9- 12 [ int16 01a7 423 Nicht zutreffend

Wie bei Statuswort 2, aber fir die virtuellen Kanale 9 bis 12
AlarmSummary.StatusWord5 Eine Zusammenfassung der Alarme der virtuellen Kanéle 13- 14 | int16 01a8 424 Nicht zutreffend

Wie bei Statuswort 2, aber fiir die virtuellen Kanale 13 bis 14
AlarmSummary.System.Alarm11D Der neueste aktive Systemalarm uint8 1210 4624 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm2ID Der zweitneueste aktive Systemalarm uint8 1211 4625 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm3ID Der drittneueste aktive Systemalarm uint8 1212 4626 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm4I1D Der viertneueste aktive Systemalarm uint8 1213 4627 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm5ID Der fuinftneueste aktive Systemalarm uint8 1214 4628 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.AlarméI1D Der sechstneueste aktive Systemalarm uint8 1215 4629 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm71D Der siebtneueste aktive Systemalarm uint8 1216 4630 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm8ID Der achtneueste aktive Systemalarm uint8 1217 4631 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm91D Der neuntneueste aktive Systemalarm uint8 1218 4632 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm10ID Der zehntneueste aktive Systemalarm uint8 1219 4633 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm111D Der elftneueste aktive Systemalarm uint8 121a 4634 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm 121D Der zwélftneueste aktive Systemalarm uint8 121b 4635 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm 131D Der dreizehntneueste aktive Systemalarm uint8 121c 4636 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm 141D Der vierzehntneueste aktive Systemalarm uint8 121d 4637 | Nicht zutreffend
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AlarmSummary.System.Alarm 151D Der fiinfzehntneueste aktive Systemalarm uintd 121e 4638 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm 161D Der sechzehntneueste aktive Systemalarm uint8 121f 4639 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm171D Der siebzehntneueste aktive Systemalarm uintd 1220 4640 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm18ID Der achtzehntneueste aktive Systemalarm uintd 1221 4641 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm 191D Der neunzehntneueste aktive Systemalarm uintd 1222 4642 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm20ID Der zwanzigstneueste aktive Systemalarm uint8 1223 4643 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm211D Der einundzwanzigstneueste aktive Systemalarm uint8 1224 4644 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm221D Der zweiundzwanzigstneueste aktive Systemalarm uint8 1225 4645 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm23ID Der dreiundzwanzigstneueste aktive Systemalarm uint8 1226 4646 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm241D Der vierundzwanzigstneueste aktive Systemalarm uint8 1227 4647 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm251D Der fiinfundzwanzigstneueste aktive Systemalarm uint8 1228 4648 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm261D Der sechsundzwanzigstneueste aktive Systemalarm uint8 1229 4649 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm271D Der siebenundzwanzigstneueste aktive Systemalarm uint8 122a 4650 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm28ID Der achtundzwanzigstneueste aktive Systemalarm uint8 122b 4651 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm291D Der neunundzwanzigstneueste aktive Systemalarm uintd 122¢ 4652 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm30ID Der dreiigstneueste aktive Systemalarm uintd 122d 4653 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm311D Der einunddreiBigstneueste aktive Systemalarm uint8 122e 4654 | Nicht zutreffend
AlarmSummary.System.Alarm321D Der zweiunddreiBigstneueste aktive Systemalarm uint8 122f 4655 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01b0 432 Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1850 6224 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 184b 6219 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm1.Amount Gradientanalarm ,Amount” float32 | 1848 6216 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.1.Alarm1.AverageTime Gradientanalarm ,Average time” time_t 184a 6218 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.1.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein. uint8 1842 6210 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm1.ChangeTime Gradientanalarm ,Change Time” uint8 1849 6217 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1847 6215 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.1.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1845 6213 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.1.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1844 6212 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.1.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 184e 6222 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm1.Latch Alarm-Selbsthaltetyp uint8 1841 6209 | Nicht zutreffend
0 = Kein 1= Auto
2 = Manuell 3= Ausl6ser
Channel.1.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 184f 6223 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1846 6214 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.1.Alarm1.Status Alarmstatus uint8 0102 258 Nicht zutreffend
0 = Nicht quittiert 1 =Kein
2 = Aktiv 3 =Inaktiv
4 = Quittiert
Channel.1.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1843 6211 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.1.Alarm1.Type Alarmtyp uint8 1840 6208 | Nicht zutreffend
0 = Kein 1 = Abs Hochstwert 2 = Abs Tiefstwert
3 = Abw. hoch 4 = Abw. tief 5= Abw.band
6 = ROC steigend 7 = ROC fallend 10 = Dig aus
11 = Dig hoch 12 = Dig tief
Channel.1.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren  bool 01b1 433 Nicht zufreffend
Channel.1.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1870 6256 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 186b 6251 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm2.Amount Gradientanalarm ,Amount” float32 | 1868 6248 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.1.Alarm2.AverageTime Gradientanalarm ,Average time” time_t 186a 6250 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.1.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein. uint8 1862 6242 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm2.ChangeTime Gradientanalarm ,Change Time” uint8 1869 6249 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm2 . Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1867 6247 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.1.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1865 6245 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.1.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1864 6244 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.1.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 186e 6254 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm2.Latch Wie channel.1.Alarm.1.Latch uint8 1861 6241 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 186f 6255 | Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm2 Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1866 6246 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.1.Alarm2.Status Wie channel.1.Alarm.1.Status uint8 0103 259 Nicht zutreffend
Channel.1.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1863 6243 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.1.Alarm2.Type Wie channel.1.Alarm.1 .Status uint8 1860 6240 | Nicht zutreffend
Channel.1.Main.BreakResponse Unterbrechungsreaktion. 0 = keine; 1 = Drive high; 2 = Drive low | uint8 1810 6160 | Nicht zutreffend
Channel.1.Main.CJType Vergleichsstellenkompensationstyp uint8 180c 6156 | Nicht zutreffend
0 = Intern 1 = Extern 2 =Fern (Ch1)
3 =Fern(Ch2) 4 = Fern (Ch3) 5 =Fern (Ch4)
Channel.1.Main.Descriptor Textsequenz zur Beschreibung des Kanals string_t| 4900 18688 | Nicht zutreffend
Channel.1.Main.ExtCJTemp Externe Vergleichsstellentemperatur float32 | 180d 6157 | 1dp
Channel.1.Main.Filter Filterzeitkonstante float32 | 180e 6158 | 1dp
Channel.1.Main.InputHigh Eingangsbereichsmaximalwert float32 | 1804 6148 | 1dp
Channel.1.Main.InputLow Eingangsbereichsminimalwert float32 | 1803 6147 | 1dp
Channel.1.Main.InternalCJTemp Kanalinterne Vergleichsstellentemperatur float32 | 1815 6165 | 1dp
Channel.1.Main.IPAdjustState 0 = Unangepasst; 1 = Angepasst bool 1816 6166 | Nicht zutreffend
Channel.1.Main.LinType Linearisierungstyp uint8 1806 6150 | Nicht zutreffend
0=TypB 1=TypC 2=TypD
3=TypE 4=Typ G2 5=TypJ
6=TypK 7=TyplL 8=TypN
9=TypR 10=Typ S M=TypT
12=Typ U 13 = NoMoNiCo 14 = Platinel
15 = NiNiMo 16 = Pt20RhPt40Rh 17 =Cu10
18 = Pt100 19 = Pt100A 20 =JPT100
21 =Ni100 22=Ni120 23 =Cu53
24 = Linear 25 = Quadratwurzel 26 = x32
27 = x>/2
Channel.1.Main.MeasuredValue Eingangswert vor Linearisierung, Skalierung, Anpassung etc. | float32| 1814 6164 | Eingestellt durch
Channel.1.Main.Resolution
Channel.1.Main.Offset Fester Wert, der dem PV hinzuaddiert bzw. vom PV subtrahiert wird | float32 | 1817 6167 |3dp
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Channel.1.Main.PV (Angezeigter) Ausgangswert des Kanals. float32 | 0100 256 Eingestellt durch
Channel.1.Main.Resolution
Channel.1.Main.RangeHigh Héchster Wert des Bereichs float32 | 1808 6152 | Eingestellt durch
Channel.1.Main.Resolution
Channel.1.Main.RangeLow Niedrigster Wert des Bereichs float32 | 1807 6151 | Eingestellt durch
Channel.1.Main.Resolution
Channel.1.Main.RangeUnits Bereichseinheiten: 0=°C; 1 ="°F; 2 =Kelvin uint8 1809 6153 | Nicht zutreffend
Channel.1.Main.Resolution Spezifiziert die Auflésung/Anzahl der Dezimalstellen uint8 1801 6145 | Nicht zutreffend
Channel.1.Main.ScaleHigh Héchster Skalenwert float32 | 180b 6155 | Eingestellt durch
Channel.1.Main.Resolution
Channel.1.Main.ScaleLow Niedrigster Skalenwert float32 | 180a 6154 | Eingestellt durch
Channel.1.Main.Resolution
Channel.1.Main.SensorBreakType Fuhlerbruchtyp: 0 = Aus; 1 = Niedrig; 2 =Hoch uintd 180f 6159 | Nicht zutreffend
Channel.1.Main.SensorBreakVal Eine Diagnoseangabe des Eingangswiderstandes uint8 1811 6161 | Nicht zutreffend
Channel.1.Main.Shunt Shuntwert (Ohm) float32 | 1805 6149 |1dp
Channel.1.Main.Status PV-(Ausgangs-)Status uint8 0101 257 Nicht zutreffend
0 =Gut 1=Aus 2 = Uber Bereich
3 =Unter Bereich 4 = HW-Fehler 5 =Von/bis Bereich
6 = Uberlauf 7 = Schlecht 8 = HW Uberschritten
9 =Keine Daten 12 = Comm-Kanalfehler
Channel.1.Main.TestSignal Kanaltestwellenform uint8 1802 6146 | Nicht zutreffend
0 = Dreieck Shr 1 = Dreieck 40 Min.
2 = Dreieck 4 Min. 3 = Dreieck 40 Sek.
4 =Sinus 5 hr 5 = Sinus 40 Min.
6 = Sinus 4 Min. 7 = Sinus 40 Sek.
Channel.1.Main.Type Spezifiziert den Kanaltyp uint8 1800 6144 | Nicht zutreffend
0 = Aus 1=TC 2=mV
3=V 4=mA 5=RTD
6 = Digital 7 =Test
Channel.1.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4915 18709 | Nicht zutreffend
Channel.1.Trend.Colour Konfiguriert die Trendfarbe fir diesen Kanal uint8 1820 6176 | Nicht zutreffend
0 = Rot 1=Blau 2 =Griin
3 = Honiggelb 4 = Violett 5 = Rotbraun
6 = Dunkelblau 7 = Jadegriin 8 = Magenta
9 = Altrosa 10 = Gelb 11 = Puderblau
12 = Dunkelrot 13 = Avocado 14 = Indigo
15 = Dunkelbraun 16 = Agaisblau 17 = Cyan
18 = Aubergine 19 = Dunkelorange 20 = Hellgelb
21 = Hyazinthe 22 = Dunkelgrin 23 = Sugar Pink
24 = Glockenblume 25 = Orange 26 = Pink
27 = Beige 28 = Terrakotta 29 = Babyblau
30 = Limette 31 = Blue jive 32 = Gurkengriin
33 = Eurogriin 34 = Weizengelb 35 = Seeblau
36 = Ingwer 37 = Wasserblau 38 = Hellrot
39 = Hellblau 40 = Flieder 41 = Himmelblau
42 = Moosgriin 43 = Turkis 44 = Hellgrin
45 = Kaffee 49 = Dunkelgrau 53 = Hellgrau
Channel.1.Trend.SpanHigh Spezifiziert den héchsten PV (Ausgangswert), der angezeigt wird float32 | 1822 6178 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.1.Trend.SpanLow Spezfiziert den niedrigsten PV (Ausgangswert), der angezeigtwird | float32 | 1821 6177 | Wie Channel.1.Main.PV
Channel.2.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01b2 434 Nicht zutreffend
Channel.2. Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 18d0 6352 | Nicht zutreffend
Channel.2. Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 18cb 6347 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 18c8 6344 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.2.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 18ca 6346 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.2.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein. uint8 18c2 6338 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time"” uint8 18c9 6345 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 18c7 6343 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.2.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 18c5 6341 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.2.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 18c4 6340 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.2.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 18ce 6350 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm1.Latch Alarm-Selbsthaltetyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 18c1 6337 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 18cf 6351 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 18c6 6342 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.2.Alarm1.Status Alarmstatus (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 0106 262 Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 18c3 6339 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.2. Alarm1.Type Alarmtyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 18c0 6336 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01b3 435 Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 18f0 6384 | Nicht zutreffend
Channel.2. Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 18eb 6379 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 18e8 6376 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.2. Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 18ea 6378 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.2.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein. uint8 18e2 6370 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 18e9 6377 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 18e7 6375 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.2.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 18e5 6373 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.2. Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 18e4 6372 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.2.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 18ee 6382 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm2.Latch Alarm-Selbsthaltetyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 18e1 6369 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 18ef 6383 | Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm2 Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 18e6 6374 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.2.Alarm2.Status Alarmstatus (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 0107 263 Nicht zutreffend
Channel.2.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 18e3 6371 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.2. Alarm2.Type Alarmtyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 18e0 6368 | Nicht zutreffend
Channel.2.Main.BreakResponse Unterbrechungsreaktion (wie bei Channel.1.Main) uint8 1890 6288 | Nicht zutreffend
Channel.2.Main.CJType Vergleichsstellenkompensationstyp (Wie bei Channel.1.Main) | uint8 188¢ 6284 | Nicht zutreffend
Channel.2.Main.Descriptor Kanalbeschreiber string_t| 491b 18715 | Nicht zutreffend
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Channel.2.Main.ExtCJTemp Externe Vergleichsstellentemperatur float32 | 188d 6285 | 1dp
Channel.2.Main.Filter Filterzeitkonstante float32 | 188e 6286 |1dp
Channel.2.Main.InputHigh Eingangsbereichsmaximalwert float32 | 1884 6276 | 1dp
Channel.2.Main.InputLow Eingangsbereichsminimalwert float32 | 1883 6275 |1dp
Channel.2.Main.InternalCJTemp Kanal 2, interne Vergleichsstellentemperatur float32 | 1895 6293 |1dp
Channel.2.Main.IPAdjustState 0 = Kanal unangepasst; 1 = Kanal angepasst bool 1896 6294 | Nicht zutreffend
Channel.2.Main.LinType Linearisierungstyp (wie bei Channel.1.Main) uint8 1886 6278 | Nicht zutreffend
Channel.2.Main.MeasuredValue Eingangswert vor Linearisierung, Skalierung, Anpassung etc. | float32| 1894 6292 | Eingestellt durch
Channel.2.Main.Resolution
Channel.2.Main.Offset Fester Wert, der dem PV hinzuaddiert bzw. vom PV subtrahiert wird | float32 | 1897 6295 |3dp
Channel.2.Main.PV (Angezeigter) Ausgangswert des Kanals. float32 | 0104 260 Eingestellt durch
Channel.2.Main.Resolution
Channel.2.Main.RangeHigh Héchster Wert des Bereichs float32 | 1888 6280 | Eingestellt durch
Channel.2.Main.Resolution
Channel.2.Main.RangeLow Niedrigster Wert des Bereichs float32 | 1887 6279 | Eingestellt durch
Channel.2.Main.Resolution
Channel.2.Main.RangeUnits Bereichseinheiten (wie Channel.1.Main) uint8 1889 6281 | Nicht zutreffend
Channel.2.Main.Resolution Spezifiziert die Auflésung/Anzahl der Dezimalstellen uint8 1881 6273 | Nicht zutreffend
Channel.2.Main.ScaleHigh Hochster Skalenwert float32 | 188b 6283 | Eingestellt durch
Channel.2.Main.Resolution
Channel.2.Main.ScaleLow Niedrigster Skalenwert float32 | 188a 6282 | Eingestellt durch
Channel.2.Main.Resolution
Channel.2.Main.SensorBreakType Fihlerbruchtyp (wie bei Channel.1.Main) uint8 188f 6287 | Nicht zutreffend
Channel.2.Main.SensorBreakVal Eine Diagnoseangabe des Eingangswiderstandes uint8 1891 6289 | Nicht zutreffend
Channel.2.Main.Shunt Shuntwert in Ohm float32 | 1885 6277 | 1dp
Channel.2.Main.Status Kanalstatus (wie bei Channel.1.Main.Status) uint8 0105 261 Nicht zutreffend
Channel.2.Main.TestSignal Kanaltestwellenform (wie bei Channel.1.Main) uint8 1882 6274 | Nicht zutreffend
Channel.2.Main.Type Kanalfunktion (wie bei Channel.1.Main.Type) uint8 1880 6272 | Nicht zutreffend
Channel.2.Main.Units Kanaleinheitensequenz string_t| 4930 18736 | Nicht zutreffend
Channel.2.Trend.Colour Trendfarbe (wie bei Channel.1.Trend.Colour) uint8 18a0 6304 | Nicht zutreffend
Channel.2.Trend.SpanHigh Sperzifiziert den héchsten PV (Ausgangswert), der angezeigt wird | float32 | 18a2 6306 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.2.Trend.SpanLow Spetifiziert den niedrigsten PV (Ausgangswert), der angezeigt wird | float32 | 18a1 6305 | Wie Channel.2.Main.PV
Channel.3.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01b4 436 Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1950 6480 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 194b 6475 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1948 6472 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.3.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 194a 6474 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.3.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein. uint8 1942 6466 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time"” uint8 1949 6473 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1947 6471 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.3.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1945 6469 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.3.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1944 6468 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.3.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 194e 6478 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm1.Latch Alarm-Selbsthaltetyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 1941 6465 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 194f 6479 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1946 6470 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.3.Alarm1.Status Alarmstatus (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 010a 266 Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1943 6467 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.3.Alarm1.Type Alarmtyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 1940 6464 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01b5 437 Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1970 6512 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 196b 6507 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1968 6504 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.3.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 196a 6506 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.3.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein. uint8 1962 6498 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time"” uint8 1969 6505 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1967 6503 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.3.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1965 6501 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.3.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1964 6500 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.3.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 196e 6510 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm2.Latch Alarm-Selbsthaltetyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 1961 6497 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 196f 6511 | Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm2 Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1966 6502 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.3.Alarm2.Status Alarmstatus (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 010b 267 Nicht zutreffend
Channel.3.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1963 6499 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.3.Alarm2.Type Alarmtyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 1960 6496 | Nicht zutreffend
Channel.3.Main.BreakResponse Unterbrechungsreaktion (wie bei Channel.1.Main) uint8 1910 6416 | Nicht zutreffend
Channel.3.Main.CJType Vergleichsstellenkompensationstyp (Wie bei Channel.1.Main) | uint8 190c 6412 | Nicht zutreffend
Channel.3.Main.Descriptor Textsequenz zur Beschreibung des Kanals string_t| 4936 18742 | Nicht zutreffend
Channel.3.Main.ExtCJTemp Externe Vergleichsstellentemperatur float32 | 190d 6413 |1dp
Channel.3.Main.Filter Filterzeitkonstante float32 | 190e 6414 | 1dp
Channel.3.Main.InputHigh Eingangsbereichsmaximalwert float32 | 1904 6404 | 1dp
Channel.3.Main.InputLow Eingangsbereichsminimalwert float32 | 1903 6403 |1dp
Channel.3.Main.InternalCJTemp Kanalinterne Vergleichsstellentemperatur float32 | 1915 6421 | 1dp
Channel.3.Main.IPAdjustState 0 = Kanal unangepasst; 1 = Kanal angepasst bool 1916 6422 | Nicht zutreffend
Channel.3.Main.LinType Linearisierungstyp (wie bei Channel.1.Main.LinType) uintd 1906 6406 | Nicht zutreffend
Channel.3.Main.MeasuredValue Eingangswert vor Linearisierung, Skalierung, Anpassung etc. | float32| 1914 6420 | Eingestellt durch
Channel.3.Main.Resolution
Channel.3.Main.Offset Fester Wert, der dem PV hinzuaddiert bzw. vom PV subtrahiert wird | float32 | 1917 6423 | 3dp
Channel.3.Main.PV (Angezeigter) Ausgangswert des Kanals. float32 | 0108 264 Eingestellt durch
Channel.3.Main.Resolution
Channel.3.Main.RangeHigh Hoéchster Wert des Bereichs float32 | 1908 6408 | Eingestellt durch
Channel.3.Main.Resolution
Channel.3.Main.RangeLow Niedrigster Wert des Bereichs float32 | 1907 6407 | Eingestellt durch
Channel.3.Main.Resolution
Channel.3.Main.RangeUnits Bereichseinheiten (wie channel.1.Main.Units) uint8 1909 6409 | Nicht zutreffend
Channel.3.Main.Resolution Spezifiziert die Auflésung/Anzahl der Dezimalstellen uint8 1901 6401 | Nicht zutreffend
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Channel.3.Main.ScaleHigh Héchster Skalenwert float32 | 190b 6411 | Eingestellt durch
Channel.3.Main.Resolution
Channel.3.Main.ScaleLow Niedrigster Skalenwert float32 | 190a 6410 | Eingestellt durch
Channel.3.Main.Resolution
Channel.3.Main.SensorBreakType Fuhlerbruchtyp (wie bei Channel.1.Main) uintd 190f 6415 | Nicht zutreffend
Channel.3.Main.SensorBreakVal Eine Diagnoseangabe des Eingangswiderstandes uint8 1911 6417 | Nicht zutreffend
Channel.3.Main.Shunt Shuntwert in Ohm float32 | 1905 6405 | 1dp
Channel.3.Main.Status Kanalstatus (wie bei Channel.1.Main.Status) uint8 0109 265 Nicht zutreffend
Channel.3.Main.TestSignal Kanaltestwellenform (wie bei Channel.1.Main) uint8 1902 6402 | Nicht zutreffend
Channel.3.Main.Type Kanalfunktion (wie bei Channel.1.Main.Type) uint8 1900 6400 | Nicht zutreffend
Channel.3.Main.Units Kanaleinheitensequenz string_t| 494b 18763 | Nicht zutreffend
Channel.3.Trend.Colour Trendfarbe (wie bei Channel.1.Trend.Colour) uint8 1920 6432 | Nicht zutreffend
Channel.3.Trend.SpanHigh Sperzifiziert den héchsten PV (Ausgangswert), der angezeigt wird | float32 | 1922 6434 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.3.Trend.SpanLow Spetifiziert den niedrigsten PV (Ausgangswert), der angezeigt wird | float32 | 1921 6433 | Wie Channel.3.Main.PV
Channel.4.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01b6 438 Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 19d0 6608 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 19¢cb 6603 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 19c8 6600 | Wie Channel.4.Main.PV
Channel.4.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 19ca 6602 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.4.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein. uint8 19c2 6594 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time"” uint8 19¢9 6601 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 19c7 6599 | Wie Channel.4.Main.PV
Channel.4.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 19¢c5 6597 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.4.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 19c4 6596 | Wie Channel.4.Main.PV
Channel.4.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 19ce 6606 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm1.Latch Alarm-Selbsthaltetyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 19c1 6593 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 19cf 6607 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 19c6 6598 | Wie Channel.4.Main.PV
Channel.4.Alarm1.Status Alarmstatus (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 010e 270 Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 [ 19¢3 6595 | Wie Channel.4.Main.PV
Channel.4. Alarm1.Type Alarmtyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 19¢0 6592 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01b7 439 Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1910 6640 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 19eb 6635 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 19e8 6632 | Wie Channel.4.Main.PV
Channel.4.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 19ea 6634 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.4.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein. uint8 19e2 6626 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 19e9 6633 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 19e7 6631 | Wie Channel.4.Main.PV
Channel.4.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 19e5 6629 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Channel.4.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 19e4 6628 | Wie Channel.4.Main.PV
Channel.4.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 19ee 6638 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm2.Latch Alarm-Selbsthaltetyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 19e1 6625 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 19ef 6639 | Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm2 Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 19e6 6630 | Wie Channel.4.Main.PV
Channel.4.Alarm2.Status Alarmstatus (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 010f 271 Nicht zutreffend
Channel.4.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 19e3 6627 | Wie Channel.4.Main.PV
Channel.4. Alarm2.Type Alarmtyp (wie bei Channel.1.Alarm1) uint8 19e0 6624 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.BreakResponse Unterbrechungsreaktion (wie bei Channel.1.Main) uint8 1990 6544 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.CJType Vergleichsstellenkompensationstyp (Wie bei Channel.1.Main) | uint8 198¢ 6540 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.Descriptor Textsequenz zur Beschreibung des Kanals string_t| 4951 18769 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.ExtCJTemp Externe Vergleichsstellentemperatur float32 | 198d 6541 |1dp
Channel.4.Main.Filter Filterzeitkonstante float32 | 198e 6542 | 1dp
Channel.4.Main.InputHigh Eingangsbereichsmaximalwert float32 | 1984 6532 | 1dp
Channel.4.Main.InputLow Eingangsbereichsminimalwert float32 | 1983 6531 | 1dp
Channel.4.Main.InternalCJTemp Kanalinterne Vergleichsstellentemperatur float32 | 1995 6549 | 1dp
Channel.4.Main.IPAdjustState 0 = Kanal unangepasst; 1 = Kanal angepasst bool 1996 6550 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.LinType Linearisierungstyp (wie bei Channel.1.Main.LinType) uint8 1986 6534 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.MeasuredValue Eingangswert vor Linearisierung, Skalierung, Anpassung etc. | float32| 1994 6548 | Eingestellt durch
Channel.4.Main.Resolution
Channel.4.Main.Offset Fester Wert, der dem PV hinzuaddiert bzw. vom PV subtrahiert wird | float32 | 1997 6551 |3dp
Channel.4.Main.PV (Angezeigter) Ausgangswert des Kanals. float32 | 010c 268 Eingestellt durch
Channel.4.Main.Resolution
Channel.4.Main.RangeHigh Hoéchster Wert des Bereichs float32 | 1988 6536 | Eingestellt durch
Channel.4.Main.Resolution
Channel.4.Main.RangeLow Niedrigster Wert des Bereichs float32 | 1987 6535 | Eingestellt durch
Channel.4.Main.Resolution
Channel.4.Main.RangeUnits Bereichseinheiten (wie channel.1.Main.RangeUnits) uint8 1989 6537 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.Resolution Spezifiziert die Auflésung/Anzahl der Dezimalstellen uint8 1981 6529 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.ScaleHigh Hochster Skalenwert float32 | 198b 6539 | Eingestellt durch
Channel.4.Main.Resolution
Channel.4.Main.ScaleLow Niedrigster Skalenwert float32 | 198a 6538 | Eingestellt durch
Channel.4.Main.Resolution
Channel.4.Main.SensorBreakType Fihlerbruchtyp (wie bei Channel.1.Main) uint8 198f 6543 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.SensorBreakVal Eine Diagnoseangabe des Eingangswiderstandes uint8 1991 6545 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.Shunt Shuntwert in Ohm float32 | 1985 6533 | 1dp
Channel.4.Main.Status Kanalstatus (wie bei Channel.1.Main.Status) uint8 010d 269 Nicht zutreffend
Channel.4.Main.TestSignal Kanaltestwellenform (wie bei Channel.1.Main.TestSignal) uint8 1982 6530 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.Type Kanalfunktion (wie bei Channel.1.Main.Type) uint8 1980 6528 | Nicht zutreffend
Channel.4.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4966 18790 | Nicht zutreffend
Channel.4.Trend.Colour Trendfarbe (wie bei Channel.1.Trend.Colour) uint8 19a0 6560 | Nicht zutreffend
Channel.4.Trend.SpanHigh Sperzifiziert den hochsten PV (Ausgangswert), der angezeigt wird | float32 | 19a2 6562 | Wie Channel.4.Main.PV
Channel.4.Trend.SpanLow Spetifiziert den niedrigsten PV (Ausgangswert), der angezeigt wird | float32 | 19a1 6561 | Wie Channel.4.Main.PV
CustomMessage.Message 1 Kundenspezifische Meldung Nr. 1 string_t| 5e00 24064 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Message2 Kundenspezifische Meldung Nr. 2 string_t| 5e65 24165 | Nicht zutreffend
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CustomMessage.Message3 Kundenspezifische Meldung Nr. 3 string_t| 5eca 24266 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Message4 Kundenspezifische Meldung Nr. 4 string_t| 5f2f 24367 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Message5 Kundenspezifische Meldung Nr. 5 string_t| 5194 24468 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Messageb Kundenspezifische Meldung Nr. 6 string_t| 5ff9 24569 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Message7 Kundenspezifische Meldung Nr. 7 string_t| 605e 24670 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Message8 Kundenspezifische Meldung Nr. 8 string_t| 60c3 24771 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Message9 Kundenspezifische Meldung Nr. 9 string_t| 6128 24872 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Message 10 Kundenspezifische Meldung Nr. 10 string_t[ 618d 24973 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Trigger1 Kundenspezifische Meldung Nr. 1, Ausléser bool 28f0 10480 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Trigger2 Kundenspezifische Meldung Nr. 2, Ausléser bool 28f1 10481 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Trigger3 Kundenspezifische Meldung Nr. 3, Ausléser bool 28f2 10482 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Trigger4 Kundenspezifische Meldung Nr. 4, Ausléser bool 28f3 10483 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Trigger5 Kundenspezifische Meldung Nr. 5, Ausléser bool 28f4 10484 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Triggeré Kundenspezifische Meldung Nr. 6, Ausléser bool 28f5 10485 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Trigger? Kundenspezifische Meldung Nr. 7, Ausléser bool 28f6 10486 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Trigger8 Kundenspezifische Meldung Nr. 8, Ausléser bool 28f7 10487 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Trigger9 Kundenspezifische Meldung Nr. 9, Ausléser bool 28f8 10488 | Nicht zutreffend
CustomMessage.Trigger10 Kundensperzifische Meldung Nr. 10, Ausléser bool 289 10489 | Nicht zutreffend
DigitallO.1.Invert Signal umkehren. 0 = Nicht umkehren; 1 = Umkehren bool 1503 5379 | Nicht zutreffend
DigitallO.1.MinOnTime Mindesteinschaltzeit fir zeitproportionale Ausgénge float32 | 1502 5378 |2d
DigitallO.1.0utput 0 = Ausgang aus; 1 = Ausgang ein. bool 1504 5380 | Nicht zutreffend
DigitallO.1.PV Fir Kontakteingénge, 0 = Offen; 1 = Geschlossen float32 | 1501 5377 |0dp

Fir OnOff-Ausgénge, <0.5 = drive low, sonst drive high

Fir zeitproportionale Ausgange, PV = angeforderter
DigitallO.1.Type Ausgangsprozentsatz Digitaler E/A-Typ uint8 1500 5376 | Nicht zutreffend

0 = Kontakteingang 1 = OnOff-Ausgang

2 = Zeitproportionaler Ausgang 3 = Ventil heben

4 = Ventil senken
DigitallO.2.Backlash Ausgleich fur Spiel in der Ventilposition (Sekunden) float32 | 1518 5400 |1dp
DigitallO.2.Inertia Tragheitswert fur das Ventil float32 | 1517 5399 |[1dp
DigitallO.2.Invert 0 = Nicht umkehren; 1 = Umkehren bool 1513 5395 | Nicht zutreffend
DigitallO.2.MinOnTime Mindesteinschaltzeit fur zeitproportionale Ausgange float32 | 1512 5394 |2dp
DigitallO.2.0utput 0 = Ausgang aus; 1 = Ausgang ein. bool 1514 5396 | Nicht zutreffend
DigitallO.2.PV Wie DigitallO.1.PV float32 | 1511 5393 |[0dp
DigitallO.2.Standby action Fur Ventilpositionierung: 0 = Fortfahren; 1 = Einfrieren uint8 1519 5401 | Nicht zutreffend
DigitallO.2.Type Wie DigitallO.1.Type uint8 1510 5392 | Nicht zutreffend
DigitallO.3.Invert 0 = Nicht umkehren; 1 = Umkehren bool 1523 5411 | Nicht zutreffend
DigitallO.3.MinOnTime Mindesteinschaltzeit fur zeitproportionale Ausgange float32 | 1522 5410 |2dp
DigitallO.3.0utput 0 = Ausgang aus; 1 = Ausgang ein. bool 1524 5412 | Nicht zutreffend
DigitallO.3.PV Wie DigitallO.1.PV float32 | 1521 5409 |0dp
DigitallO.3.Type Wie DigitallO.1.Type uint8 1520 5408 | Nicht zutreffend
DigitallO.4.Invert 0 = Nicht umkehren; 1 = Umkehren bool 1533 5427 | Nicht zutreffend
DigitallO.4.MinOnTime Mindesteinschaltzeit fur zeitproportionale Ausgange float32 | 1532 5426 |2dp
DigitallO.4.0utput 0 = Ausgang aus; 1 = Ausgang ein. bool 1534 5428 | Nicht zutreffend
DigitallO.4.PV Wie DigitallO.1.PV float32 | 1531 5425 |0dp
DigitallO.4.Type Wie DigitallO.1.Type uint8 1530 5424 | Nicht zutreffend
DigitallO.5.Invert 0 = Nicht umkehren; 1 = Umkehren bool 1543 5443 | Nicht zutreffend
DigitallO0.5.MinOnTime Mindesteinschaltzeit fur zeitproportionale Ausgange float32 | 1542 5442 |2dp
DigitallO.5.0utput 0 = Ausgang aus; 1 = Ausgang ein. bool 1544 5444 | Nicht zutreffend
DigitallO.5.PV Wie DigitallO.1.PV float32 | 1541 5441 |0dp
DigitallO.5.Type Wie DigitallO.1.Type uint8 1540 5440 | Nicht zutreffend
DigitallO.6.Backlash Ausgleich fur Spiel in der Ventilposition (Sekunden) float32 | 1558 5464 |1dp
DigitallO.6.Inertia Tragheitswert fur das Ventil float32 | 1557 5463 |1dp
DigitallO.6.Invert 0 = Nicht umkehren; 1 = Umkehren bool 1553 5459 | Nicht zutreffend
DigitallO.6.MinOnTime Mindesteinschaltzeit fur zeitproportionale Ausgange float32 | 1552 5458 |2dp
DigitallO.6.0utput 0 = Ausgang aus; 1 = Ausgang ein. bool 1554 5460 | Nicht zutreffend
DigitallO.6.PV Wie DigitallO.1.PV float32 | 1551 5457 |0dp
DigitallO.6.Standby action Fur Ventilpositionierung: 0 = Fortfahren; 1 = Einfrieren uint8 1559 5465 | Nicht zutreffend
DigitallO.6.Type Wie DigitallO.1.Type uint8 1550 5456 | Nicht zutreffend
DigitallO.7.Invert 0 = Nicht umkehren; 1 = Umkehren bool 1563 5475 | Nicht zutreffend
DigitallO.7.MinOnTime 0 = Nicht umkehren; 1 = Umkehren float32 | 1562 5474 | 2dp
DigitallO.7.Output 0 = Ausgang aus; 1 = Ausgang ein. bool 1564 5476 | Nicht zutreffend
DigitallO.7.PV Wie DigitallO.1.PV float32 | 1561 5473 |0d
DigitallO.7.Type Wie DigitallO.1.Type uint8 1560 5472 | Nicht zutreffend
Group.Recording.Channel1En Kanal 1 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1023 4131 | Nicht zutreffend
Group.Recording.Channel2En Kanal 2 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1024 4132 | Nicht zutreffend
Group.Recording.Channel3En Kanal 3 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1025 4133 | Nicht zutreffend
Group.Recording.Channel4En Kanal 4 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1026 4134 | Nicht zutreffend
Group.Recording.Compression UHH-Dateikompression (0 = Normal; 1 = Hoch) uint8 1040 4160 | Nicht zutreffend
Group.Recording.Enable 0 = Aufzeichnung deaktiviert; 1 = Aufzeichnung aktiviert uint8 1020 4128 | Nicht zutreffend
Group.Recording.FlashDuration Zeit in Tagen, bis mit dem Uberschreiben der

Flash-Verlaufsdaten begonnen wird float32 | 1039 4153 |2dp
Group.Recording.FlashFree Ungenutzter Platz im internen Flash-Speicher, in MBytes float32 | 1038 4152 |2dp
Group.Recording.FlashSize GroBe des internen Flash-Speichers, in MBytes float32 | 1037 4151 |2dp
Group.Recording.Interval Aufzeichnungsintervall int32 1022 4130 | Nicht zutreffend

0 =8Hz 1=4Hz 2=2Hz

3=1Hz 4 =2Sek. 5=5 Sek.

6 =10 Sek. 7 =20 Sek. 8 = 30 Sek.

9 =1Min. 10 = 2 Min. 11 =5 Min.

12 =10 Min. 13=20Min. 14 =30 Min.

15=1hr
Group.Recording.Status Aufzeichnungsstatus int16 1036 4150 | Nicht zutreffend

0 = Keine Aufzeichnung lauft 1 = Deaktiviert

2 = Nur Meldungen 3 = Aufzeichnung aktiviert

4 = Aufzeichnung angehalten
Group.Recording.Suspend 1 = Aufzeichnung aussetzen bool 1035 4149 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan1En Virtuellen Kanal 1 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1027 4135 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan2En Virtuellen Kanal 2 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1028 4136 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan3En Virtuellen Kanal 3 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1029 4137 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan4En Virtuellen Kanal 4 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 102a 4138 | Nicht zutreffend
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Group.Recording.VirtualChan5En Virtuellen Kanal 5 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 102b 4139 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChanéEn Virtuellen Kanal 6 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 102c 4140 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan7En Virtuellen Kanal 7 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 102d 4141 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan8En Virtuellen Kanal 8 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 102e 4142 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan9En Virtuellen Kanal 9 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 102f 4143 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan10En Virtuellen Kanal 10 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1030 4144 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan11En Virtuellen Kanal 11 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1031 4145 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan12En Virtuellen Kanal 12 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1032 4146 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan13En Virtuellen Kanal 13 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1033 4147 | Nicht zutreffend
Group.Recording.VirtualChan14En Virtuellen Kanal 14 aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) bool 1034 4148 | Nicht zutreffend
Group.Trend.Descriptor Gruppenbeschreiber string_t[ 5b00 23296 | Nicht zutreffend
Group.Trend.Interval Trendintervall. Wie Group.Recording.Interval oben int32 1002 4098 | Nicht zutreffend
Group.Trend.MajorDivisions Anzahl der Hauptabteilungen uint8 1004 4100 | Nicht zutreffend
Group.Trend.Point1 1. Punkt in der Gruppe (VCh = Virtueller Kanal) uint8 1006 4102 | Nicht zutreffend

0 =KeinTrend 1=Kanal1 2 =Kanal 2

3 =Kanal 3 4 =Kanal 4 5=VCh1

6 =VCh2 7 =VCh3 8=VCh4

9 =VCh5 10 =VChé 11 =VCh7

12 =VCh8 13 =VCh9 14 =VCh10

15 =VCh11 16 =VCh12 17 =VCH13

18 =VCh14
Group.Trend.Point2 Wie Group.Trend.Point1, aber fir den 2. Punkt in der Gruppe | uint8 1007 4103 | Nicht zutreffend
Group.Trend.Point3 Wie Group.Trend.Point1, aber fir den 3. Punkt in der Gruppe | uint8 1008 4104 | Nicht zutreffend
Group.Trend.Point4 Wie Group.Trend.Point1, aber fir den 4. Punkt in der Gruppe | uint8 1009 4105 | Nicht zutreffend
Group.Trend.Point5 Wie Group.Trend.Point1, aber fir den 5. Punkt in der Gruppe | uint8 100a 4106 | Nicht zutreffend
Group.Trend.Pointé Wie Group.Trend.Point1, aber fir den 6. Punkt in der Gruppe | uint8 100b 4107 | Nicht zutreffend
Instrument.Clock.Date Lokales Datum string_t| 4400 17408 | Nicht zutreffend
Instrument.Clock.DST 1= Sommerzeit aktiv; 0 = Sommerzeit inaktiv bool 1082 4226 | Nicht zutreffend
Instrument.Clock.Time Lokale Zeit (einschl. Zone und Sommerzeitauswirkungen) time_t 1081 4225 | Eingestellt durch

Network.Modbus.TimeFormat

Instrument.Display.Brightness Anzeigehelligkeit 10 = 10%; 20 = 20% etc. (ganze Zehner) uint8 1090 4240 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.DualLoopControl 1 = Doppel-Regelkreiskontrollseite, zur Verwendung verfigbar | bool 109b 4251 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.FaceplateCycling 1= ,Faceplate cycling” ein bool 109e 4254 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.HistoryBackground Hintergrundfarbe der Verlaufsanzeige uint8 10A8 4264 | Nicht zutreffend

0 = Schwarz; 1 = Dunkelgrau; 2 = Hellgrau; 3 = Weil.
Instrument.Display.HomePage Home-Anzeigeseite uint8 1093 4243 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.HorizontalBar 1 = Horizontaler Bargraf aktiviert bool 1098 4248 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.HorizontalTrend 1 = Horizontaler Trendmodus aktiviert bool 1096 4246 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.HPageTimeout Home-Zeitabschaltung in Minuten (0 = keine Zeitabschaltung) | int16 1094 4244 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.HTrendScaling 0 = Horizontale Trendskala ausblenden; 1 = Skala permanent uint8 109d 4253 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.LoopControl 1 = Einzel-Regelkreiskontrollseite, zur Verwendung verfigbar | bool 109a 4250 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.LoopSetpointColour Regelkreis-Sollwertfarbe (Wie Channel.1.Trend.Colour) uintd 109f 4255 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.Numeric 1 = Ziffernmodus aktiviert bool 1099 4249 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.PromoteListView 1 = Promote-List-Anzeige aktiviert bool 10ea 4330 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.ScreenSaverAfter Bildschirmschonerzeit in Minuten. 0 = Aus int16 1091 4241 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.ScreenSaverBrightness Bildschirmschonerhelligkeit 10 = 10%; 20 = 20% etc. uint8 1092 4242 | Nicht zutreffend

(nur ganze Zehner)
Instrument.Display.TrendBackground Trenddiagrammfarbe: uint8 109c 4252 | Nicht zutreffend

0 = Schwarz; 1 = Dunkelgrau; 2 = Hellgrau; 3 = Weil.
Instrument.Display.VerticalBar 1 = Vertikaler Bargraf aktiviert bool 1097 4247 | Nicht zutreffend
Instrument.Display.Vertical Trend 1 = Vertikaler Trendmodus aktiviert bool 1095 4245 | Nicht zutreffend
Instrument.Info.Bootrom BootROM-Version string_t| 447a 17530 | Nicht zutreffend
Instrument.Info.CompanylD Ergibtimmer 1280 int16 0079 121 Nicht zutreffend
Instrument.Info.ConfigRev Revisionsnummer der Geratekonfiguration int32 10a0 4256 | Nicht zutreffend
Instrument.Info.IM Geratemodus uint8 00c7 199 Nicht zutreffend

Operating: Alle Algorithmen und E/A aktiv.

Standby: Regelausgénge aus. Absolute Alarme aktiv

Engineer: Alle Ausgénge inaktiv.
Instrument.Info.LineVoltage Die aktuelle Zufuhrspannung (fir PFF-Anwendungen) float32 | 10aé 4262 | 1dp
Instrument.Info.Name Geratebeschreiber string_t| 445f 17503 | Nicht zutreffend
Instrument.Info.NvolWrites Zeigt die Anzahl der durchgefiihrten nichtflichtigen

Schreibvorgange int32 10a5 4261 | Nicht zutreffend
Instrument.Info.SecurityRev Revisionsnummer der Gerétesicherheit int32 10a4 4260 | Nicht zutreffend
Instrument.Info.Type Zeigt den Geratetyp uint8 10a2 4258 | Nicht zutreffend
Instrument.Info.Version Zeigt die Geréateversion string_t| 4474 17524 | Nicht zutreffend
Instrument.Locale.DateFormat Format des Datums (0 = TTMMJJ. 1 = MMTTJJ; 2 = JUJMMTT) | uint8 10b1 4273 | Nicht zutreffend
Instrument.Locale.DSTenable 1 = Sommerzeit aktiviert bool 10b3 4275 | Nicht zutreffend
Instrument.Locale.EndDay Sommerzeit: Ende Tag uint8 10ba 4282 | Nicht zutreffend

0 = Sonntag 1= Montag 2 =Dienstag

3 = Mittwoch 4 = Donnerstag 5 = Freitag

6 = Samstag
Instrument.Locale.EndMonth Sommerzeit: Ende Monat uint8 10bb 4283 | Nicht zutreffend

0 = Januar 1= Februar 2 = Marz

3 = April 4 = Mai 5= Juni

6 = Juli 7 = August 8 = September

9 = Oktober 10 = November 11 = Dezember
Instrument.Locale.EndOn Woche, in der die Sommerzeit beginnt/endet uint8 10b9 4281 | Nicht zutreffend

0 = Erste 1=Zweite 2 = Dritte

3 = Vierte 4 = Letzte 5 = Vorletzte
Instrument.Locale.EndTime Sommerzeitende in Stunden, Minuten, Sekunden und time_t 10b8 4280 | Eingestellt durch

Millisekunden Network.Modbus.TimeFormat
Instrument.Locale.Language Sprache (0 = Englisch) uint8 10b0 4272 | Nicht zutreffend
Instrument.Locale.StartDay Starttag der Sommerzeit. Wie Instrument.Locale.EndDay oben uint8 10b6 4278 | Nicht zutreffend
Instrument.Locale.StartMonth Startmonat der Sommerzeit Wie Instrument.Locale.EndMonth oben | uint8 10b7 4279 | Nicht zutreffend
Instrument.Locale.StartOn Sommerzeitbeginn. Wie Instrument.Locale.EndOn oben uint8 10b5 4277 | Nicht zutreffend
Instrument.Locale.StartTime Startzeit der Sommerzeit. Wie Instrument.Locale.EndTime oben time_t 10b4 4276 | Eingestellt durch

Network.Modbus.TimeFormat
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Instrument.Locale.TimeZone Zeitzone uint8 10b2 4274 | Nicht zutreffend

0 = GMT - 12 Stunden 1=GMT- 11 Stunden

2 = GMT - 10 Stunden 3=GMT - 9 Stunden

4 = GMT - 8 Stunden 5=GMT - 7 Stunden

6 = GMT - 6 Stunden 7 = GMT - 5 Stunden

8 = GMT - 4 Stunden 9 = GMT - 3.5 Stunden

10 = GMT - 3 Stunden 11 = GMT - 2 Stunden

12 = GMT - 1 Stunde 13 =GMT

14 = GMT + 1 Stunde 15 = GMT + 2 Stunden

16 = GMT + 3 Stunden 17 = GMT + 3.5 Stunden

18 = GMT + 4 Stunden 19 = GMT + 4.5 Stunden

20 = GMT + 5 Stunden 21 = GMT + 5.5 Stunden

22 = GMT + 5.75 Stunden 23 = GMT + 6 Stunden

24 = GMT + 6.5 Stunden 25 = GMT + 7 Stunden

26 = GMT + 8 Stunden 27 = GMT + 9 Stunden

28 = GMT + 9.5 Stunden 29 = GMT + 10 Stunden

30 = GMT + 11 Stunden 31 =GMT + 12 Stunden

32 = GMT + 13 Stunden
Instrument.Notes.Note Bedienernotiz string_t| 5500 21760 | Nicht zutreffend
Instrument.Notes.Note 1 Bedienernotiz 1 string_t| 5580 21888 | Nicht zutreffend
Instrument.Notes.Note2 Bedienernotiz 2 string_t| 5600 22016 | Nicht zutreffend
Instrument.Notes.Note3 Bedienernotiz 3 string_t| 5680 22144 | Nicht zutreffend
Instrument.Notes.Note4 Bedienernotiz 4 string_t| 5700 22272 | Nicht zutreffend
Instrument.Notes.Note5 Bedienernotiz 5 string_t| 5780 22400 | Nicht zutreffend
Instrument.Notes.Noteb Bedienernotiz 6 string_t| 5800 22528 | Nicht zutreffend
Instrument.Notes.Note7 Bedienernotiz 7 string_t| 5880 22656 | Nicht zutreffend
Instrument.Notes.Note8 Bedienernotiz 8 string_t| 5900 22784 | Nicht zutreffend
Instrument.Notes.Note9 Bedienernotiz 9 string_t| 5980 22912 | Nicht zutreffend
Instrument.Notes.Note 10 Bedienernotiz 10 string_t| 5a00 23040 | Nicht zutreffend
Instrument.PromoteList.PromoteParam1 Promote-Parameter Nr. 1 eint32 10e0 4320 | Nicht zutreffend
Instrument.Promotelist.PromoteParam1Desc Beschreiber fiir Promote-Parameter Nr. 1 string_t| 6300 25344 | Nicht zutreffend
Instrument.PromoteList.PromoteParam2 Promote-Parameter Nr. 2 eint32 10e1 4321 | Nicht zutreffend
Instrument.Promotelist.PromoteParam2Desc Beschreiber fiir Promote-Parameter Nr. 2 string_t| 6315 25365 | Nicht zutreffend
Instrument.PromoteList.PromoteParam3 Promote-Parameter Nr. 3 eint32 10e2 4322 | Nicht zutreffend
Instrument.Promotelist.PromoteParam3Desc Beschreiber fiir Promote-Parameter Nr. 3 string_t| 632a 25386 | Nicht zutreffend
Instrument.PromoteList.PromoteParam4 Promote-Parameter Nr. 4 eint32 10e3 4323 | Nicht zutreffend
Instrument.Promotelist.PromoteParam4Desc Beschreiber fiir Promote-Parameter Nr. 4 string_t| 633f 25407 | Nicht zutreffend
Instrument.PromoteList.PromoteParam5 Promote-Parameter Nr. 5 eint32 10e4 4324 | Nicht zutreffend
Instrument.Promotelist.PromoteParam5Desc Beschreiber fiir Promote-Parameter Nr. 5 string_t| 6354 25428 | Nicht zutreffend
Instrument.PromoteList.PromoteParamé Promote-Parameter Nr. 6 eint32 10e5 4325 | Nicht zutreffend
Instrument.Promotelist.PromoteParaméDesc Beschreiber fiir Promote-Parameter Nr. 6 string_t| 6369 25449 | Nicht zutreffend
Instrument.PromoteList.PromoteParam?7 Promote-Parameter Nr. 7 eint32 10e6 4326 | Nicht zutreffend
Instrument.Promotelist.PromoteParam7Desc Beschreiber fiir Promote-Parameter Nr. 7 string_t| 637e 25470 | Nicht zutreffend
Instrument.PromoteList.PromoteParam8 Promote-Parameter Nr. 8 eint32 10e7 4327 | Nicht zutreffend
Instrument.Promotelist.PromoteParam8Desc Beschreiber fiir Promote-Parameter Nr. 8 string_t| 6393 25491 | Nicht zutreffend
Instrument.PromoteList.PromoteParam9 Promote-Parameter Nr. 9 eint32 10e8 4328 | Nicht zutreffend
Instrument.Promotelist.PromoteParam9Desc Beschreiber fiir Promote-Parameter Nr. 9 string_t| 63a8 25512 | Nicht zutreffend
Instrument.PromoteList.PromoteParam10 Promote-Parameter Nr. 10 eint32 10e9 4329 | Nicht zutreffend
Instrument.Promotelist.PromoteParam10Desc Beschreiber fiir Promote-Parameter Nr. 10 string_t| 63bd 25533 | Nicht zutreffend
Instrument.Security.CommsPass 1 = Passwort erforderlich fir Comms-Zugriff bool 10c1 4289 | Nicht zutreffend
Instrument.Security.DefaultConfig 1 = Alle Parameter auf Werkseinstellungen setzen bool 10c2 4290 | Nicht zutreffend
Instrument.Security.EngineerAccess 1 = Engineer-Zugang erforderlich bool 10c0 4288 | Nicht zutreffend
Instrument.Security.EngineerPassword Engineer-Passwort (Systemvorgabe = 100) string_t[ 63d3 25555 | Nicht zutreffend
Instrument.Security.FeaturePass Optionsaktivierungscode (vom Hersteller bereitgestellt) int32 10c3 4291 | Nicht zutreffend
Instrument.Security.OperatorPassword Bediener-Passwort (Systemvorgabe = ohne) string_t| 6437 25655 | Nicht zutreffend
Instrument.Security.PassPhrase Das bei ,CommsPass” = 1 erforderliche Passwort string_t| 444a 17482 | Nicht zutreffend
Instrument.Security.SupervisorPassword Supervisor-Passwort (Systemvorgabe = ohne) string_t| 6405 25605 | Nicht zutreffend
Loop.1.Diag.DerivativeOutContrib Differentialausgangsbeitrag float32 | 0212 530 0dp
Loop.1.Diag.Error Kalkulierter Fehler float32 | 020d 525 Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.Diag.IntegralOutContrib Integralausgangsbeitrag float32 | 0211 529 0dp
Loop.1.Diag.LoopBreakAlarm Regelkreisunterbrechung (0 = Keine Unterbrechung;

1 = Unterbrechung) bool 020f 527 Nicht zutreffend
Loop.1.Diag.LoopMode Regelkreismodus (0 = Auto; 1 = Man; 2 = Aus) uint8 1691 5777 | Nicht zutreffend
Loop.1.Diag.PropOutContrib Proportionalausgangsbeitrag float32 | 0210 528 0dp
Loop.1.Diag.SBrk Fuhlerbruchstatus (0 = Keine Unterbrechung;

1 = Unterbrechung) bool 0213 531 Nicht zutreffend
Loop.1.Diag.SchedCBH Die vorgesehene Cutback-Obergrenze (0 = Auto) float32 | 1695 5781 |0dp
Loop.1.Diag.SchedCBL Die vorgesehene Cutback-Untergrenze (0 = Auto) float32 | 1696 5782 |0dp
Loop.1.Diag.SchedLPBrk Die vorgesehene Regelkreisunterbrechungszeit float32 | 1698 5784 |0dp
Loop.1.Diag.SchedMR Der vorgesehene manuelle Reset float32 | 1697 5783 |1dp
Loop.1.Diag.SchedOPHi Die vorgesehene Ausgangs-Obergrenze float32 | 169%a 5786 |1dp
Loop.1.Diag.SchedOPLo Die vorgesehene Ausgangs-Untergrenze float32 | 169b 5787 |1dp
Loop.1.Diag.SchedPB Das vorgesehene Proportionalband float32 | 1692 5778 |1dp
Loop.1.Diag.SchedR2G Die vorgesehene relative Kiihlverstarkung float32 | 1699 5785 |1dp
Loop.1.Diag.SchedTd Die vorgesehene Differentialzeit (0 = Aus) float32 | 1694 5780 |0dp
Loop.1.Diag.SchedTi Die vorgesehene Integralzeit (0 = Aus) float32 | 1693 5779 |0dp
Loop.1.Diag.TargetOutVal Zielausgangswert float32 | 020e 526 Wie Loop.1.0P.OutputHighLimit
Loop.1.Diag.WrkOPHi Arbeitsausgangs-Obergrenze float32 | 0215 533 0dp
Loop.1.Diag.WrkOPLo Arbeitsausgangs-Untergrenze float32 | 0214 532 0dp
Loop.1.Main.ActiveOut Arbeitsausgang float32 | 0204 516 Wie Loop.1.0OP.OutputHighLimit
Loop.1.Main.AutoMan Auto/Manueller Modus (0 = Auto; 1 = Man) bool 0201 513 Nicht zutreffend
Loop.1.Main.Inhibit Regelkreis unterdriicken (0 = Nein; 1 = Ja) bool 0205 517 Nicht zutreffend
Loop.1.Main.IntHold Unterdriickung der Integralaktion. 0 = Nein; 1 = Ja uintd 0206 518 Nicht zutreffend
Loop.1.Main.TargetSP Zielsollwert float32 | 0202 514 Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.Main.WorkingSP Arbeitssollwert float32 | 0203 515 Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.0P.Ch10nOffHysteresis Ch1 On/Off-Hysterese in technischen Einheiten float32 | 1672 5746 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.0P.Ch10ut Ausgangswert Kanal 1 float32 | 020b 523 Wie Loop.1.0P.OutputHighLimit
Loop.1.0P.Ch1PotBreak Ch1 Potentiometerunterbrechung (0 = Aus; 1 = Ein) uint8 1679 5753 | Nicht zutreffend
Loop.1.0P.Ch1PotPosition Ch1 Ventilposition float32 | 1678 5752 |0dp
Loop.1.0P.Ch1TravelTime Motorlaufzeit Kanal 1 float32 | 1674 5748 |1dp
Loop.1.0P.Ch2Deadband Totzone Kanal 2 float32 | 166f 5743 | Wie Loop.1.0OP.OutputHighLimit
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Loop.1.0P.Ch20nOffHysteresis Ch2 On/Off-Hysterese in technischen Einheiten float32 | 1673 5747 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.0P.Ch20ut Ausgangswert Kanal 2 (Kiihlung) float32 | 020c 524 Wie Loop.1.0P.OutputHighLimit
Loop.1.0P.Ch2PotBreak Ch2 Potentiometerunterbrechung (0 = Aus; 1 = Ein) uint8 167b 5755 | Nicht zutreffend
Loop.1.0P.Ch2PotPosition Ch2 Ventilposition float32 | 167a 5754 |0dp
Loop.1.0P.Ch2TravelTime Motorlaufzeit Kanal 2 float32 | 1675 5749 |1dp
Loop.1.0P.CoolType Kihl-Algorithmustyp uint8 1683 5763 | Nicht zutreffend

0=Linear 1=0I 2 =Wasser 3= Lifter
Loop.1.0OP.EnablePowerFeedforward 0 = Power Feedforward deaktiviert; 1 = PFF aktiviert uint8 1681 5761 | Nicht zutreffend
Loop.1.0OP.FeedForwardGain Feedforward-Ferstarkung float32 | 1685 5765 |3dp
Loop.1.0OP.FeedForwardOffset Feedforward-Offset float32 | 1686 5766 |0dp
Loop.1.0OP.FeedForwardTrimLimit Feedforward-Abgleichgrenzwert float32 | 1687 5767 |0dp
Loop.1.0OP.FeedForwardType Feedforward-Typ (0 = Kein; 1 = Fern; 2 = SP; 3 = PV) uint8 1684 5764 | Nicht zutreffend
Loop.1.0OP.FeedForwardVal Feedforward-Wert float32 | 1688 5768 |0dp
Loop.1.0OP.FF_Rem Feed-Forward-externer Eingang float32 | 168d 5773 |0dp
Loop.1.0OP.ForcedOP Erzwungener manueller Ausgangswert float32 | 168f 5775 |1dp
Loop.1.0P.ManStartup Manuelles Hochfahren (0 = Aus; 1 = Ein) bool 1690 5776 | Nicht zutreffend
Loop.1.0P.ManualMode Manueller Ausgangsmodus (0 = Verfolgen; 1 = Sprung;

2 = Letzte MOP) uint8 167f 5759 | Nicht zutreffend
Loop.1.OP.ManualOutVal Manueller Ausgangswert float32 | 1680 5760 | Wie Loop.1.0OP.OutputHighLimit
Loop.1.OP.MeasuredPower Gemessene Netzspannung float32 | 1682 5762 |0dp
Loop.1.OP.NudgeLower Ventil, AnstoB senken (1 = Senken) uint8 1677 5751 | Nicht zutreffend
Loop.1.0P.NudgeRaise Ventil, Anstol3 steigern (1 = Steigern) uint8 1676 5750 | Nicht zutreffend
Loop.1.0OP.OutputHighLimit Ausgangs-Obergrenze float32 | 166d 5741 |1dp
Loop.1.0OP.OutputLowLimit Ausgangs-Untergrenze float32 | 166e 5742 | Wie Loop.1.0OP.OutputHighLimit
Loop.1.0OP.PotBreakMode Potentiometerunterbrechungsmodus uint8 167¢ 5756 | Nicht zutreffend

(0 = 6ffnen; 1 = schlieBen; 2 = Bleiben; 3 = Modell)
Loop.1.0OP.PotCalibrate Potentiometer kalibrieren uint8 821 63521 | Nicht zutreffend
Loop.1.0OP.Rate Grenzwert fir Ausgangsgeschwindigkeit (0 = Aus) float32 | 1670 5744 |1dp
Loop.1.0OP.RateDisable Grenzwert fiir Ausgangsgeschwindigkeit deaktivieren

(1 = Deaktiviert) bool 1671 5745 | Nicht zutreffend
Loop.1.OP.RemOPH Fernausgangs-Obergrenze float32 | 168c¢ 5772 | Wie Loop.1.Main.ActiveOut
Loop.1.0OP.RemOPL Fernausgangs-Untergrenze float32 | 168b 5771 | Wie Loop.1.Main.ActiveOut
Loop.1.0OP.SafeOutVal Sicherer Ausgangswert float32 | 167e 5758 | Wie Loop.1.0OP.OutputHighLimit
Loop.1.0OP.SbrkOP Ausgangsleistung bei Fihlerbruch float32 | 168e 5774 | Wie Loop.1.0OP.OutputHighLimit
Loop.1.0OP.SensorBreakMode Fihlerbruchmodus (0 = SbrkOP; 1 = Halten) uint8 167d 5757 | Nicht zutreffend
Loop.1.0OP.TrackEnable Ausgangsverfolgung aktivieren (0 = Deaktiviert; 1 = Aktiviert) | uint8 168a 5770 | Nicht zutreffend
Loop.1.0OP.TrackOutVal Ausgangsverfolgungswert float32 | 1689 5769 |0dp
Loop.1.PID.ActiveSet Aktueller PID-Satz uint8 1638 5688 | Nicht zutreffend
Loop.1.PID.Boundary1-2 Grenzwert fiir den Wechsel zwischen Satz 1 und Satz 2 float32 | 1639 5689 |0dp
Loop.1.PID.Boundary2-3 Grenzwert fiir den Wechsel zwischen Satz 2 und Satz 3 float32 | 163a 5690 |0dp
Loop.1.PID.CutbackHigh Cutback-Obergrenze fiir PID-Satz 1 (0 = Auto) float32 | 163f 5695 |1dp
Loop.1.PID.CutbackHigh2 Cutback-Obergrenze fiir PID-Satz 2 (0 = Auto) float32 | 1647 5703 |1dp
Loop.1.PID.CutbackHigh3 Cutback-Obergrenze fiir PID-Satz 3 (0 = Auto) float32 | 164f 5711 |1dp
Loop.1.PID.CutbackLow Cutback-Untergrenze fur PID-Satz 1 (0 = Auto) float32 | 1640 5696 |1dp
Loop.1.PID.CutbackLow2 Cutback-Untergrenze fur PID-Satz 2 (0 = Auto) float32 | 1648 5704 |1dp
Loop.1.PID.CutbackLow3 Cutback-Untergrenze fur PID-Satz 3 (0 = Auto) float32 | 1650 5712 |1dp
Loop.1.PID.DerivativeTime Differentialzeit fir PID-Satz 1 float32 | 163d 5693 | 0dp
Loop.1.PID.DerivativeTime2 Differentialzeit fir PID-Satz 2 float32 | 1645 5701 |0dp
Loop.1.PID.DerivativeTime3 Differentialzeit fir PID-Satz 3 float32 | 164d 5709 |0dp
Loop.1.PID.IntegralTime Integralzeit fir PID-Satz 1 float32 | 163c 5692 |0dp
Loop.1.PID.IntegralTime2 Integralzeit fur PID-Satz 2 float32 | 1644 5700 |O0dp
Loop.1.PID.IntegralTime3 Integralzeit fur PID-Satz 3 float32 | 164c 5708 |0dp
Loop.1.PID.LoopBreakTime Regelkreisunterbrechungszeit fir PID-Satz 1 float32 | 1642 5698 |0dp
Loop.1.PID.LoopBreakTime2 Regelkreisunterbrechungszeit fur PID-Satz 2 float32 | 164a 5706 |0dp
Loop.1.PID.LoopBreakTime3 Regelkreisunterbrechungszeit fur PID-Satz 3 float32 | 1652 5714 |0dp
Loop.1.PID.ManualReset Manueller Reset-Wert fir PID-Satz 1 float32 | 1641 5697 |1dp
Loop.1.PID.ManualReset2 Manueller Reset-Wert fur PID-Satz 2 float32 | 1649 5705 |1dp
Loop.1.PID.ManualReset3 Manueller Reset-Wert fur PID-Satz 3 float32 | 1651 5713 |1dp
Loop.1.PID.NumSets Anzahl der zu verwendenden PID-Satze (max. = 3) uint8 1636 5686 | Nicht zutreffend
Loop.1.PID.OutputHi Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Obergrenze fiir PID-Satz 1 float32 | 1653 5715 |[1dp
Loop.1.PID.OutputHi2 Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Obergrenze fiir PID-Satz 2 float32 | 1655 5717 |[1dp
Loop.1.PID.OutputHi3 Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Obergrenze fiir PID-Satz 3 float32 | 1657 5719 |[1dp
Loop.1.PID.OutputLo Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Untergrenze fiir PID-Satz 1 float32 | 1654 5716 |[1dp
Loop.1.PID.OutputLo2 Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Untergrenze fiir PID-Satz 2 float32 | 1656 5718 |[1dp
Loop.1.PID.OutputLo3 Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Untergrenze fiir PID-Satz 3 float32 | 1658 5720 |[1dp
Loop.1.PID.ProportionalBand Proportionalbandwert fur PID-Satz 1 float32 | 163b 5691 |1dp
Loop.1.PID.ProportionalBand2 Proportionalbandwert fur PID-Satz 2 float32 | 1643 5699 |1dp
Loop.1.PID.ProportionalBand3 Proportionalbandwert fur PID-Satz 3 float32 | 164b 5707 |1dp
Loop.1.PID.RelCh2Gain Kanal 2, relative Kuihlverstarkung fur PID-Satz 1 float32 | 163e 5694 |1dp
Loop.1.PID.RelCh2Gain2 Kanal 2, relative Kihlverstarkung fur PID-Satz 2 float32 | 1646 5702 |1dp
Loop.1.PID.RelCh2Gain3 Kanal 2, relative Kihlverstarkung fir PID-Satz 3 float32 | 164e 5710 |1dp
Loop.1.PID.SchedulerRemotelnput Scheduler-Ferneingang float32 | 1637 5687 |0dp
Loop.1.PID.SchedulerType Scheduler-Typ uint8 1635 5685 | Nicht zutreffend

0=Aus 1=Gesetzt2 =5P 3=PV
4 =Fehler 5=0P 6 =Fern
Loop.1.Setup.AutoManAccess Zugriff auf ,Auto Man" auf Regelkreisanzeigeseite bearbeiten | uint8 16a8 5800 |Nicht zutreffend
0 = Lesen/Schreiben (R/W), alle Modi

1 = Bearbeitungsfahig in allen Modi auBer ,Logged out”

2 = Bearbeitungsfahig nur auf Engineer- und Supervisor-Ebene

Loop.1.Setup.CH1ControlType Heizen/Ch1 Steuerungsart

0 = Aus; 1 = Ein/Aus; 2 = PID; 3 =VPU; 4 = VPB uint8 1601 5633 | Nicht zutreffend
Loop.1.Setup.CH2ControlType Kanal 2 Steuerungsart (wie Kanal 1 oben) uint8 1602 5634 | Nicht zutreffend
Loop.1.Setup.ControlAction Steuerungsaktion (0 = Invertiert; 1 = Direkt) uint8 1603 5635 | Nicht zutreffend
Loop.1.Setup.Derivative Type Differentialtyp (0 = PV; 1 = Fehler) uint8 1605 5637 | Nicht zutreffend
Loop.1.Setup.LoopName Regelkreisname string_t[ 5d00 23808 | Nicht zutreffend
Loop.1.Setup.LoopType Regelkreistyp (0 = Einzel; 1 = Kascade; 2 = Override; 3 = Verhéltnis) [ uint8 1600 5632 | Nicht zutreffend
Loop.1.Setup.PBUnits Proportionalbandeinheiten uint8 1604 5636 | Nicht zutreffend
Loop.1.Setup.SPAccess Zugriff auf ,SP” auf Regelkreisanzeigeseite bearbeiten uint8 16a7 5799 | Nicht zutreffend

0 = Lesen/Schreiben (R/W), alle Modi
1 = Bearbeitungsfahig in allen Modi auBer ,Logged out”
2 = Bearbeitungsféhig nur auf Engineer- und Supervisor-Ebene
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Loop.1.SP.AltSP Alternativer Sollwert float32 | 1660 5728 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.AltSPSelect Alternativen Sollwert aktivieren (0 = Deaktivieren; 1 = Aktivieren)| uint8 1661 5729 | Nicht zutreffend
Loop.1.SP.ManualTrack Manuelle Verfolgung aktivieren (0 = Deaktivieren; 1 = Aktivieren) [ uint8 1667 5735 | Nicht zutreffend
Loop.1.SP.RangeHigh Obergrenze des Sollwertbereichs float32 | 1659 5721 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.RangelLow Untergrenze des Sollwertbereichs float32 | 165a 5722 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.Rate Grenzwert fir Sollwertgeschwindigkeit (0 = Begrenzung aus) | float32 | 1662 5730 |Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.RateDisable Grenzwert fur Sollwertgeschwindigkeit deaktivieren

(0 = Nein; 1 =Ja) bool 1663 5731 | Nicht zutreffend
Loop.1.SP.RateDone Grenzwert firr Sollwertgeschwindigkeit vollstandig

(0 = Nein; 1 =Ja) bool 020a 522 Nicht zutreffend
Loop.1.SP.ServoToPV Servo bis PV aktivieren (0 = Nein; 1 = Ja) bool 166¢ 5740 | Nicht zutreffend
Loop.1.SP.SP1 Sollwert 1 float32 | 165¢ 5724 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.SP2 Sollwert 2 float32 | 165d 5725 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.SPHighLimit Sollwert-Obergrenze float32 | 165e 5726 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.SPIntBal Sollwert-Integralausrichtung (0 = Aus; 1 = Ein) bool 166b 5739 | Nicht zutreffend
Loop.1.SP.SPLowLimit Sollwert-Untergrenze float32 | 165f 5727 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.SPSelect Aktiven Sollwert auswahlen (0 = SP1; 1 = SP2) uint8 165b 5723 | Nicht zutreffend
Loop.1.SP.SPTrack Aktiviert die Sollwertverfolgung (0 = Aus; 1 = Ein) uint8 1668 5736 | Nicht zutreffend
Loop.1.SP.SPTrim Sollwertabgleichwert float32 | 1664 5732 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.SPTrimHighLimit Obergrenze fir den Sollwertabgleich float32 | 1665 5733 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.SPTrimLowLimit Untergrenze fur den Sollwertabgleich float32 | 1666 5734 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.TrackPV PV zur Verfolgung durch den Programmierer float32 | 1669 5737 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.SP.TrackSP Manueller Verfolgungswert float32 | 166a 5738 | Wie Loop.1.Main.PV
Loop.1.Tune.AutotuneEnable Selbstoptimierung aktivieren (0 = Selbstoptimierung aus; 1 = ein)| bool 1631 5681 | Nicht zutreffend
Loop.1.Tune.AutoTuneR2G Selbstoptimierung von R2G aktivieren (0 = Ja; 1 = Nein) uint8 1634 5684 | Nicht zutreffend
Loop.1.Tune.OutputHighLimit Selbstoptimierungs-Leistungsobergrenze float32 | 1632 5682 | Wie Loop.1.0OP.OutputHighLimit
Loop.1.Tune.OutputLowLimit Selbstoptimierungs-Leistungsuntergrenze float32 | 1633 5683 | Wie Loop.1.0OP.OutputHighLimit
Loop.1.Tune.Stage Selbstoptimierungsphase uint8 0208 520 Nicht zutreffend

0 = Zurlcksetzen 1 = Keine 2 = Uberwachen

3 = Aktueller SP 4 = Neuer SP 5 = Bis SP

6 = Max 7 =Min
Loop.1.Tune.StageTime Zeitin dieser Optimierungsphase float32 | 0209 521 0dp
Loop.1.Tune.State Optimierungsstatus uint8 0207 519 Nicht zutreffend

0=Aus 1 = Bereit 2 = Fertig

3 = Zeitabschaltung4 = Ti-Grenze5 = R2g-Grenze
Loop.1.Tune.StepSize Der Ausgangsleistungssprung, der bei der Durchfiihrung einer | float32 | 104f 4175 | 0dp

Selbstoptimierung als Reaktion auf eine Stérung anzuwenden ist
Loop.1.Tune.Type Selbstoptimierungs-Algorithmustyp uint8 1630 5680 | Nicht zutreffend

(0 = Zyklus; 1 = Einzel; 2 = Adaptiv)
Loop.2.Diag.DerivativeOutContrib Differentialausgangsbeitrag float32 | 0292 658 0dp
Loop.2.Diag.Error Kalkulierter Fehler float32 | 028d 653 Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.Diag.IntegralOutContrib Integralausgangsbeitrag float32 | 0291 657 0dp
Loop.2.Diag.LoopBreakAlarm Regelkreisunterbrechung (0 = Keine Unterbrechung;

1 = Unterbrechung) bool 028f 655 Nicht zutreffend
Loop.2.Diag.LoopMode Regelkreismodus (0 = Auto; 1 = Man; 2 = Aus) uint8 1791 6033 | Nicht zutreffend
Loop.2.Diag.PropOutContrib Proportionalausgangsbeitrag float32 | 0290 656 0dp
Loop.2.Diag.SBrk Fuhlerbruchstatus (0 = Keine Unterbrechung;

1 = Unterbrechung) bool 0293 659 Nicht zutreffend
Loop.2.Diag.SchedCBH Die vorgesehene Cutback-Obergrenze (0 = Auto) float32 | 1795 6037 | 0dp
Loop.2.Diag.SchedCBL Die vorgesehene Cutback-Untergrenze (0 = Auto) float32 | 1796 6038 | 0dp
Loop.2.Diag.SchedLPBrk Die vorgesehene Regelkreisunterbrechungszeit float32 | 1798 6040 | 0dp
Loop.2.Diag.SchedMR Der vorgesehene manuelle Reset float32 | 1797 6039 |1dp
Loop.2.Diag.SchedOPHi Die vorgesehene Ausgangs-Obergrenze float32 | 179%a 6042 | 1dp
Loop.2.Diag.SchedOPLo Die vorgesehene Ausgangs-Untergrenze float32 | 179b 6043 |1dp
Loop.2.Diag.SchedPB Das vorgesehene Proportionalband float32 | 1792 6034 |1dp
Loop.2.Diag.SchedR2G Die vorgesehene relative Kiihlverstarkung float32 | 1799 6041 | 1dp
Loop.2.Diag.SchedTd Die vorgesehene Differentialzeit (0 = Aus) float32 | 1794 6036 |0dp
Loop.2.Diag.SchedTi Die vorgesehene Integralzeit (0 = Aus) float32 | 1793 6035 |0dp
Loop.2.Diag.TargetOutVal Zielausgang float32 | 028e 654 Wie Loop.2.0OP.OutputHighLimit
Loop.2.Diag.WrkOPHi Arbeitsausgangs-Obergrenze float32 | 0295 661 0dp
Loop.2.Diag.WrkOPLo Arbeitsausgangs-Untergrenze float32 | 0294 660 0dp
Loop.2.Main.ActiveOut Arbeitsausgang float32 | 0284 644 Wie Loop.2.0OP.OutputHighLimit
Loop.2.Main.AutoMan Auto/Hand Modus (Modus. 0 = Auto; 1 = Man) bool 0281 641 Nicht zutreffend
Loop.2.Main.Inhibit Regelkreis unterdriicken (0 = Nein; 1 = Ja) bool 0285 645 Nicht zutreffend
Loop.2.Main.IntHold Unterdriickung der Integralaktion 0 = Nein; 1 = Ja uintd 0286 646 Nicht zutreffend
Loop.2.Main.PV Prozessvariablenwert float32 | 0280 640 1dp
Loop.2.Main.TargetSP Zielsollwert float32 | 0282 642 Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.Main.WorkingSP Arbeitssollwert float32 | 0283 643 Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.0P.Ch10nOffHysteresis Kanal1-Hysterese in technischen Einheiten float32 | 1772 6002 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.0P.Ch10ut Ausgangswert Kanal 1 float32 | 028b 651 Wie Loop.2.0OP.OutputHighLimit
Loop.2.0P.Ch1PotBreak Ch1 Potentiometerunterbrechung (0 = Aus; 1 = Ein) uint8 1779 6009 | Nicht zutreffend
Loop.2.0P.Ch1PotPosition Ch1 Ventilposition float32 | 1778 6008 |0dp
Loop.2.0P.Ch1TravelTime Motorlaufzeit Kanal 1 float32 | 1774 6004 |1dp
Loop.2.0P.Ch2Deadband Totzone Kanal 2 float32 | 176f 5999 | Wie Loop.2.0OP.OutputHighLimit
Loop.2.0P.Ch20nOffHysteresis Kanal2-Hysterese in technischen Einheiten float32 | 1773 6003 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.0P.Ch20ut Ausgangswert Kanal 2 float32 | 028c 652 Wie Loop.2.0P.OutputHighLimit
Loop.2.0P.Ch2PotBreak Ch2 Potentiometerunterbrechung (0 = Aus; 1 = Ein) uint8 177b 6011 | Nicht zutreffend
Loop.2.0P.Ch2PotPosition Ch2 Ventilposition float32 | 177a 6010 |0dp
Loop.2.0P.Ch2TravelTime Motorlaufzeit Kanal 2 float32 | 1775 6005 |1dp
Loop.2.0P.CoolType Kihl-Algorithmustyp uint8 1783 6019 | Nicht zutreffend

0 = Linear; 1 = Ol; 2 = Wasser; 3 = Geblise
Loop.2.0OP.EnablePowerFeedforward 0 = Power Feedforward deaktiviert; 1 = PFF aktiviert uint8 1781 6017 | Nicht zutreffend
Loop.2.0OP.FeedForwardGain Feedforward-Verstarkung float32 | 1785 6021 |3dp
Loop.2.0OP.FeedForwardOffset Feedforward-Offset float32 | 1786 6022 | 0dp
Loop.2.0OP.FeedForwardTrimLimit Feedforward-Abgleichgrenzwert float32 | 1787 6023 |0d
Loop.2.0OP.FeedForwardType Feedforward-Typ (0 = Kein; 1 = Fern; 2 = SP; 3 = PV) uint8 1784 6020 | Nicht zutreffend
Loop.2.0OP.FeedForwardVal Feedforward-Wert float32 | 1788 6024 | 0dp
Loop.2.0OP.FF_Rem Feed-Forward-Ferneingang float32 | 178d 6029 |0dp
Loop.2.0OP.ForcedOP Erzwungener Hand Ausgangswert float32 | 178f 6031 | 1dp
Loop.2.0P.ManStartup Manuelles Hochfahren (0 = Aus; 1 = Ein) bool 1790 6032 | Nicht zutreffend

Loop.2.0P.ManualMode

Manueller Ausgangsmodus (0 = Verfolgen; 1 = Sprung;
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2 = Letzte MOP) uint8 177f 6015 | Nicht zutreffend
Loop.2.0P.ManualOutVal Manueller Ausgangswert float32 | 1780 6016 | Wie Loop.2.0P.OutputHighLimit
Loop.2.0P.MeasuredPower Gemessene Netzspannung float32 | 1782 6018 |0dp
Loop.2.0P.NudgelLower Ventil, AnstoB senken (1 = Senken) uint8 1777 6007 | Nicht zutreffend
Loop.2.0P.NudgeRaise Ventil, Anstol3 steigern (1 = Steigern) uint8 1776 6006 | Nicht zutreffend
Loop.2.0OP.OutputHighLimit Ausgangs-Obergrenze float32 | 176d 5997 |1dp
Loop.2.0OP.OutputLowLimit Ausgangs-Untergrenze float32 | 176e 5998 | Wie Loop.2.0OP.OutputHighLimit
Loop.2.0OP.PotBreakMode Potentiometerunterbrechungsmodus uint8 177¢ 6012 | Nicht zutreffend

(0 = 6ffnen; 1 = schlieBen; 2 = Bleiben; 3 = Modell)
Loop.2.0OP.Rate Grenzwert fir Ausgangsgeschwindigkeit (0 = Aus) float32 | 1770 6000 |1dp
Loop.2.SP.RateDisable Grenzwert fur Sollwertgeschwindigkeit deaktivieren

(0 = Nein; 1 =Ja) bool 1771 6001 | Nicht zutreffend
Loop.2.0OP.RemOPH Fernausgangs-Obergrenze float32 | 178c¢ 6028 | Wie Loop.2.Main.ActiveOut
Loop.2.0P.RemOPL Fernausgangs-Untergrenze float32 | 178b 6027 | Wie Loop.2.Main.ActiveOut
Loop.2.0OP.SafeOutVal Sicherer Ausgangswert float32 | 177e 6014 | Wie Loop.2.0OP.OutputHighLimit
Loop.2.0OP.SbrkOP Ausgangsleistung unter Fiihlerbruchbedingungen float32 | 178e 6030 | Wie Loop.2.0P.OutputHighLimit
Loop.2.0OP.SensorBreakMode Fihlerbruchmodus (0 = SbrkOP; 1 = Halten) uint8 177d 6013 | Nicht zutreffend
Loop.2.0OP.TrackEnable Ausgangsverfolgung aktivieren (0 = Aus; 1 = Ein) uintd 178a 6026 | Nicht zutreffend
Loop.2.0OP.TrackOutVal Ausgangsverfolgungswert float32 | 1789 6025 | 0dp
Loop.2.PID.ActiveSet Aktueller PID-Satz uint8 1738 5944 | Nicht zutreffend
Loop.2.PID.Boundary1-2 Grenzwert fir den Wechsel zwischen Satz 1 und Satz 2 float32 | 1739 5945 |0dp
Loop.2.PID.Boundary2-3 Grenzwert fir den Wechsel zwischen Satz 2 und Satz 3 float32 | 173a 5946 | 0dp
Loop.2.PID.CutbackHigh Cutback-Obergrenze fir PID-Satz 1 (0 = Auto) float32 | 173f 5951 |[1dp
Loop.2.PID.CutbackHigh2 Cutback-Obergrenze fir PID-Satz 2 (0 = Auto) float32 | 1747 5959 |[1dp
Loop.2.PID.CutbackHigh3 Cutback-Obergrenze fir PID-Satz 3 (0 = Auto) float32 | 174f 5967 |1dp
Loop.2.PID.CutbackLow Cutback-Untergrenze fur PID-Satz 1 (0 = Auto) float32 | 1740 5952 |1dp
Loop.2.PID.CutbackLow2 Cutback-Untergrenze fir PID-Satz 2 (0 = Auto) float32 | 1748 5960 |1dp
Loop.2.PID.CutbackLow3 Cutback-Untergrenze fir PID-Satz 3 (0 = Auto) float32 | 1750 5968 |1dp
Loop.2.PID.DerivativeTime Differentialzeit fir PID-Satz 1 float32 | 173d 5949 |0dp
Loop.2.PID.DerivativeTime2 Differentialzeit fir PID-Satz 2 float32 | 1745 5957 |0dp
Loop.2.PID.DerivativeTime3 Differentialzeit fur PID-Satz 3 float32 | 174d 5965 | 0dp
Loop.2.PID.IntegralTime Integralzeit fir PID-Satz 1 float32 | 173c¢ 5948 |0dp
Loop.2.PID.IntegralTime2 Integralzeit fur PID-Satz 2 float32 | 1744 5956 |0dp
Loop.2.PID.IntegralTime3 Integralzeit fur PID-Satz 3 float32 | 174c 5964 | 0dp
Loop.2.PID.LoopBreakTime Regelkreisunterbrechungszeit fir PID-Satz 1 float32 | 1742 5954 |0dp
Loop.2.PID.LoopBreakTime2 Regelkreisunterbrechungszeit fir PID-Satz 2 float32 | 174a 5962 |0dp
Loop.2.PID.LoopBreakTime3 Regelkreisunterbrechungszeit fir PID-Satz 3 float32 | 1752 5970 |0dp
Loop.2.PID.ManualReset Manueller Reset-Wert fir PID-Satz 1 float32 | 1741 5953 |[1dp
Loop.2.PID.ManualReset2 Manueller Reset-Wert fir PID-Satz 2 float32 | 1749 5961 |1dp
Loop.2.PID.ManualReset3 Manueller Reset-Wert fir PID-Satz 3 float32 | 1751 5969 |1dp
Loop.2.PID.NumSets Anzahl der zu verwendenden PID-Satze (max. 3) uint8 1736 5942 | Nicht zutreffend
Loop.2.PID.OutputHi Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Obergrenze fiir PID-Satz 1 float32 | 1753 5971 |1dp
Loop.2.PID.OutputHi2 Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Obergrenze fiir PID-Satz 2 float32 | 1755 5973 |1dp
Loop.2.PID.OutputHi3 Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Obergrenze fiir PID-Satz 3 float32 | 1757 5975 |1dp
Loop.2.PID.OutputLo Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Untergrenze fiir PID-Satz 1 float32 | 1754 5972 |1dp
Loop.2.PID.OutputLo2 Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Untergrenze fiir PID-Satz 2 float32 | 1756 5974 |1dp
Loop.2.PID.OutputLo3 Bei Gain Scheduling: Ausgangs-Untergrenze fiir PID-Satz 3 float32 | 1758 5976 |1dp
Loop.2.PID.ProportionalBand Proportionalbandwert fur PID-Satz 1 float32 | 173b 5947 |1dp
Loop.2.PID.ProportionalBand2 Proportionalbandwert fir PID-Satz 2 float32 | 1743 5955 |1dp
Loop.2.PID.ProportionalBand3 Proportionalbandwert fir PID-Satz 3 float32 | 174b 5963 | 1dp
Loop.2.PID.RelCh2Gain Kanal 2, relative Kiihlverstarkung fiir PID-Satz 1 float32 | 173e 5950 |1dp
Loop.2.PID.RelCh2Gain2 Kanal 2, relative Kiihlverstarkung fiir PID-Satz 2 float32 | 1746 5958 |1dp
Loop.2.PID.RelCh2Gain3 Kanal 2, relative Kiihlverstarkung fiir PID-Satz 3 float32 | 174e 5966 |1dp
Loop.2.PID.SchedulerRemotelnput Scheduler-Ferneingang float32 | 1737 5943 |0dp
Loop.2.PID.SchedulerType Scheduler-Typ uint8 1735 5941 | Nicht zutreffend

0 = Aus 1= Gesetzt2 = SP 3=PV

4 =Fehler 5=0P 6=Femn
Loop.2.Setup.AutoManAccess Zugriff auf ,Auto Man” auf Regelkreisanzeigeseite bearbeiten | uint8 17a8 6056 | Nicht zutreffend

0 = Lesen/Schreiben (R/W), alle Modi

1 = Bearbeitungsfahig in allen Modi auBer ,Logged out”

2 = Bearbeitungsféhig nur auf Engineer- und Supervisor-Ebene
Loop.2.Setup.CH1ControlType Kanal 1 Steuerungsart uint8 1701 5889 | Nicht zutreffend

0 =Aus; 1 =Ein/Aus; 2="PID; 3 =VPU; 4 =VPB
Loop.2.Setup.CH2ControlType Kanal 2 Steuerungsart (wie Kanal 1 oben) uint8 1702 5890 | Nicht zutreffend
Loop.2.Setup.ControlAction Steuerungsaktion (0 = Invertiert; 1 = Direkt) uint8 1703 5891 | Nicht zutreffend
Loop.2.Setup.Derivative Type Differentialtyp (0 = PV; 1 = Fehler) uint8 1705 5893 | Nicht zutreffend
Loop.2.Setup.LoopName Regelkreisname string_t[ 5d10 23824 | Nicht zutreffend
Loop.2.Setup.LoopType Regelkreistyp (0 = Einzel; 1 = Kascade; 2 = Override;

3 = Verhaltnis) uint8 1700 5888 | Nicht zutreffend
Loop.2.Setup.PBUnits Proportionalbandeinheiten (0 = Technische Einheiten;

1 = Prozent) uint8 1704 5892 | Nicht zutreffend
Loop.2.Setup.SPAccess Zugriff auf ,SP” auf Regelkreisanzeigeseite bearbeiten uint8 17a7 6055 | Nicht zutreffend

0 = Lesen/Schreiben (R/W), alle Modi

1 = Bearbeitungsfahig in allen Modi auBer ,Logged out”

2 = Bearbeitungsféhig nur auf Engineer- und Supervisor-Ebene
Loop.2.SP.AltSP Anderer Sollwert float32 | 1760 5984 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.SP.AltSPSelect Anderen Sollwert auswahlen (0 = Nein; 1 = Ja) uint8 1761 5985 | Nicht zutreffend
Loop.2.SP.ManualTrack Manuelle Verfolgung aktivieren (0 = Deaktivieren; 1 = Aktivieren) | uint8 1767 5991 | Nicht zutreffend
Loop.2.SP.RangeHigh Obergrenze des Sollwertbereichs float32 | 1759 5977 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.SP.RangelLow Untergrenze des Sollwertbereichs float32 | 175a 5978 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.SP.Rate Grenzwert fir Sollwertgeschwindigkeit (0 = Begrenzung aus) | float32 | 1762 5986 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.SP.RateDisable Grenzwert fir Sollwertgeschwindigkeit deaktivieren

(0 = Nein; 1 =Ja) bool 1763 5987 | Nicht zutreffend
Loop.2.SP.RateDone Grenzwert fir Sollwertgeschwindigkeit vollstandig

(0 = Nein; 1 =Ja) bool 028a 650 Nicht zutreffend
Loop.2.5P.ServoToPV Servo bis PV aktivieren (0 = Nein; 1 = Ja) bool 176¢ 5996 | Nicht zutreffend
Loop.2.5P.SP1 Sollwert 1 float32 | 175c¢ 5980 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.5P.SP2 Sollwert 2 float32 | 175d 5981 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.SP.SPHighLimit Sollwert-Obergrenze float32 | 175e 5982 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.SP.SPIntBal Sollwert-Integralausrichtung (0 = Aus; 1 = Ein) bool 176b 5995 | Nicht zutreffend
Loop.2.SP.SPLowLimit Sollwert-Untergrenze float32 | 175f 5983 | Wie Loop.2.Main.PV
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Loop.2.SP.SPSelect Aktiven Sollwert auswahlen (0 = SP1; 1 = SP2) uint8 175b 5979 | Nicht zutreffend
Loop.2.SP.SPTrack Aktiviert die Sollwertverfolgung (0 = Aus; 1 = Ein) uint8 1768 5992 | Nicht zutreffend
Loop.2.SP.SPTrim Sollwertabgleich float32 | 1764 5988 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.SP.SPTrimHighLimit Obergrenze fir den Sollwertabgleich float32 | 1765 5989 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.SP.SPTrimLowLimit Untergrenze fur den Sollwertabgleich float32 | 1766 5990 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.SP.TrackPV PV zur Verfolgung durch den Programmierer float32 | 1769 5993 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.SP.TrackSP Manueller Verfolgungswert float32 | 176a 5994 | Wie Loop.2.Main.PV
Loop.2.Tune.AutotuneEnable Selbstoptimierung initiieren (0 = Selbstoptimierung aus; 1 = ein) | bool 1731 5937 | Nicht zutreffend
Loop.2.Tune.AutoTuneR2G Selbstoptimierung von R2G aktivieren (0 = Ja; 1 = Nein) uint8 1734 5940 | Nicht zutreffend
Loop.2.Tune.OutputHighLimit Selbstoptimierungs-Leistungsobergrenze float32 | 1732 5938 | Wie Loop.2.0OP.OutputHighLimit
Loop.2.Tune.OutputLowLimit Selbstoptimierungs-Leistungsuntergrenze float32 | 1733 5939 | Wie Loop.2.0OP.OutputHighLimit
Loop.2.Tune.Stage Optimierungsphase uint8 0288 648 Nicht zutreffend

0 = Zurlcksetzen 1 =Keine 2 = Uberwachen

3 = Aktueller SP 4 = Neuer SP 5 =Bis SP

6 = Max 7 =Min
Loop.2.Tune.StageTime Zeitin dieser Optimierungsphase float32 | 0289 649 0dp
Loop.2.Tune.State Selbstoptimierungsstatus uint8 0287 647 Nicht zutreffend

0 =Aus 1 = Bereit 2 = Fertig

3 = Zeitabschaltung 4 =Ti-Grenze 5 =R2g-Grenze
Loop.2.Tune.Type Selbstoptimierungs-Algorithmustyp uint8 1730 5936 | Nicht zutreffend
nano_ui.Access Zugangsebene uint8 2c00 11264 | Nicht zutreffend

0 = Logged out; 1 = Operator; 2 = Supervisor; 3 = Engineer
nano_ui.Password Passwort string_t| 5400 21504 | Nicht zutreffend
Network.Archive.ArchiveRate Geschwindigkett, in der die Verlaufsdateien archiviert werden sollen | uint8 1114 4372 | Nicht zutreffend

0 = Keine 1 = Minditlich 2 = Stiindlich

3 =Téaglich 4 = Wochentlich 5 = Monatlich

6 = Automatisch
Network.Archive.CSVHeaders Header-Details einschlieBen (0 = Nein; 1 = Ja) bool 111b 4379 | Nicht zutreffend
Network.Archive.CSVHeaders Titel einschlieBen (0 = Nein; 1 = Ja) bool 111c 4380 | Nicht zutreffend
Network.Archive.CSViIncludeValues Prozesswerte einschlieBen (0 = Nein; 1 = Ja) bool 1119 4377 | Nicht zutreffend
Network.Archive.CSVMessages Meldungen einschlieBen (0 = Nein; 1 = Ja) bool 111a 4378 | Nicht zutreffend
Network.Archive.CSVTabDelimiter Tab statt Komma als Begrenzungszeichen nehmen

(0 = Nein; 1 =Ja) bool 111e 4382 | Nicht zutreffend
Network.Archive.CVSDateFormat Datum/Zeit-Format (0 = Text; 1 = Numerisches Tabellenformat) uint8 111d 4381 | Nicht zutreffend
Network.Archive.Destination Archivierungsziel. 0 = USB; 1 = FTP-Server uint8 1111 4369 | Nicht zutreffend
Network.Archive.FileFormat Archivierungs-Dateiformat (0 = Binar; 1 = CSV; 2 = Beides) uint8 1115 4373 | Nicht zutreffend
Network.Archive.MediaDuration Zeitin Tagen, bis das USB-Medium voll ist float32 | 1118 4376 |2dp
Network.Archive.MediaFree Verbleibende ungenutzte Menge an USB-Speicherplatz (MB) | float32 | 1120 4384 |2dp
Network.Archive.MediaSize GroBe des USB-Speichers float32 | 1117 4375 |2dp
Network.Archive.OnFull Strategie, falls Medium voll ist (0 = Uberschreiben;

1 = Archivierung stoppen) uint8 1116 4374 | Nicht zutreffend
Network.Archive.Period Zu archivierende Verlaufsperiode uint8 1155 4437 | Nicht zutreffend

0 = Keine 1 = Letzte 60 Min. 2 = Letzte 24 Stunden

3 = Letzte 7 Tage 4 = Letzte 31 Tage 5 = Kompletter Verlauf

6 = Kompletter Verlauf seit letzter Archivierung
Network.Archive.PrimaryPassword Passwort fiir primaren FTP-Server string_t| 6469 25705 | Nicht zutreffend
Network.Archive.PrimaryUser Benutzername fir priméaren FTP-Server string_t| 45eé 17894 | Nicht zutreffend
Network.Archive.PServerlPAddress IP-Adresses des priméaren FTP-Servers string_t| 45d4 17876 | Nicht zutreffend
Network.Archive.RemotePath Zielpfad fiir die Archivierungsdateien string_t| 456f 17775 | Nicht zutreffend
Network.Archive.SecondaryPassword Passwort fur sekundaren FTP-Server string_t| 64c3 25795 | Nicht zutreffend
Network.Archive.SecondaryUser Benutzername fir sekundaren FTP-Server string_t| 46é4a 17994 | Nicht zutreffend
Network.Archive.SServerlPAddress IP Adresse des sekundaren FTP-Servers string_t| 4638 17976 | Nicht zutreffend
Network.Archive.Trigger Lost eine sofortige Archivierung auf Anforderung aus bool 1153 4435 | Nicht zutreffend
Network.DemandArchive.LastWrittenOn Datum/Zeit der letzten Archivierung string_t| 4700 18176 | Nicht zutreffend
Network.DemandArchive.PrimaryStatus FTP-Status bei Archivierung auf Anforderung (primarer Server) [ uint8 1150 4432 | Nicht zutreffend

0 = Inaktiv 1 = Verbindungsaufbau lauft 2 = Ubertragung lauft

3 = Fehlgeschlagen 4 = Abgeschlossen
Network.DemandArchive.SecStatus FTP-Status bei Archivierung auf Anforderung (sekundérer Server) | uint8 1151 4433 | Nicht zutreffend

Siehe PrimaryStatus (oben)
Network.DemandArchive.Status USB-Status bei Archivierung auf Anforderung uint8 1152 4434 | Nicht zutreffend
Network.DemandArchive.SuspendSchedule 1 = Geplante Archivierung aussetzen bool 1154 4436 | Nicht zutreffend
Network.FTPserver.Password Passwort fiir FTP-Serverkonto string_t[ 651d 25885 | Nicht zutreffend
Network.FTPserver.Username Benutzername fiir FTP-Serverkonto string_t| 46ae 18094 | Nicht zutreffend
Network.Interface.Clientldentifier DHCP-Option 21, Gerate-ID string_t| 4715 18197 | Nicht zutreffend
Network.Interface.Gateway Standard-Gateway-Internetprotokolladresse string_t| 4524 17700 | Nicht zutreffend
Network.Interface.|Paddress Internetprotokoll(IP)-Adresse dieses Gerats string_t| 4500 17664 | Nicht zutreffend
Network.Interface.lPType IP-Adressensuche. 0 = DHCP, 1 = Fest uint8 1102 4354 | Nicht zutreffend
Network.Interface. MAC Media-Access-Control(MAC)-Adresse dieses Gerats string_t| 4548 17736 | Nicht zutreffend
Network.Interface.SubnetMask Subnetz-ldentifikationsmaske string_t| 4512 17682 | Nicht zutreffend
Network.Modbus.Address Modbus-Adresse fir dieses Gerat uint8 1140 4416 | Nicht zutreffend
Network.Modbus.InputTimeout Abschaltzeit bei Modbus-Eingangsaktivitat (in Sekunden) int16 1141 4417 | Nicht zutreffend
Network.Modbus.PrefMasterlP Bevorzugte Master-IP string_t| 469c 18076 | Nicht zutreffend
Network.Modbus.SerialMode Modbus-Schnittstellenmodus uint8 1143 4419 | Nicht zutreffend
Network.Modbus.TimeFormat Comms-Zeitparameterauflésung uint8 1144 4420 | Nicht zutreffend
Network.Modbus.UnitldEnable Geréate-ID aktivieren uint8 1142 4418 | Nicht zutreffend
OR.1.Input1 ORBlock 1, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d00 11520 | Nicht zutreffend
OR.1.Input2 ORBlock 1, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d01 11521 | Nicht zutreffend
OR.1.Input3 ORBlock 1, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d02 11522 | Nicht zutreffend
OR.1.Input4 ORBlock 1, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d03 11523 | Nicht zutreffend
OR.1.Input5 ORBlock 1, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d04 11524 | Nicht zutreffend
OR.1.Inputé ORBlock 1, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d05 11525 | Nicht zutreffend
OR.1.Input? ORBlock 1, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d06 11526 | Nicht zutreffend
OR.1.Input8 ORBlock 1, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d07 11527 | Nicht zutreffend
OR.1.Output ORBlock 1, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d08 11528 | Nicht zutreffend
OR.2.Input1 ORBlock 2, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d10 11536 | Nicht zutreffend
OR.2.Input2 ORBlock 2, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d11 11537 | Nicht zutreffend
OR.2.Input3 ORBlock 2, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d12 11538 | Nicht zutreffend
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OR.2.Input4 ORBlock 2, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d13 11539 | Nicht zutreffend
OR.2.Input5 ORBlock 2, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d14 11540 | Nicht zutreffend
OR.2.Inputé ORBlock 2, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d15 11541 | Nicht zutreffend
OR.2.Input7 ORBlock 2, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d16 11542 | Nicht zutreffend
OR.2.Input8 ORBlock 2, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d17 11543 | Nicht zutreffend
OR.2.0utput ORBlock 1, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d18 11544 | Nicht zutreffend
OR.3.Input1 ORBlock 3, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d20 11552 | Nicht zutreffend
OR.3.Input2 ORBlock 3, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d21 11553 | Nicht zutreffend
OR.3.Input3 ORBlock 3, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d22 11554 | Nicht zutreffend
OR.3.Input4 ORBlock 3, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d23 11555 | Nicht zutreffend
OR.3.Input5 ORBlock 3, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d24 11556 | Nicht zutreffend
OR.3.Inputé ORBlock 3, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d25 11557 | Nicht zutreffend
OR.3.Input?7 ORBlock 3, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d26 11558 | Nicht zutreffend
OR.3.Input8 ORBlock 3, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d27 11559 | Nicht zutreffend
OR.3.0Output ORBlock 3, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d28 11560 | Nicht zutreffend
OR.4.Input1 ORBlock 4, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d30 11568 | Nicht zutreffend
OR.4.Input2 ORBlock 4, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d31 11569 | Nicht zutreffend
OR.4.Input3 ORBlock 4, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d32 11570 | Nicht zutreffend
OR.4.Input4 ORBlock 4, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d33 11571 | Nicht zutreffend
OR.4.Input5 ORBlock 4, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d34 11572 | Nicht zutreffend
OR.4.Inputb ORBlock 4, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d35 11573 | Nicht zutreffend
OR.4.Input7 ORBlock 4, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d36 11574 | Nicht zutreffend
OR.4.Input8 ORBlock 4, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d37 11575 | Nicht zutreffend
OR.4.Output ORBlock 4, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d38 11576 | Nicht zutreffend
OR.5.Input1 ORBlock 5, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d40 11584 | Nicht zutreffend
OR.5.Input2 ORBlock 5, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d41 11585 | Nicht zutreffend
OR.5.Input3 ORBlock 5, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d42 11586 | Nicht zutreffend
OR.5.Input4 ORBlock 5, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d43 11587 | Nicht zutreffend
OR.5.Input5 ORBlock 5, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d44 11588 | Nicht zutreffend
OR.5.Inputé ORBlock 5, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d45 11589 | Nicht zutreffend
OR.5.Input7 ORBlock 5, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d46 11590 | Nicht zutreffend
OR.5.Input8 ORBlock 5, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d47 11591 | Nicht zutreffend
OR.5.0utput ORBlock 5, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d48 11592 | Nicht zutreffend
OR.6.Input1 ORBlock 6, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d50 11600 | Nicht zutreffend
OR.6.Input2 ORBlock 6, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d51 11601 | Nicht zutreffend
OR.6.Input3 ORBlock 6, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d52 11602 | Nicht zutreffend
OR.6.Input4 ORBlock 6, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d53 11603 | Nicht zutreffend
OR.6.Input5 ORBlock 6, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d54 11604 | Nicht zutreffend
OR.6.Inputé ORBlock 6, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d55 11605 | Nicht zutreffend
OR.6.Input? ORBlock 6, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d56 11606 | Nicht zutreffend
OR.6.Input8 ORBlock 6, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d57 11607 | Nicht zutreffend
OR.6.0utput ORBlock 6, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d58 11608 | Nicht zutreffend
OR.7.Input1 ORBlock 7, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2dé0 11616 | Nicht zutreffend
OR.7.Input2 ORBlock 7, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2dé1 11617 | Nicht zutreffend
OR.7.Input3 ORBlock 7, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2dé62 11618 | Nicht zutreffend
OR.7.Input4 ORBlock 7, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2dé63 11619 | Nicht zutreffend
OR.7.Input5 ORBlock 7, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2dé4 11620 | Nicht zutreffend
OR.7.Inputé ORBlock 7, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2dé5 11621 | Nicht zutreffend
OR.7.Input? ORBlock 7, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2dé6 11622 | Nicht zutreffend
OR.7.Input8 ORBlock 7, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2dé7 11623 | Nicht zutreffend
OR.7.Output ORBlock 7, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d68 11624 | Nicht zutreffend
OR.8.Input1 ORBlock 8, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d70 11632 | Nicht zutreffend
OR.8.Input2 ORBlock 8, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d71 11633 | Nicht zutreffend
OR.8.Input3 ORBlock 8, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d72 11634 | Nicht zutreffend
OR.8.Input4 ORBlock 8, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d73 11635 | Nicht zutreffend
OR.8.Input5 ORBlock 8, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d74 11636 | Nicht zutreffend
OR.8.Inputb ORBlock 8, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d75 11637 | Nicht zutreffend
OR.8.Input7 ORBlock 8, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d76 11638 | Nicht zutreffend
OR.8.Input8 ORBlock 8, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d77 11639 | Nicht zutreffend
OR.8.0Output ORBlock 8, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d78 11640 |Nicht zutreffend
OR.9.Input1 ORBlock 9, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d80 11648 | Nicht zutreffend
OR.9.Input2 ORBlock 9, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d81 11649 | Nicht zutreffend
OR.9.Input3 ORBlock 9, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d82 11650 | Nicht zutreffend
OR.9.Input4 ORBlock 9, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d83 11651 | Nicht zutreffend
OR.9.Input5 ORBlock 9, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d84 11652 | Nicht zutreffend
OR.9.Inputé ORBlock 9, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d85 11653 | Nicht zutreffend
OR.9.Input7 ORBlock 9, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d86 11654 | Nicht zutreffend
OR.9.Input8 ORBlock 9, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d87 11655 |Nicht zutreffend
OR.9.0Output ORBlock 9, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d88 11656 |Nicht zutreffend
OR.10.Input1 ORBlock 10, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d90 11664 |Nicht zutreffend
OR.10.Input2 ORBlock 10, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d91 11665 |Nicht zutreffend
OR.10.Input3 ORBlock 10, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d92 11666 |Nicht zutreffend
OR.10.Input4 ORBlock 10, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d93 11667 |Nicht zutreffend
OR.10.Input5 ORBlock 10, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d94 11668 |Nicht zutreffend
OR.10.Inputé ORBlock 10, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d95 11669 |Nicht zutreffend
OR.10.Input? ORBlock 10, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d96 11670 |Nicht zutreffend
OR.10.Input8 ORBlock 10, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d97 11671 | Nicht zutreffend
OR.10.Output ORBlock 10, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2d98 11672 | Nicht zutreffend
OR.11.Input1 ORBlock 11, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2da0 11680 |Nicht zutreffend
OR.11.Input2 ORBlock 11, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2da1 11681 | Nicht zutreffend
OR.11.Input3 ORBlock 11, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2da2 11682 | Nicht zutreffend
OR.11.Input4 ORBlock 11, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2da3 11683 | Nicht zutreffend
OR.11.Input5 ORBlock 11, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2dad 11684 | Nicht zutreffend
OR.11.Inputé ORBlock 11, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2da5 11685 |Nicht zutreffend
OR.11.Input? ORBlock 11, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2dab 11686 |Nicht zutreffend
OR.11.Input8 ORBlock 11, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2da7 11687 |Nicht zutreffend
OR.11.Output ORBlock 11, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2da8 11688 |Nicht zutreffend
OR.12.Input1 ORBlock 12, Eingang 1. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2db0 11696 |Nicht zutreffend
OR.12.Input2 ORBlock 12, Eingang 2. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2db1 11697 |Nicht zutreffend
OR.12.Input3 ORBlock 12, Eingang 3. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2db2 11698 | Nicht zutreffend
OR.12.Input4 ORBlock 12, Eingang 4. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2db3 11699 |Nicht zutreffend
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OR.12.Input5 ORBlock 12, Eingang 5. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2db4 11700 | Nicht zutreffend
OR.12.Inputé ORBlock 12, Eingang 6. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2db5 11701 | Nicht zutreffend
OR.12.Input? ORBlock 12, Eingang 7. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2dbé 11702 | Nicht zutreffend
OR.12.Input8 ORBlock 12, Eingang 8. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2db7 11703 | Nicht zutreffend
OR.12.0utput ORBlock 12, Ausgang. 0 = Aus; 1 = Ein bool 2db8 11704 | Nicht zutreffend
UserLin.1.NumberOfBreakpoints Anzahl der Punkte in Kundenlinearisierungstabelle 1 uint8 2900 10496 | Nicht zutreffend
UserLin.1.X1 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 1 float32 | 2901 10497 | 2dp
UserLin.1.X2 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 2 float32 | 2903 10499 | 2dp
UserLin.1.X3 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 3 float32 | 2905 10501 | 2dp
UserLin.1.X4 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 4 float32 | 2907 10503 | 2dp
UserLin.1.X5 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 5 float32 | 2909 10505 | 2dp
UserLin.1.X6 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 6 float32 | 290b 10507 | 2dp
UserLin.1.X7 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 7 float32 | 290d 10509 | 2dp
UserLin.1.X8 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 8 float32 | 290f 10511 | 2dp
UserLin.1.X9 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 9 float32 | 2911 10513 | 2dp
UserLin.1.X10 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 10 float32 | 2913 10515 | 2dp
UserLin.1.X11 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 11 float32 | 2915 10517 | 2dp
UserLin.1.X12 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 12 float32 | 2917 10519 | 2dp
UserLin.1.X13 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 13 float32 | 2919 10521 | 2dp
UserLin.1.X14 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 14 float32 | 291b 10523 | 2dp
UserLin.1.X15 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 15 float32 | 291d 10525 | 2dp
UserLin.1.X16 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 16 float32 | 291f 10527 | 2dp
UserLin.1.X17 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 17 float32 | 2921 10529 | 2dp
UserLin.1.X18 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 18 float32 | 2923 10531 | 2dp
UserLin.1.X19 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 19 float32 | 2925 10533 | 2dp
UserLin.1.X20 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 20 float32 | 2927 10535 | 2dp
UserLin.1.X21 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 21 float32 | 2929 10537 | 2dp
UserLin.1.X22 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 22 float32 | 292b 10539 | 2dp
UserLin.1.X23 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 23 float32 | 292d 10541 | 2dp
UserLin.1.X24 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 24 float32 | 292f 10543 | 2dp
UserLin.1.X25 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 25 float32 | 2931 10545 | 2dp
UserLin.1.X26 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 26 float32 | 2933 10547 | 2dp
UserLin.1.X27 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 27 float32 | 2935 10549 | 2dp
UserLin.1.X28 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 28 float32 | 2937 10551 | 2dp
UserLin.1.X29 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 29 float32 | 2939 10553 | 2dp
UserLin.1.X30 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 30 float32 | 293b 10555 | 2dp
UserLin.1.X31 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 31 float32 | 293d 10557 | 2dp
UserLin.1.X32 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,X"-Wert 32 float32 | 293f 10559 | 2dp
UserLin.1.Y1 Kundenlinearisierungstabelle 1, Y"-Wert 1 float32 | 2902 10498 | 2dp
UserLin.1.Y2 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 2 float32 | 2904 10500 | 2dp
UserLin.1.Y3 Kundenlinearisierungstabelle 1, Y"-Wert 3 float32 | 2906 10502 | 2dp
UserLin.1.Y4 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 4 float32 | 2908 10504 | 2dp
UserLin.1.Y5 Kundenlinearisierungstabelle 1, Y"-Wert 5 float32 | 290a 10506 | 2dp
UserLin.1.Y6 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 6 float32 | 290c 10508 | 2dp
UserLin.1.Y7 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 7 float32 | 290e 10510 | 2dp
UserLin.1.Y8 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 8 float32 | 2910 10512 | 2dp
UserLin.1.Y9 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 9 float32 | 2912 10514 | 2dp
UserLin.1.Y10 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 10 float32 | 2914 10516 | 2dp
UserLin.1.Y11 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 11 float32 | 2916 10518 | 2dp
UserLin.1.Y12 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 12 float32 | 2918 10520 | 2dp
UserLin.1.Y13 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 13 float32 | 291a 10522 | 2dp
UserLin.1.Y14 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 14 float32 | 291c 10524 | 2dp
UserLin.1.Y15 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 15 float32 | 291e 10526 | 2dp
UserLin.1.Y16 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 16 float32 | 2920 10528 | 2dp
UserLin.1.Y17 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 17 float32 | 2922 10530 | 2dp
UserLin.1.Y18 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 18 float32 | 2924 10532 | 2dp
UserLin.1.Y19 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 19 float32 | 2926 10534 | 2dp
UserLin.1.Y20 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 20 float32 | 2928 10536 | 2dp
UserLin.1.Y21 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 21 float32 | 292a 10538 | 2dp
UserLin.1.Y22 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 22 float32 | 292c 10540 | 2dp
UserLin.1.Y23 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 23 float32 | 292e 10542 | 2dp
UserLin.1.Y24 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 24 float32 | 2930 10544 | 2dp
UserLin.1.Y25 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 25 float32 | 2932 10546 | 2dp
UserLin.1.Y26 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 26 float32 | 2934 10548 | 2dp
UserLin.1.Y27 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 27 float32 | 2936 10550 | 2dp
UserLin.1.Y28 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 28 float32 | 2938 10552 | 2dp
UserLin.1.Y29 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 29 float32 | 293a 10554 | 2dp
UserLin.1.Y30 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 30 float32 | 293¢ 10556 | 2dp
UserLin.1.Y31 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 31 float32 | 293e 10558 | 2dp
UserLin.1.Y32 Kundenlinearisierungstabelle 1 ,Y"-Wert 32 float32 | 2940 10560 | 2dp
UserLin.2.NumberOfBreakpoints Anzahl der Punkte in Kundenlinearisierungstabelle 2 uint8 29c0 10688 | Nicht zutreffend
UserLin.2.X1 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 1 float32 | 29c1 10689 | 2dp
UserLin.2.X2 Kundenlinearisierungstabelle 2, X"-Wert 2 float32 | 29c3 10691 | 2dp
UserLin.2.X3 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 3 float32 | 29¢5 10693 | 2dp
UserLin.2.X4 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 4 float32 | 29¢7 10695 | 2dp
UserLin.2.X5 Kundenlinearisierungstabelle 2, X"-Wert 5 float32 | 29c9 10697 | 2dp
UserLin.2.X6 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 6 float32 | 29cb 10699 | 2dp
UserLin.2.X7 Kundenlinearisierungstabelle 2, X"-Wert 7 float32 | 29cd 10701 | 2dp
UserLin.2.X8 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 8 float32 | 29cf 10703 | 2dp
UserLin.2.X9 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 9 float32 | 29d1 10705 | 2dp
UserLin.2.X10 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 10 float32 | 29d3 10707 | 2dp
UserLin.2.X11 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 11 float32 | 29d5 10709 | 2dp
UserLin.2.X12 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 12 float32 | 29d7 10711 | 2dp
UserLin.2.X13 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 13 float32 | 29d9 10713 | 2dp
UserLin.2.X14 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 14 float32 | 29db 10715 | 2dp
UserLin.2.X15 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 15 float32 | 29dd 10717 | 2dp
UserLin.2.X16 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 16 float32 | 29df 10719 | 2dp
UserLin.2.X17 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 17 float32 | 29e1 10721 | 2dp
UserLin.2.X18 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 18 float32 | 29e3 10723 | 2dp
UserLin.2.X19 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 19 float32 | 29e5 10725 | 2dp
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UserLin.2.X20 Kundenlinearisierungstabelle 2, X"-Wert 20 float32 | 2%9e7 10727 | 2dp
UserLin.2.X21 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 21 float32 | 2%9e9 10729 | 2dp
UserLin.2.X22 Kundenlinearisierungstabelle 2 , X"-Wert 22 float32 | 2%eb 10731 | 2dp
UserLin.2.X23 Kundenlinearisierungstabelle 2 , X"-Wert 23 float32 | 2%ed 10733 | 2dp
UserLin.2.X24 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 24 float32 | 29%ef 10735 | 2dp
UserLin.2.X25 Kundenlinearisierungstabelle 2, X"-Wert 25 float32 | 291 10737 | 2dp
UserLin.2.X26 Kundenlinearisierungstabelle 2, X"-Wert 26 float32 | 29f3 10739 | 2dp
UserLin.2.X27 Kundenlinearisierungstabelle 2, X"-Wert 27 float32 | 29f5 10741 | 2dp
UserLin.2.X28 Kundenlinearisierungstabelle 2, X"-Wert 28 float32 | 297 10743 | 2dp
UserLin.2.X29 Kundenlinearisierungstabelle 2, X"-Wert 29 float32 | 299 10745 | 2dp
UserLin.2.X30 Kundenlinearisierungstabelle 2, X"-Wert 30 float32 | 29fb 10747 | 2dp
UserLin.2.X31 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,X"-Wert 31 float32 | 29fd 10749 | 2dp
UserLin.2.X32 Kundenlinearisierungstabelle 2, X"-Wert 32 float32 | 29ff 10751 | 2dp
UserLin.2.Y1 Kundenlinearisierungstabelle 2 ,Y"-Wert 1 float32 | 29c2 10690 | 2dp
UserLin.2.Y2 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 2 float32 | 29c4 10692 | 2dp
UserLin.2.Y3 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 3 float32 | 29c6 10694 | 2dp
UserLin.2.Y4 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 4 float32 | 29c8 10696 | 2dp
UserLin.2.Y5 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 5 float32 | 29ca 10698 | 2dp
UserLin.2.Y6 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 6 float32 | 29cc 10700 | 2dp
UserLin.2.Y7 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 7 float32 | 2%ce 10702 | 2dp
UserLin.2.Y8 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 8 float32 | 29d0 10704 | 2dp
UserLin.2.Y9 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 9 float32 | 29d2 10706 | 2dp
UserLin.2.Y10 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 10 float32 | 29d4 10708 | 2dp
UserLin.2.Y11 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y“-Wert 11 float32 | 29d6 10710 | 2dp
UserlLin.2.Y12 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 12 float32 | 29d8 10712 | 2dp
UserLin.2.Y13 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 13 float32 | 29da 10714 | 2dp
UserLin.2.Y14 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 14 float32 | 29dc 10716 | 2dp
UserlLin.2.Y15 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 15 float32 | 29de 10718 | 2dp
UserLin.2.Y16 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 16 float32 | 29e0 10720 | 2dp
UserlLin.2.Y17 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 17 float32 | 2%9e2 10722 | 2dp
UserlLin.2.Y18 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 18 float32 | 2%9e4 10724 | 2dp
UserlLin.2.Y19 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 19 float32 | 2%9e6 10726 | 2dp
UserLin.2.Y20 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 20 float32 | 29e8 10728 | 2dp
UserLin.2.Y21 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y“-Wert 21 float32 | 29%ea 10730 | 2dp
UserLin.2.Y22 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 22 float32 | 29%ec 10732 | 2dp
UserlLin.2.Y23 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 23 float32 | 2%ee 10734 | 2dp
UserlLin.2.Y24 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 24 float32 | 290 10736 | 2dp
UserlLin.2.Y25 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 25 float32 | 292 10738 | 2dp
UserlLin.2.Y26 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 26 float32 | 294 10740 | 2dp
UserlLin.2.Y27 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 27 float32 | 296 10742 | 2dp
UserlLin.2.Y28 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 28 float32 | 29f8 10744 | 2dp
UserlLin.2.Y29 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 29 float32 | 29%fa 10746 | 2dp
UserLin.2.Y30 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 30 float32 | 29%fc 10748 | 2dp
UserLin.2.Y31 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y“-Wert 31 float32 | 29%fe 10750 | 2dp
UserLin.2.Y32 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 32 float32 | 2a00 10752 | 2dp
UserLin.3.NumberOfBreakpoints Anzahl der Punkte in Kundenlinearisierungstabelle 32 uint8 2a80 10880 | Nicht zutreffend
UserLin.3.X1 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 1 float32 | 2a81 10881 | 2dp
UserLin.3.X2 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 2 float32 | 2a83 10883 | 2dp
UserLin.3.X3 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 3 float32 | 2a85 10885 | 2dp
UserLin.3.X4 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 4 float32 | 2a87 10887 | 2dp
UserLin.3.X5 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 5 float32 | 2a89 10889 | 2dp
UserLin.3.X6 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 6 float32 | 2a8b 10891 | 2dp
UserLin.3.X7 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 7 float32 | 2a8d 10893 | 2dp
UserLin.3.X8 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 8 float32 | 2a8f 10895 | 2dp
UserLin.3.X9 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 9 float32 | 2a91 10897 | 2dp
UserLin.3.X10 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 10 float32 | 2a93 10899 | 2dp
UserLin.3.X11 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 11 float32 | 2a95 10901 | 2dp
UserLin.3.X12 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 12 float32 | 2a97 10903 | 2dp
UserLin.3.X13 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 13 float32 | 2a9%99 10905 | 2dp
UserLin.3.X14 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 14 float32 | 2a%b 10907 | 2dp
UserLin.3.X15 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 15 float32 | 2a9d 10909 | 2dp
UserLin.3.X16 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 16 float32 | 2a9f 10911 | 2dp
UserLin.3.X17 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 17 float32 | 2aal 10913 | 2dp
UserLin.3.X18 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 18 float32 | 2aa3 10915 | 2dp
UserLin.3.X19 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 19 float32 | 2aa5 10917 | 2dp
UserLin.3.X20 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 20 float32 | 2aa7 10919 | 2dp
UserLin.3.X21 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 21 float32 | 2aa9% 10921 | 2dp
UserLin.3.X22 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 22 float32 | 2aab 10923 | 2dp
UserLin.3.X23 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 23 float32 | 2aad 10925 | 2dp
UserLin.3.X24 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 24 float32 | 2aaf 10927 | 2dp
UserLin.3.X25 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 25 float32 | 2ab1 10929 | 2dp
UserLin.3.X26 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 26 float32 | 2ab3 10931 | 2dp
UserLin.3.X27 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 27 float32 | 2ab5 10933 | 2dp
UserLin.3.X28 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 28 float32 | 2ab7 10935 | 2dp
UserLin.3.X29 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 29 float32 | 2ab9 10937 | 2dp
UserLin.3.X30 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 30 float32 | 2abb 10939 | 2dp
UserLin.3.X31 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 31 float32 | 2abd 10941 | 2dp
UserLin.3.X32 Kundenlinearisierungstabelle 3 ,X"-Wert 32 float32 | 2abf 10943 | 2dp
UserLin.3.Y1 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 1 float32 | 2a82 10882 | 2dp
UserLin.3.Y2 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 2 float32 | 2a84 10884 | 2dp
UserLin.3.Y3 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 3 float32 | 2a86 10886 | 2dp
UserLin.3.Y4 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 4 float32 | 2a88 10888 | 2dp
UserLin.3.Y5 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 5 float32 | 2a8a 10890 | 2dp
UserLin.3.Y6 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 6 float32 | 2a8c 10892 | 2dp
UserLin.3.Y7 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 7 float32 | 2a8e 10894 | 2dp
UserLin.3.Y8 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 8 float32 | 2a90 10896 | 2dp
UserLin.3.Y9 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 9 float32 | 2a92 10898 | 2dp
UserLin.3.Y10 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 10 float32 | 2a%94 10900 | 2dp
UserLin.3.Y11 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 11 float32 | 2a9%96 10902 | 2dp
UserLin.3.Y12 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 12 float32 | 2a98 10904 | 2dp
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UserLin.3.Y13 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 13 float32 | 2a%a 10906 | 2dp
UserlLin.3.Y14 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 14 float32 | 2a9%c 10908 | 2dp
UserLin.3.Y15 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 15 float32 | 2a9%e 10910 | 2dp
UserLin.3.Y16 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 16 float32 | 2aal 10912 | 2dp
UserLin.3.Y17 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 17 float32 | 2aa2 10914 | 2dp
UserLin.3.Y18 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 18 float32 | 2aa4d 10916 | 2dp
UserLin.3.Y19 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 19 float32 | 2aab 10918 | 2dp
UserLin.3.Y20 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 20 float32 | 2aa8 10920 | 2dp
UserLin.3.Y21 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 21 float32 | 2aaa 10922 | 2dp
UserLin.3.Y22 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 22 float32 | 2aac 10924 | 2dp
UserLin.3.Y23 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 23 float32 | 2aae 10926 | 2dp
UserlLin.3.Y24 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 24 float32 | 2ab0 10928 | 2dp
UserLin.3.Y25 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 25 float32 | 2ab2 10930 | 2dp
UserLin.3.Y26 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 26 float32 | 2ab4 10932 | 2dp
UserLin.3.Y27 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 27 float32 | 2abé 10934 | 2dp
UserLin.3.Y28 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 28 float32 | 2ab8 10936 | 2dp
UserLin.3.Y29 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 29 float32 | 2aba 10938 | 2dp
UserLin.3.Y30 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 30 float32 | 2abc 10940 | 2dp
UserLin.3.Y31 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 31 float32 | 2abe 10942 | 2dp
UserLin.3.Y32 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 32 float32 | 2ac0 10944 | 2dp
UserLin.4.NumberOfBreakpoints Anzahl der Punkte in Kundenlinearisierungstabelle 4 uint8 2b40 11072 | Nicht zutreffend
UserLin.4.X1 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 1 float32 | 2b41 11073 | 2dp
UserLin.4.X2 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 2 float32 | 2b43 11075 | 2dp
UserLin.4.X3 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 3 float32 | 2b45 11077 | 2dp
UserLin.4.X4 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 4 float32 | 2b47 11079 | 2dp
UserLin.4.X5 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert v5 float32 | 2b49 11081 | 2dp
UserLin.4.X6 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 6 float32 | 2bdb 11083 | 2dp
UserLin.4.X7 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 7 float32 | 2b4d 11085 | 2dp
UserLin.4.X8 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 8 float32 | 2b4f 11087 | 2dp
UserLin.4.X9 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 9 float32 | 2b51 11089 | 2dp
UserLin.4.X10 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 10 float32 | 2b53 11091 | 2dp
UserLin.4.X11 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 11 float32 | 2b55 11093 | 2dp
UserLin.4.X12 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 12 float32 | 2b57 11095 | 2dp
UserLin.4.X13 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 13 float32 | 2b59 11097 | 2dp
UserLin.4.X14 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 14 float32 | 2b5b 11099 | 2dp
UserLin.4.X15 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 15 float32 | 2b5d 11101 | 2dp
UserLin.4.X116 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 16 float32 | 2b5f 11103 | 2dp
UserLin.4.X17 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 17 float32 | 2b61 11105 | 2dp
UserLin.4.X18 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 18 float32 | 2b63 11107 | 2dp
UserLin.4.X19 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 19 float32 | 2b65 11109 | 2dp
UserLin.4.X20 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 20 float32 | 2b67 11111 | 2dp
UserLin.4.X21 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 21 float32 | 2b69 11113 | 2dp
UserLin.4.X22 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 22 float32 | 2bé6b 11115 | 2dp
UserLin.4.X23 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 23 float32 | 2béd 11117 | 2dp
UserLin.4.X24 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 24 float32 | 2béf 11119 | 2dp
UserLin.4.X25 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 25 float32 | 2b71 11121 | 2dp
UserLin.4.X26 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 26 float32 | 2b73 11123 | 2dp
UserLin.4.X27 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 27 float32 | 2b75 11125 | 2dp
UserLin.4.X28 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 28 float32 | 2b77 11127 | 2dp
UserLin.4.X29 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 29 float32 | 2b79 11129 | 2dp
UserLin.4.X30 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 30 float32 | 2b7b 11131 | 2dp
UserLin.4.X31 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 31 float32 | 2b7d 11133 | 2dp
UserLin.4.X32 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,X"-Wert 32 float32 | 2b7f 11135 | 2dp
UserLin.4.Y1 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 1 float32 | 2b42 11074 | 2dp
UserLin.4.Y2 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 2 float32 | 2b44 11076 | 2dp
UserLin.4.Y3 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 3 float32 | 2b4dé 11078 | 2dp
UserLin.4.Y4 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 4 float32 | 2b48 11080 | 2dp
UserLin.4.Y5 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 5 float32 | 2bda 11082 | 2dp
UserLin.4.Y6 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 6 float32 | 2b4c 11084 | 2dp
UserLin.4.Y7 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 7 float32 | 2bde 11086 | 2dp
UserLin.4.Y8 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 8 float32 | 2b50 11088 | 2dp
UserLin.4.Y9 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 9 float32 | 2b52 11090 | 2dp
UserLin.4.Y10 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 10 float32 | 2b54 11092 | 2dp
UserLin.4.Y11 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y“-Wert 11 float32 | 2b56 11094 | 2dp
UserLin.4.Y12 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 12 float32 | 2b58 11096 | 2dp
UserlLin.4.Y13 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 13 float32 | 2b5a 11098 | 2dp
UserlLin.4.Y14 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 14 float32 | 2b5c 11100 | 2dp
UserLin.4.Y15 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 15 float32 | 2b5e 11102 | 2dp
UserlLin.4.Y16 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 16 float32 | 2b60 11104 | 2dp
UserlLin.4.Y17 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 17 float32 | 2b62 11106 | 2dp
UserlLin.4.Y18 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 18 float32 | 2b64 11108 | 2dp
UserlLin.4.Y19 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 19 float32 | 2bb66 11110 | 2dp
UserLin.4.Y20 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 20 float32 | 2b68 11112 | 2dp
UserLin.4.Y21 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 21 float32 | 2béa 11114 | 2dp
UserLin.4.Y22 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 22 float32 | 2bbc 11116 | 2dp
UserlLin.4.Y23 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 23 float32 | 2bbe 11118 | 2dp
UserlLin.4.Y24 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 24 float32 | 2b70 11120 | 2dp
UserlLin.4.Y25 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 25 float32 | 2b72 11122 | 2dp
UserlLin.4.Y26 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 26 float32 | 2b74 11124 | 2dp
UserlLin.4.Y27 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 27 float32 | 2b76 11126 | 2dp
UserlLin.4.Y28 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 28 float32 | 2b78 11128 | 2dp
UserlLin.4.Y29 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 29 float32 | 2b7a 11130 | 2dp
UserLin.4.Y30 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 30 float32 | 2b7c 11132 | 2dp
UserLin.4.Y31 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y“-Wert 31 float32 | 2b7e 11134 | 2dp
UserLin.4.Y32 Kundenlinearisierungstabelle 4 ,Y"-Wert 32 float32 | 2b80 11136 | 2dp
VirtualChannel.1.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01c0 448 Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1¢50 7248 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 1cdb 7243 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1c48 7240 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.1.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1cda 7242 | Eingestellt durch
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Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.1.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1c42 7234 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1c49 7241 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1c47 7239 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.1.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1c45 7237 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.1.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1c44 7236 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.1.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 1cde 7246 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm1.Latch Alarm-Selbsthaltetyp (0 = Keiner; 1 = Auto; 2 = Manuell;
3 = Ausloser uint8 1cd1 7233 | Nicht zutreffnd
VirtualChannel.1.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1caf 7247 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1c46 7238 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.1.Alarm1.Status Angabe des Aktiv- und Quittierungsstatus uint8 0122 290 Nicht zutreffend
0 = Nicht quittiert 1 =Kein
2 = Aktiv 3 = Inaktiv
4 = Quittiert
VirtualChannel.1.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1c43 7235 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.1.Alarm1.Type Alarmtyp uintd 1c40 7232 | Nicht zutreffend
0 = Kein 1 = Abs Hochstwert 2 = Abs Tiefstwert
3 = Abw. hoch 4 = Abw. tief 5 = Abw.band
6 =ROC steigend 7 = ROC fallend 10 = Dig aus
11 = Dig hoch 12 = Dig tief
VirtualChannel.1.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01ct 449 Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1c70 7280 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 1cbb 7275 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1c68 7272 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.1.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1cba 7274 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.1.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1c62 7266 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1c69 7273 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1c67 7271 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.1.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1c65 7269 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.1.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1c64 7268 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.1.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 1cbe 7278 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uintd 1c61 7265 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1c6f 7279 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1c66 7270 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.1.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0123 291 Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1c63 7267 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.1.Alarm2.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uintd 1¢60 7264 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t[ 4b00 19200 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 1c23 7203 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Main.HighCutOff Héchstwert fir Summierer und Zahler, oberhalb dessen
diese nicht weiter laufen float32 | 1c05 7173 | Eingestellt durch
VirtualChannel.1.Main.Resolution
VirtualChannel.1.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 1c07 7175 | Eingestellt durch
VirtualChannel.1.Main.Resolution
VirtualChannel.1.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 1c08 7176 | Eingestellt durch
VirtualChannel.1.Main.Resolution
VirtualChannel.1.Main.LowCutOff Tiefstwert fir Summierer und Zahler, unterhalb dessen
diese nicht weiter laufen float32 | 1c04 7172 | Eingestellt durch
VirtualChannel.1.Main.Resolution
VirtualChannel.1.Main.ModbusInput Modbus-Eingangswert float32 | 1c06 7174 | Eingestellt durch
VirtualChannel.1.Main.Resolution
VirtualChannel.1.Main.Operation Sperzifiziert die Operation des virtuellen Kanals uint8 1c01 7169 | Nicht zutreffend
0 = Aus 2 = Addieren 3 = Subtrahieren
4 = Multiplizieren 5 = Dividieren 6 = Gruppendurchschnitt
7 = Gruppenmin. 8 = Gruppenmax. 9 = Modbus i/p
11 =Kopieren 20 = Grp min latch 21 = Grp max latch
34 =Kan.max. 35 =Kan. min. 36 = Kan. Durchschnitt
43 = Konfig. rev. 64 = Aus 65 = Ein
80 = Aus 81 =Ein
VirtualChannel.1.Main.Period Der Zeitraum, tber den die Berechnung erfolgt int32 1c0a 7178 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Main.Preset Voreinstellung initiileren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1c0c 7180 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 1c0d 7181 | Eingestellt durch
VirtualChannel.1.Main.Resolution
VirtualChannel.1.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 0120 288 Eingestellt durch
VirtualChannel.1.Main.Resolution
VirtualChannel.1.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1c0b 7179 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 1c02 7170 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 1cl1 7185 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Main.Status Ausgangsstatus des virtuellen Kanals uint8 0121 289 Nicht zutreffend
0 = Gut 1=Aus 2 = Uber Bereich
3 = Unter Bereich 4 = HW-Fehler 5= Von/bis Bereich
6 = Uberlauf 7 = Schlecht 8 = HW Uberschritten
9 = Keine Daten 12 = Comms-Kanalfehler
VirtualChannel.1.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t 1c09 7177 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.1.Main.Trigger Aufwarts-/Abwartszahler. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1c0e 7182 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Main.Type Spezifiziert den Typ des virtuellen Kanals uint8 1c00 7168 | Nicht zutreffend
1 = Mathe; 2 = Summierer; 3 = Zahler
VirtualChannel.1.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t[ 4b15 19221 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.1.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 1c03 7171 |1dp
VirtualChannel.1.Trend.Colour Konfiguriert die Trendfarbe fiir diesen virtuellen Kanal uint8 1c20 7200 | Nicht zutreffend

0 = Rot 1=Blau 2 =Griin

3 = Honiggelb 4 = Violett 5 = Rotbraun

6 = Dunkelblau 7 = Jadegriin 8 = Magenta

9 = Altrosa 10 = Gelb 11 = Puderblau
12 = Dunkelrot 13 = Avocado 14 = Indigo
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15 = Dunkelbraun 16 = Agaisblau 17 = Cyan
18 = Aubergine 19 = Dunkelorange 20 = Hellgelb
21 = Hyazinthe 22 = Dunkelgrin 23 = Sugar Pink
24 = Glockenblume 25 = Orange 26 = Pink
27 = Beige 28 = Terrakotta 29 = Babyblau
30 = Limette 31 = Blue jive 32 = Gurkengriin
33 = Eurogriin 34 = Weizengelb 35 = Seeblau
36 = Ingwer 37 = Wasserblau 38 = Hellrot
39 = Hellblau 40 = Flieder 41 = Himmelblau
42 = Moosgriin 43 = Turkis 44 = Hellgrin
45 = Kaffee 49 = Dunkelgrau 53 = Hellgrau
VirtualChannel.1.Trend.SpanHigh Gibt den héchsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1c22 7202 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.1.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1c21 7201 | Wie VirtualChannel.1.Main.PV
VirtualChannel.2.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01c2 450 Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1cdO 7376 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool Tech 7371 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 1cc8 7368 | Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.2.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1cca 7370 |Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.2.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1cc2 7362 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 Tcc9 7369 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1cc7 7367 | Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.2.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1cc5 7365 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.2.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1ccd 7364 | Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.2.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool Tcce 7374 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 Tecl 7361 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1ecf 7375 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1ccbd 7366 | Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.2.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0126 294 Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1cc3 7363 | Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.2. Alarm1.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 1cc0 7360 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01c3 451 Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1cfo 7408 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool Tceb 7403 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 1ce8 7400 [ Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.2.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1cea 7402 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.2.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1ce2 7394 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1ce9 7401 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1ce7 7399 | Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.2.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1ce5 7397 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.2.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1ced 7396 | Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.2.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 1cee 7406 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 Tcel 7393 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1cef 7407 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1ceb 7398 | Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.2.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0127 295 Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1ce3 7395 | Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.2. Alarm2.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 1ce0 7392 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4b1b 19227 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 1ca3 7331 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 185 7301 |Eingestellt durch
VirtualChannel.2.Main.Resolution
VirtualChannel.2.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 1c87 7303 | Eingestellt durch
VirtualChannel.2.Main.Resolution
VirtualChannel.2.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 1c88 7304 | Eingestellt durch
VirtualChannel.2.Main.Resolution
VirtualChannel.2.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 1c84 7300 |Eingestellt durch
VirtualChannel.2.Main.Resolution
VirtualChannel.2.Main.Modbuslnput Modbus-Eingangswert float32 | 1c86 7302 | Eingestellt durch
VirtualChannel.2.Main.Resolution
VirtualChannel.2.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 1c81 7297 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.Period Der Zeitraum, Uber den die Berechnung erfolgt int32 1c8a 7306 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.Preset Voreinstellung initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1c8c 7308 [ Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 1c8d 7309 | Eingestellt durch
VirtualChannel.2.Main.Resolution
VirtualChannel.2.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 0124 292 Eingestellt durch
VirtualChannel.2.Main.Resolution
VirtualChannel.2.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1c8b 7307 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.Resolution Sperzifiziert die Auflésung/Anzahl der Dezimalstellen uint8 1¢82 7298 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 1c91 7313 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uint8 0125 293 Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t 1c89 7305 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.2.Main.Trigger Aufwarts-/Abwartszahler. 0 = Nein; 1= Ja bool 1c8e 7310 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 1c80 7296 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4b30 19248 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 1c83 7299 |1dp
VirtualChannel.2.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 1cal 7328 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.2.Trend.SpanHigh Gibt den héchsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1ca2 7330 | Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.2.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1cal 7329 | Wie VirtualChannel.2.Main.PV
VirtualChannel.3.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01c4 452 Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1d50 7504 | Nicht zutreffend
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VirtualChannel.3.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 1d4b 7499 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1d48 7496 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.3.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1d4a 7498 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.3.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1d42 7490 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1d49 7497 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1d47 7495 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.3.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1d45 7493 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.3.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1d44 7492 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.3.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 1dde 7502 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 1d41 7489 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1d4f 7503 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1d46 7494 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.3.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 012a 298 Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1d43 7491 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.3.Alarm1.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 1d40 7488 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01c5 453 Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1d70 7536 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 1déb 7531 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1d68 7528 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.3.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1déa 7530 |Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.3.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1d62 7522 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1dé69 7529 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1d67 7527 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.3.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1d65 7525 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.3.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1dé4 7524 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.3.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 1dée 7534 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 1dé1 7521 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1déf 7535 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1dé6 7526 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.3.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 012b 299 Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1d63 7523 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.3.Alarm2.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uintd 1d60 7520 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4b36 19254 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 1d23 7459 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezéhlt wird float32 | 1d05 7429 | Eingestellt durch
VirtualChannel.3.Main.Resolution
VirtualChannel.3.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 1d07 7431 | Eingestellt durch
VirtualChannel.3.Main.Resolution
VirtualChannel.3.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 1d08 7432 | Eingestellt durch
VirtualChannel.3.Main.Resolution
VirtualChannel.3.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 1d04 7428 | Eingestellt durch
VirtualChannel.3.Main.Resolution
VirtualChannel.3.Main.Modbuslnput Modbus-Eingangswert float32 | 1d06 7430 |Eingestellt durch
VirtualChannel.3.Main.Resolution
VirtualChannel.3.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 1d01 7425 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.Period Der Zeitraum, tber den die Berechnung erfolgt int32 1d0a 7434 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.Preset Voreinstellung initiileren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1d0c 7436 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 1d0d 7437 | Eingestellt durch
VirtualChannel.3.Main.Resolution
VirtualChannel.3.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 0128 296 Eingestellt durch
VirtualChannel.3.Main.Resolution
VirtualChannel.3.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1d0b 7435 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 1d02 7426 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 1d11 7441 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uint8 0129 297 Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t 1d09 7433 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.3.Main.Trigger Aufwarts-/Abwartszahler. 0 = Nein; 1= Ja bool 1d0e 7438 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 1400 7424 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4b4b 19275 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 1d03 7427 |1dp
VirtualChannel.3.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 1d20 7456 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.3.Trend.SpanHigh Gibt den hochsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1d22 7458 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.3.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1d21 7457 | Wie VirtualChannel.3.Main.PV
VirtualChannel.4.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01c6 454 Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1dd0 7632 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 1dcb 7627 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1dc8 7624 | Wie VirtualChannel.4.Main.PV
VirtualChannel.4.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1dca 7626 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.4.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1dc2 7618 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1dc9 7625 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1dc7 7623 | Wie VirtualChannel.4.Main.PV
VirtualChannel.4.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1dc5 7621 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.4.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1dc4 7620 | Wie VirtualChannel.4.Main.PV
VirtualChannel.4.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 1dce 7630 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4 Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 1dcl 7617 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1dcf 7631 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1dcé 7622 | Wie VirtualChannel.4.Main.PV
VirtualChannel.4.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uintd 012e 302 Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1dc3 7619 | Wie VirtualChannel.4.Main.PV
VirtualChannel.4.Alarm1.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 1dc0 7616 | Nicht zutreffend

Seite 96

HAO030554GER
Ausgabe 1 Jul 10




nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

5.3 PARAMETERLISTE (Fortsetzung)

Parameterpfad Beschreibung Typ Hex Dez |Auflésung
VirtualChannel.4.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01c7 455 Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1dfo 7664 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 1deb 7659 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1de8 7656 | Wie VirtualChannel.4.Main.PV
VirtualChannel.4.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1dea 7658 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.4.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1de2 7650 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1de9 7657 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” time_t 1de5 7653 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.4.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1de4d 7652 | Wie VirtualChannel.4.Main.PV
VirtualChannel.4.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 1dee 7662 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uintd 1del 7649 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1def 7663 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1deb 7654 | Wie VirtualChannel.4.Main.PV
VirtualChannel.4.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 012f 303 Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1de3 7651 | Wie VirtualChannel.4.Main.PV
VirtualChannel.4. Alarm2.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 1de0 7648 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4b51 19281 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 1da3 7587 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezéhlt wird float32 | 1d85 7557 | Eingestellt durch
VirtualChannel.4.Main.Resolution
VirtualChannel.4.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 1d87 7559 | Eingestellt durch
VirtualChannel.4.Main.Resolution
VirtualChannel.4.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 1d88 7560 | Eingestellt durch
VirtualChannel.4.Main.Resolution
VirtualChannel.4.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 1d84 7556 | Eingestellt durch
VirtualChannel.4.Main.Resolution
VirtualChannel.4.Main.Modbuslnput Modbus-Eingangswert float32 | 1d86 7558 | Eingestellt durch
VirtualChannel.4.Main.Resolution
VirtualChannel.4.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 1d81 7553 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.Period Zeitraum fiir Durchschnittsfunktionen int32 1d8a 7562 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.Preset Voreinstellung initiileren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1d8c 7564 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 1d8d 7565 | Eingestellt durch
VirtualChannel.4.Main.Resolution
VirtualChannel.4.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 012c¢ 300 Eingestellt durch
VirtualChannel.4.Main.Resolution
VirtualChannel.4.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1d8b 7563 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 1d82 7554 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 1d91 7569 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uint8 012d 301 Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t 1d89 7561 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.4.Main.Trigger Aufwarts-/Abwartszéhler. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1d8e 7566 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 1d80 7552 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4béé 19302 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 1d83 7555 |1dp
VirtualChannel.4.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 1da0 7584 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.4.Trend.SpanHigh Gibt den hochsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1da2 7586 | Wie VirtualChannel.4.Main.PV
VirtualChannel.4.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1da1l 7585 | Wie VirtualChannel.4.Main.PV
VirtualChannel.5.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01c8 456 Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1e50 7760 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 1edb 7755 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1e48 7752 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.5.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t leda 7754 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.5.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1e42 7746 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1e49 7753 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1e47 7751 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.5.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1e45 7749 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.5.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1e44 7748 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.5.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool lede 7758 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 1ed1 7745 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1e4f 7759 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1e46 7750 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.5.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0132 306 Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1e43 7747 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.5.Alarm1.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 1e40 7744 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01c9 457 Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1e70 7792 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool lebb 7787 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1e68 7784 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.5.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1eba 7786 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.5.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1e62 7778 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1e69 7785 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1e67 7783 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.5.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1e65 7781 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.5.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1e64 7780 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.5.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool lebe 7790 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 1e61 7777 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1e6f 7791 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1e66 7782 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.5.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uintd 0133 307 Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1e63 7779 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.5.Alarm2.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 1e60 7776 | Nicht zutreffend
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VirtualChannel.5.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4béc 19308 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 1e23 7715 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 1e05 7685 | Eingestellt durch
VirtualChannel.5.Main.Resolution
VirtualChannel.5.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 1e07 7687 | Eingestellt durch
VirtualChannel.5.Main.Resolution
VirtualChannel.5.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 1e08 7688 | Eingestellt durch
VirtualChannel.5.Main.Resolution
VirtualChannel.5.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 1e04 7684 | Eingestellt durch
VirtualChannel.5.Main.Resolution
VirtualChannel.5.Main.Modbuslnput Modbus-Eingangswert float32 | 1e06 7686 | Eingestellt durch
VirtualChannel.5.Main.Resolution
VirtualChannel.5.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 1e01 7681 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.Period Der Zeitraum, tiber den die Berechnung erfolgt int32 1e0a 7690 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.Preset Voreinstellung initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1e0c 7692 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 1e0d 7693 | Eingestellt durch
VirtualChannel.5.Main.Resolution
VirtualChannel.5.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 0130 304 Eingestellt durch
VirtualChannel.5.Main.Resolution
VirtualChannel.5.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1e0b 7691 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 1e02 7682 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 1el1 7697 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uint8 0131 305 Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t 1e09 7689 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.5.Main.Trigger Aufwarts-/Abwartszéhler. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1e0e 7694 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 1e00 7680 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4b81 19329 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 1e03 7683 |1dp
VirtualChannel.5.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 1e20 7712 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.5.Trend.SpanHigh Gibt den hochsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1e22 7714 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.5.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1e21 7713 | Wie VirtualChannel.5.Main.PV
VirtualChannel.6.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool Olca 458 Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1ed0 7888 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool Tecb 7883 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1ec8 7880 | Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.6.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t leca 7882 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.6.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 Tec2 7874 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 Tec9 7881 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1ec7 7879 | Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.6.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1ech 7877 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.6.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1ecd 7876 | Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.6.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool lece 7886 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 Tecl 7873 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool Tecf 7887 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1ecé 7878 | Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.6.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0136 310 Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1ec3 7875 | Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.6.Alarm1.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 TecO 7872 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01cb 459 Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1ef0 7920 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool leeb 7915 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1ee8 7912 | Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.6.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t leea 7914 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.6.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 Tee2 7906 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 Tee9 7913 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1ee? 7911 | Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.6.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1ee5 7909 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.6.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1eed 7908 | Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.6.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool leee 7918 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uintd leel 7905 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1eef 7919 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1eeb 7910 [ Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.6.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0137 311 Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1ee3 7907 | Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.6.Alarm2.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 1eel 7904 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4b87 19335 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 1ea3 7843 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezéahlt wird float32 | 1e85 7813 | Eingestellt durch
VirtualChannel.6.Main.Resolution
VirtualChannel.6.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 1e87 7815 | Eingestellt durch
VirtualChannel.6.Main.Resolution
VirtualChannel.6.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 1e88 7816 | Eingestellt durch
VirtualChannel.6.Main.Resolution
VirtualChannel.6.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 1e84 7812 | Eingestellt durch
VirtualChannel.6.Main.Resolution
VirtualChannel.6.Main.Modbuslnput Modbus-Eingangswert float32 | 1e86 7814 | Eingestellt durch
VirtualChannel.6.Main.Resolution
VirtualChannel.6.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 1e81 7809 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.Period Der Zeitraum, tiber den die Berechnung erfolgt int32 1e8a 7818 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.Preset Voreinstellung initiileren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1e8c 7820 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 1e8d 7821 | Eingestellt durch

VirtualChannel.6.Main.Resolution
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VirtualChannel.6.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 0134 308 Eingestellt durch
VirtualChannel.6.Main.Resolution
VirtualChannel.6.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1e8b 7819 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 1e82 7810 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 1e91 7825 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uint8 0135 309 Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t 1e89 7817 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.6.Main.Trigger Aufwérts-/Abwartszéhler. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1e8e 7822 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 1e80 7808 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4b%c 19356 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 1e83 7811 |1dp
VirtualChannel.6.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 1eal 7840 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.6.Trend.SpanHigh Gibt den héchsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1ea2 7842 | Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.6.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1eal 7841 | Wie VirtualChannel.6.Main.PV
VirtualChannel.7.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool O1cc 460 Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1150 8016 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 114b 8011 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7. Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1f48 8008 [ Wie VirtualChannel.7.Main.PV
VirtualChannel.7.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1f4a 8010 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.7.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 142 8002 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1149 8009 [ Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 147 8007 [ Wie VirtualChannel.7.Main.PV
VirtualChannel.7. Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1145 8005 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.7.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 144 8004 | Wie VirtualChannel.7.Main.PV
VirtualChannel.7.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 1fde 8014 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 1141 8001 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 114f 8015 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1f46 8006 | Wie VirtualChannel.7.Main.PV
VirtualChannel.7.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 013a 314 Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1743 8003 | Wie VirtualChannel.7.Main.PV
VirtualChannel.7. Alarm1.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 1140 8000 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool Olcd 461 Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 1170 8048 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 1f6b 8043 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7 . Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1168 8040 | Wie VirtualChannel.7.Main.PV
VirtualChannel.7. Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1f6a 8042 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.7.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 162 8034 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1169 8041 [ Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1167 8039 [ Wie VirtualChannel.7.Main.PV
VirtualChannel.7. Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1165 8037 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.7.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1f64 8036 | Wie VirtualChannel.7.Main.PV
VirtualChannel.7.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 1f6e 8046 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uintd 1161 8033 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 116f 8047 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7. Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 166 8038 [ Wie VirtualChannel.7.Main.PV
VirtualChannel.7.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1163 8035 | Wie VirtualChannel.7.Main.PV
VirtualChannel.7. Alarm2.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 1160 8032 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4ba2 19362 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 1123 7971 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezéhlt wird float32 | 1105 7941 | Eingestellt durch
VirtualChannel.7.Main.Resolution
VirtualChannel.7.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 1107 7943 | Eingestellt durch
VirtualChannel.7.Main.Resolution
VirtualChannel.7.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 1108 7944 | Eingestellt durch
VirtualChannel.7.Main.Resolution
VirtualChannel.7.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 1104 7940 | Eingestellt durch
VirtualChannel.7.Main.Resolution
VirtualChannel.7.Main.Modbuslnput Modbus-Eingangswert float32 | 106 7942 | Eingestellt durch
VirtualChannel.7.Main.Resolution
VirtualChannel.7.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uintd 1101 7937 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.Period Zeitraum fiir Durchschnittsfunktionen int32 110a 7946 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.Preset Voreinstellung initiileren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 110c 7948 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 1f0d 7949 | Eingestellt durch
VirtualChannel.7.Main.Resolution
VirtualChannel.7.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 0138 312 Eingestellt durch
VirtualChannel.7.Main.Resolution
VirtualChannel.7.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 1f0b 7947 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 1102 7938 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 111 7953 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uint8 0139 313 Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t 1109 7945 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.7.Main.Trigger Aufwarts-/Abwartszahler. 0 = Nein; 1= Ja bool 110e 7950 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 1100 7936 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4bb7 19383 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 1103 7939 |1d
VirtualChannel.7.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 1120 7968 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.7.Trend.SpanHigh Gibt den hdchsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1122 7970 | Wie VirtualChannel.7.Main.PV
VirtualChannel.7.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 121 7969 | Wie VirtualChannel.7.Main.PV
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VirtualChannel.8.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool O1ce 462 Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 11d0 8144 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 1fcb 8139 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1fc8 8136 | Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.8.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1fca 8138 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.8.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1fc2 8130 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1c9 8137 [ Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1fc7 8135 [ Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.8.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1c5 8133 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.8.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1fc4 8132 | Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.8.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 1fce 8142 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 el 8129 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1fcf 8143 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1fcé 8134 | Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.8.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 013e 318 Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1fc3 8131 | Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.8.Alarm1.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 11c0 8128 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01cf 463 Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 11f0 8176 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 1feb 8171 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 1fe8 8168 | Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.8.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 1fea 8170 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.8.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 1fe2 8162 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 1fe9 8169 [ Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 1fe7 8167 | Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.8.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 1fe5 8165 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.8.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 1fed 8164 | Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.8.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool fee 8174 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 1fel 8161 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 1fef 8175 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 1feb 8166 | Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.8.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 013f 319 Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 1fe3 8163 | Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.8.Alarm2.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uintd 1fe0 8160 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4bbd 19389 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 1fa3 8099 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezéhlt wird float32 | 1185 8069 | Eingestellt durch
VirtualChannel.8.Main.Resolution
VirtualChannel.8.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 1187 8071 |Eingestellt durch
VirtualChannel.8.Main.Resolution
VirtualChannel.8.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 1188 8072 | Eingestellt durch
VirtualChannel.8.Main.Resolution
VirtualChannel.8.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 1184 8068 | Eingestellt durch
VirtualChannel.8.Main.Resolution
VirtualChannel.8.Main.ModbusInput Modbus-Eingangswert float32 | 1186 8070 |Eingestellt durch
VirtualChannel.8.Main.Resolution
VirtualChannel.8.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 1181 8065 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.Period Der Zeitraum, Uber den die Berechnung erfolgt int32 118a 8074 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.Preset Voreinstellung initiileren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 118¢ 8076 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 1f8d 8077 | Eingestellt durch
VirtualChannel.8.Main.Resolution
VirtualChannel.8.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 013c 316 Eingestellt durch
VirtualChannel.8.Main.Resolution
VirtualChannel.8.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 118b 8075 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 1182 8066 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 1191 8081 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uint8 013d 317 Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t 1189 8073 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.8.Main.Trigger Aufwarts-/Abwartszahler. 0 = Nein; 1= Ja bool 118e 8078 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 1180 8064 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4bd2 19410 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 1183 8067 |1dp
VirtualChannel.8.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 1fa0 8096 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.8.Trend.SpanHigh Gibt den hdchsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1fa2 8098 | Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.8.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 1fal 8097 | Wie VirtualChannel.8.Main.PV
VirtualChannel.9.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01d0 464 Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 2050 8272 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 204b 8267 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 2048 8264 | Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.9.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 204a 8266 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.9.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 2042 8258 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 2049 8265 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 2047 8263 | Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.9.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 2045 8261 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.9.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 2044 8260 | Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.9.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 204e 8270 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 2041 8257 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 204f 8271 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 2046 8262 | Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.9.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0142 322 Nicht zutreffend
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VirtualChannel.9.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 2043 8259 | Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.9.Alarm1.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 2040 8256 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01d1 465 Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 2070 8304 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 206b 8299 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 2068 8296 | Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.9.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t 206a 8298 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.9.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 2062 8290 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 2069 8297 [ Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 2067 8295 [ Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.9.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 2065 8293 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.9.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 2064 8292 | Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.9.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 206e 8302 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 2061 8289 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 206f 8303 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 2066 8294 | Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.9.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0143 323 Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 2063 8291 | Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.9. Alarm2.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 2060 8288 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4bd8 19416 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 2023 8227 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezéhlt wird float32 | 2005 8197 | Eingestellt durch
VirtualChannel.9.Main.Resolution
VirtualChannel.9.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 2007 8199 |Eingestellt durch
VirtualChannel.9.Main.Resolution
VirtualChannel.9.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 2008 8200 |Eingestellt durch
VirtualChannel.9.Main.Resolution
VirtualChannel.9.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 2004 8196 | Eingestellt durch
VirtualChannel.9.Main.Resolution
VirtualChannel.9.Main.ModbusInput Modbus-Eingangswert float32 | 2006 8198 |Eingestellt durch
VirtualChannel.9.Main.Resolution
VirtualChannel.9.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 2001 8193 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.Period Der Zeitraum, tiber den die Berechnung erfolgt int32 200a 8202 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.Preset Voreinstellung initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 200c 8204 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 200d 8205 | Eingestellt durch
VirtualChannel.9.Main.Resolution
VirtualChannel.8.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 0140 320 Eingestellt durch
VirtualChannel.9.Main.Resolution
VirtualChannel.9.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 200b 8203 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 2002 8194 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 2011 8209 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uint8 0141 321 Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t | 2009 8201 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.9.Main.Trigger Aufwarts-/Abwartszahler. 0 = Nein; 1= Ja bool 200e 8206 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 2000 8192 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4bed 19437 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 2003 8195 |[1dp
VirtualChannel.9.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 2020 8224 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.9.Trend.SpanHigh Gibt den hochsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 2022 8226 | Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.9.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 2021 8225 | Wie VirtualChannel.9.Main.PV
VirtualChannel.10.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01d2 466 Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 20d0 8400 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 20cb 8395 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 20c8 8392 | Wie VirtualChannel.10.Main.PV
VirtualChannel.10.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t | 20ca 8394 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.10.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 20c2 8386 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 20c9 8393 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 20c7 8391 [ Wie VirtualChannel.10.Main.PV
VirtualChannel.10.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 20c5 8389 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.10.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 20c4 8388 | Wie VirtualChannel.10.Main.PV
VirtualChannel.10.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 20ce 8398 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 20c1 8385 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 20cf 8399 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 20c6 8390 | Wie VirtualChannel.10.Main.PV
VirtualChannel.10.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0146 326 Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 20c3 8387 | Wie VirtualChannel.10.Main.PV
VirtualChannel.10.Alarm1.Type Wie VirtualChannel1l.Alarm1.Type uint8 20c0 8384 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01d3 467 Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 20f0 8432 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 20eb 8427 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 20e8 8424 | Wie VirtualChannel.10.Main.PV
VirtualChannel.10.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t | 20ea 8426 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.10.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 20e2 8418 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 20e9 8425 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 20e7 8423 | Wie VirtualChannel.10.Main.PV
VirtualChannel.10.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 20e5 8421 |Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.10.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 20e4 8420 | Wie VirtualChannel.10.Main.PV
VirtualChannel.10.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 20ee 8430 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 20e1 8417 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 20ef 8431 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 20e6 8422 | Wie VirtualChannel.10.Main.PV
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VirtualChannel.10.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0147 327 Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 20e3 8419 | Wie VirtualChannel.10.Main.PV
VirtualChannel.10.Alarm2.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 20e0 8416 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4bf3 19443 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 20a3 8355 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezéhlt wird float32 | 2085 8325 | Eingestellt durch
VirtualChannel.10.Main.Resolution
VirtualChannel.10.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 2087 8327 | Eingestellt durch
VirtualChannel.10.Main.Resolution
VirtualChannel.10.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 2088 8328 | Eingestellt durch
VirtualChannel.10.Main.Resolution
VirtualChannel.10.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezéhlt wird float32 | 2084 8324 | Eingestellt durch
VirtualChannel.10.Main.Resolution
VirtualChannel.10.Main.ModbusInput Wert Modbus-Eingang float32 | 2086 8326 | Eingestellt durch
VirtualChannel.10.Main.Resolution
VirtualChannel.10.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 2081 8321 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.Period Zeitraum fiir Durchschnittsfunktionen int32 208a 8330 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.Preset Voreinstellung initiileren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 208c 8332 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 208d 8333 | Eingestellt durch
VirtualChannel.10.Main.Resolution
VirtualChannel.10.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 0144 324 Eingestellt durch
VirtualChannel.10.Main.Resolution
VirtualChannel.10.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 208b 8331 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 2082 8322 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 2091 8337 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uintd 0145 325 Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t | 2089 8329 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.10.Main.Trigger Aufwarts-/Abwartszahler. 0 = Nein; 1= Ja bool 208e 8334 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 2080 8320 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4c08 19464 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 2083 8323 |1dp
VirtualChannel.10.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 20a0 8352 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.10.Trend.SpanHigh Gibt den héchsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 20a2 8354 | Wie VirtualChannel.10.Main.PV
VirtualChannel.10.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 20a1 8353 | Wie VirtualChannel.10.Main.PV
VirtualChannel.11.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01d4 468 Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 2150 8528 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 214b 8523 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 2148 8520 [ Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.11.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time"” time_t | 214a 8522 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.11.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 2142 8514 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 2149 8521 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 2147 8519 [ Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.11.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 2145 8517 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.11.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 2144 8516 | Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.11.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 214e 8526 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 2141 8513 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 214f 8527 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 2146 8518 | Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.11.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 014a 330 Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 2143 8515 | Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.11.Alarm1.Type Wie VirtualChannel1l.Alarm1.Type uint8 2140 8512 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01d5 469 Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 2170 8560 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 216b 8555 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 2168 8552 | Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.11.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time"” time_t | 216a 8554 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.11.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 2162 8546 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 2169 8553 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 2167 8551 | Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.11.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 2165 8549 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.11.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 2164 8548 | Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.11.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 216e 8558 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 2161 8545 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 216f 8559 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 2166 8550 | Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.11.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 014b 331 Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 2163 8547 | Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.11.Alarm2.Type Wie VirtualChannel1l.Alarm1.Type uint8 2160 8544 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4cOe 19470 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 2123 8483 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezéahlt wird float32 | 2105 8453 | Eingestellt durch
VirtualChannel.11.Main.Resolution
VirtualChannel.11.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 2107 8455 | Eingestellt durch
VirtualChannel.11.Main.Resolution
VirtualChannel.11.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 2108 8456 | Eingestellt durch
VirtualChannel.11.Main.Resolution
VirtualChannel.11.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 2104 8452 | Eingestellt durch
VirtualChannel.11.Main.Resolution
VirtualChannel.11.Main.ModbusInput Wert Modbus-Eingang float32 | 2106 8454 | Eingestellt durch
VirtualChannel.11.Main.Resolution
VirtualChannel.11.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 2101 8449 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.Period Der Zeitraum, tiber den die Berechnung erfolgt int32 210a 8458 | Nicht zutreffend
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VirtualChannel.11.Main.Preset Voreinstellung initiileren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 210c 8460 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 210d 8461 |Eingestellt durch
VirtualChannel.11.Main.Resolution
VirtualChannel.11.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 0148 328 Eingestellt durch
VirtualChannel.11.Main.Resolution
VirtualChannel.11.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 210b 8459 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 2102 8450 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 2111 8465 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uintd 0149 329 Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t [ 2109 8457 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.11.Main.Trigger Aufwérts-/Abwartszéhler. 0 = Nein; 1= Ja bool 210e 8462 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 2100 8448 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4c23 19491 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 2103 8451 |1dp
VirtualChannel.11.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 2120 8480 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.11.Trend.SpanHigh Gibt den héchsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 2122 8482 | Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.11.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 2121 8481 | Wie VirtualChannel.11.Main.PV
VirtualChannel.12.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01dé 470 Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 21d0 8656 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 21cb 8651 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 21c8 8648 | Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.12.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time"” time_t | 21ca 8650 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.12.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 21c2 8642 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 21c9 8649 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 21c7 8647 | Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.12.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 21c5 8645 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.12.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 21c4 8644 | Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.12.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 21ce 8654 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 21ct 8641 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 21cf 8655 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 21c6 8646 | Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.12.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uintd 014e 334 Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 21c3 8643 | Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.12.Alarm1.Type Wie VirtualChannel1l.Alarm1.Type uint8 21c0 8640 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01d7 471 Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 210 8688 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 21eb 8683 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 21e8 8680 [ Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.12.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time"” time_t | 2lea 8682 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.12.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 21e2 8674 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 21e9 8681 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 21e7 8679 | Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.12.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 21e5 8677 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.12.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 21e4 8676 | Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.12.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 21ee 8686 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 21el 8673 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 21ef 8687 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 21e6 8678 | Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.12.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 014f 335 Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 21e3 8675 | Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.12.Alarm2.Type Wie VirtualChannel1l.Alarm1.Type uint8 21e0 8672 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4c29 19497 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 21a3 8611 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 2185 8581 | Eingestellt durch
VirtualChannel.12.Main.Resolution
VirtualChannel.12.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 2187 8583 | Eingestellt durch
VirtualChannel.12.Main.Resolution
VirtualChannel.12.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 2188 8584 | Eingestellt durch
VirtualChannel.12.Main.Resolution
VirtualChannel.12.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 2184 8580 | Eingestellt durch
VirtualChannel.12.Main.Resolution
VirtualChannel.12.Main.ModbusInput Wert Modbus-Eingang float32 | 2186 8582 | Eingestellt durch
VirtualChannel.12.Main.Resolution
VirtualChannel.12.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 2181 8577 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.Period Der Zeitraum, tiber den die Berechnung erfolgt int32 218a 8586 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.Preset Voreinstellung initiileren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 218c 8588 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 218d 8589 | Eingestellt durch
VirtualChannel.12.Main.Resolution
VirtualChannel.12.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 014c 332 Eingestellt durch
VirtualChannel.12.Main.Resolution
VirtualChannel.12.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1= Ja bool 218b 8587 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 2182 8578 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 2191 8593 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uint8 014d 333 Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t | 2189 8585 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.12.Main.Trigger Aufwarts-/Abwartszéhler. 0 = Nein; 1 = Ja bool 218e 8590 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 2180 8576 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4c3e 19518 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 2183 8579 |1dp
VirtualChannel.12.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 21a0 8608 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.12.Trend.SpanHigh Gibt den héchsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
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werden soll float32 | 21a2 8610 | Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.12.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 21a1 8609 | Wie VirtualChannel.12.Main.PV
VirtualChannel.13.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01d8 472 Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 2250 8784 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 224b 8779 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 2248 8776 | Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.13.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time” time_t | 224a 8778 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.13.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 2242 8770 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 2249 8777 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 2247 8775 | Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.13.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 2245 8773 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.13.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 2244 8772 | Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.13.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 224e 8782 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 2241 8769 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 224f 8783 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 2246 8774 | Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.13.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0152 338 Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 2243 8771 | Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.13.Alarm1.Type Wie VirtualChannel1l.Alarm1.Type uint8 2240 8768 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01d9 473 Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 2270 8816 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 226b 8811 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 2268 8808 [ Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.13.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time"” time_t | 226a 8810 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.13.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 2262 8802 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 2269 8809 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 2267 8807 | Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.13.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 2265 8805 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.13.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 2264 8804 | Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.13.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 226e 8814 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 2261 8801 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 226f 8815 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 2266 8806 | Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.13.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0153 339 Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 2263 8803 | Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.13.Alarm2.Type Wie VirtualChannel1l.Alarm1.Type uint8 2260 8800 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4c44 19524 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 2223 8739 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezéhlt wird float32 | 2205 8709 | Eingestellt durch
VirtualChannel.13.Main.Resolution
VirtualChannel.13.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 2207 8711 | Eingestellt durch
VirtualChannel.13.Main.Resolution
VirtualChannel.13.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 2208 8712 | Eingestellt durch
VirtualChannel.13.Main.Resolution
VirtualChannel.13.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 2204 8708 | Eingestellt durch
VirtualChannel.13.Main.Resolution
VirtualChannel.13.Main.ModbusInput Wert Modbus-Eingang float32 | 2206 8710 |Eingestellt durch
VirtualChannel.13.Main.Resolution
VirtualChannel.13.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 2201 8705 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.Period Der Zeitraum, tiber den die Berechnung erfolgt int32 220a 8714 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.Preset Voreinstellung initiileren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 220c 8716 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 220d 8717 | Eingestellt durch
VirtualChannel.13.Main.Resolution
VirtualChannel.13.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 0150 336 Eingestellt durch
VirtualChannel.13.Main.Resolution
VirtualChannel.13.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1= Ja bool 220b 8715 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 2202 8706 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 2211 8721 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uintd 0151 337 Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t | 2209 8713 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.13.Main.Trigger Aufwarts-/Abwartszéhler. 0 = Nein; 1 = Ja bool 220e 8718 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 2200 8704 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4c59 19545 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 2203 8707 |1dp
VirtualChannel.13.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 2220 8736 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.13.Trend.SpanHigh Gibt den héchsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 2222 8738 | Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.13.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 2221 8737 | Wie VirtualChannel.13.Main.PV
VirtualChannel.14.Alarm1.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01da 474 Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm1.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 22d0 8912 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm1.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 22cb 8907 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm1.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 22c8 8904 | Wie VirtualChannel.14.Main.PV
VirtualChannel.14.Alarm1.AverageTime Gradientenalarm ,Average time"” time_t | 22ca 8906 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.14.Alarm1.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 22c2 8898 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm1.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time"” uint8 22c9 8905 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm1.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 22c7 8903 | Wie VirtualChannel.14.Main.PV
VirtualChannel.14.Alarm1.Dwell Alarm Haltezeit time_t 22c¢5 8901 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.14.Alarm1.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 22c4 8900 | Wie VirtualChannel.14.Main.PV
VirtualChannel.14.Alarm1.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 22ce 8910 | Nicht zutreffend
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5.3 PARAMETERLISTE (Fortsetzung)

Parameterpfad Beschreibung Typ Hex Dez |Auflésung
VirtualChannel.14.Alarm1.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 22c1 8897 [ Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm1.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 22cf 8911 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm1.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 22c6 8902 [ Wie VirtualChannel.14.Main.PV
VirtualChannel.14.Alarm1.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0156 342 Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm1.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 22c3 8899 | Wie VirtualChannel.14.Main.PV
VirtualChannel.14.Alarm1.Type Wie VirtualChannel1.Alarm1.Type uint8 22c0 8896 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm2.Acknowledge 1 = Alarm quittieren bool 01db 475 Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm2.Acknowledgement 1 = Alarm quittiert bool 22f0 8944 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm2.Active 1 = Alarmquelle aktiv, oder sicher aber nicht quittiert bool 22eb 8939 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm2.Amount Gradientenalarm ,Amount” float32 | 22e8 8936 | Wie VirtualChannel.14.Main.PV
VirtualChannel.14.Alarm2.AverageTime Gradientenalarm ,Average time"” time_t | 22ea 8938 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.14.Alarm2.Block 0 = Alarmblock aus; 1 = Alarmblock ein uint8 22e2 8930 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm2.ChangeTime Gradientenalarm ,Change Time” uint8 22e9 8937 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm2.Deviation Abweichungsalarm ,Deviation Value” float32 | 22e7 8935 [ Wie VirtualChannel.14.Main.PV
VirtualChannel.14.Alarm2.Dwell Alarm Haltezeit time_t 22e5 8933 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.14.Alarm2.Hysteresis Alarmhysteresewert float32 | 22e4 8932 | Wie VirtualChannel.14.Main.PV
VirtualChannel.14.Alarm2.Inactive 1 = Alarmquelle sicher und quittiert (falls erforderlich) bool 22ee 8942 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm2.Latch Wie VirtualChannel1.Alarm1.Latch uint8 22e1 8929 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm2.NotAcknowledged 1 = Alarm wurde nicht quittiert bool 22ef 8943 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm2.Reference Abweichungsalarm ,Reference value” float32 | 22e6 8934 | Wie VirtualChannel.14.Main.PV
VirtualChannel.14.Alarm2.Status Wie VirtualChannel1.Alarm1.Status uint8 0157 343 Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Alarm2.Threshold Alarmauslésegrenzwert float32 | 22e3 8931 | Wie VirtualChannel.14.Main.PV
VirtualChannel.14.Alarm2.Type Wie VirtualChannel1l.Alarm1.Type uint8 22e0 8928 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.Descriptor Beschreiber des virtuellen Kanals string_t| 4c5f 19551 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.Disable 1 = Virtueller Kanal deaktiviert bool 22a3 8867 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.HighCutOff Der héchste Eingangswert, der summiert/gezéhlt wird float32 | 2285 8837 | Eingestellt durch
VirtualChannel.14.Main.Resolution
VirtualChannel.14.Main.Input1 Wert Eingang 1 float32 | 2287 8839 | Eingestellt durch
VirtualChannel.14.Main.Resolution
VirtualChannel.14.Main.Input2 Wert Eingang 2 float32 | 2288 8840 |Eingestellt durch
VirtualChannel.14.Main.Resolution
VirtualChannel.14.Main.LowCutOff Der niedrigste Eingangswert, der summiert/gezahlt wird float32 | 2284 8836 | Eingestellt durch
VirtualChannel.14.Main.Resolution
VirtualChannel.14.Main.ModbusInput Wert Modbus-Eingang float32 | 2286 8838 | Eingestellt durch
VirtualChannel.14.Main.Resolution
VirtualChannel.14.Main.Operation Wie VirtualChannel1.Main.Operation uint8 2281 8833 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.Period Der Zeitraum, tiber den die Berechnung erfolgt int32 228a 8842 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.Preset Voreinstellung initiileren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 228c 8844 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.PresetValue Voreinstellungswert float32 | 228d 8845 | Eingestellt durch
VirtualChannel.14.Main.Resolution
VirtualChannel.14.Main.PV Ausgangswert des virtuellen Kanals float32 | 0154 340 Eingestellt durch
VirtualChannel.14.Main.Resolution
VirtualChannel.14.Main.Reset Reset initiieren. 0 = Nein; 1 = Ja bool 228b 8843 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.Resolution Anzahl der Dezimalstellen (0 bis 6) uint8 2282 8834 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.Rollover Ein Impulssignal, das angibt, dass soeben ein ,Rollover” am
PV (Ausgang) stattgefunden hat bool 2291 8849 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.Status Wie VirtualChannel1.Main.Status uint8 0155 3 Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.TimeRemaining Verbleibende Zeit bis zur Durchfihrung der Berechnung time_t | 2289 8841 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
VirtualChannel.14.Main.Trigger Aufwérts-/Abwartszéhler. 0 = Nein; 1= Ja bool 228e 8846 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.Type Wie VirtualChannel1.Main.Type uint8 2280 8832 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.Units Einheitenbeschreiber string_t| 4c75 19573 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Main.UnitsScaler Einheitenskalierer fir Summierer float32 | 2283 8835 |1dp
VirtualChannel.14.Trend.Colour Wie VirtualChannel1.Trend.Colour uint8 22a0 8864 | Nicht zutreffend
VirtualChannel.14.Trend.SpanHigh Gibt den hochsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 22a2 8866 | Wie VirtualChannel.14.Main.PV
VirtualChannel.14.Trend.SpanLow Gibt den niedrigsten PV (Ausgangswert) an, der angezeigt
werden soll float32 | 22a1 8865 | Wie VirtualChannel.14.Main.PV
Zirconia.aC_CO_02 Kohlenstoffaktivitat zwischen CO und O2 float32 | 289%e 10398 | 4dp
Zirconia.Balancelntegral Integralausrichtung bool 289d 10397 | Nicht zutreffend
Zirconia.CarbonPot Berechnetes Kohlenstoffpotenzial float32 | 2892 10386 | Eingestellt durch Zirconia.Resolution
Zirconia.Clean.AbortClean 1 = Reinigungsprozess abbrechen bool 28b5 10421 | Nicht zutreffend
Zirconia.Clean.CantClean 1 = Kann nicht reinigen bool 28c3 10435 | Nicht zutreffend
Zirconia.Clean.CleanAbort 1 = Reinigungszyklus wurde abgebrochen bool 28c4 10436 | Nicht zutreffend
Zirconia.Clean.CleanEnable 1 = Sondenreinigung erlaubt bool 28b2 10418 | Nicht zutreffend
Zirconia.Clean.CleanFreq Intervall zwischen den Sondenreinigungszyklen time_t | 28aa 10410 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Zirconia.Clean.CleanMaxTemp Héchsttemperatur fur die Reinigung. Falls wahrend des
Reinigungs-zyklus die Temperatur diesen Wert Uberschreitet,
wird die Reinigung abgebrochen. float32 | 28b4 10420 | 0dp
Zirconia.Clean.CleanMsgReset 1 = Reinigungsbezogene Alarme |6schen bool 28b3 10419 | Nicht zutreffend
Zirconia.Clean.CleanProbe 1 = Sondenreinigungszyklus initiieren bool 28b0 10416 | Nicht zutreffend
Zirconia.Clean.CleanRecoveryTime Die Regenerationszeit nach der letzten Reinigung. time_t | 28b6 10422 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
0 = max. Regenerationszeit nach der Reinigung beim letzten
Mal Gberschritten
Zirconia.Clean.CleanTemp 1 = Reinigungszyklus wurde abgebrochen, da die
Reinigungstemperatur zu hoch war. bool 28c5 10437 | Nicht zutreffend
Zirconia.Clean.CleanTime Die Zeit, wahrend der die Sonde gereinigt wird time_t | 28ab 10411 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Zirconia.Clean.CleanValve 1 = Sondenreinigungsventil aktivieren bool 28af 10415 | Nicht zutreffend
Zirconia.Clean.LastCleanMv Sondenausgang nach letzter Reinigung, in mV float32 | 28b7 10423 | 0dp
Zirconia.Clean.MaxRcovTime Max. Regenerationszeit nach Reinigung time_t | 28ad 10413 | Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Zirconia.Clean.MinRcovTime Min. Regenerationszeit nach Reinigung time_t | 28ac 10412 | Eingestellt durch

Network.Modbus.TimeFormat
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Parameterpfad Beschreibung Typ Hex Dez [Auflésung
Zirconia.Clean.ProbeFault 1 = Keine Regeneration der Sonde nach Reinigungszyklus bool 28ae 10414 |Nicht zutreffend
Zirconia.Clean.Time2Clean Zeit bis zum nachsten Reinigungszyklus time_t | 28b1 10417 |Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Zirconia.CleanFreq Intervall zwischen den Reinigungszyklen time_t | 2889 10377 |Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Zirconia.CleanProbe Initiiert einen Reinigungszyklus auf Anforderung bool 289%a 10394 |Nicht zutreffend
Zirconia.CleanState Reinigungszustand (0 = Im Wartezustand, 1 = Reinigung lauft,
2 = Regeneration lauft) uint8 2899 10393 |Nicht zutreffend
Zirconia.CleanTime Die Zeit, wahrend der die Sonde gereinigt wird time_t | 288a 10378 |Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Zirconia.CleanValve 1 = Sondenreinigungsventil aktivieren bool 2898 10392 |Nicht zutreffend
Zirconia.DewPoint Berechneter Taupunkt float32 | 2893 10387 |Eingestellt durch Zirconia.Resolution
Zirconia.GasRef Referenzwert fiir Wasserstoffkonzentration float32 | 2882 10370 |1dp
Zirconia.GasRefs.CO_ldeal Gasref.wert bei Sauerstofftyp = Nernst float32 | 28a9 10409 |1dp
Zirconia.GasRefs.CO_InUse Verwendeter CO-Gasmesswert float32 | 28a4 10404 |1dp
Zirconia.GasRefs.CO_Local Referenzwert fiir CO-Konzentration float32 | 28a1 10401 |1dp
Zirconia.GasRefs.CO_Remote CO-Konzentration von externer Quelle float32 | 28a2 10402 |1dp
Zirconia.GasRefs.CO_RemoteEn 1 = Ferngasmessung erlauben bool 28a3 10403 |Nicht zutreffend
Zirconia.GasRefs.H2_InUse Verwendeter Wasserstoffgasmesswert float32 | 28a8 10408 |1dp
Zirconia.GasRefs.H2_Local Referenzwert fiir Wasserstoffkonzentration float32 | 28a5 10405 |1dp
Zirconia.GasRefs.H2_Remote Wasserstoffkonzentration von externer Quelle float32 | 28a6 10406 | 1dp
Zirconia.GasRefs.H2_RemoteEn 1 = Ferngasmessung erlauben bool 28a7 10407 |Nicht zutreffend
Zirconia.MaxRcovTime Max. Regenerationszeit nach einer Reinigung time_t | 288c 10380 |Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Zirconia.MinCalTemp Mindesttemp., bei der die Berechnung giltig ist float32 | 2886 10374 |Wie Zirconia.Templnput
Zirconia.MinRcovTime Min. Regenerationszeit nach einer Reinigung time_t | 288b 10379 |Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Zirconia.NumResolution Anzahl der Dezimalstellen uint8 2881 10369 |Nicht zutreffend
Zirconia.Oxygen Berechneter Sauerstoffwert float32 | 2894 10388 | Eingestellt durch Zirconia.Resolution
Zirconia.OxygenExp Bei Logarithmus-Sauerstoffberechnungen verwendeter
Exponent int16 288d 10381 |Nicht zutreffend
Zirconia.OxygenType Verwendete Sauerstoffgleichung. uint8 28a0 10400 |Nicht zutreffend
0 = Nernst 1=Nernst Bosch
2 = Nernst CP 3= Ferronova
Zirconia.ProbeFault Warnung bei Sondenreinigungsregeneration bool 2896 10390 |Nicht zutreffend
Zirconia.Probelnput Sondeneingang in mV float32 | 2890 10384 |0dp
Zirconia.ProbeOffset Sonden-Offset in mV float32 | 2891 10385 |Eingestellt durch Zirconia.Resolution
Zirconia.ProbeState Zustand des Sondenmesssystems uintd 289f 10399 |Nicht zutreffend
0 = Messvorgang lauft 1 = Reinigungsvorgang lauft
2 = Reinigungsregeneration 3 = Impedanztest
4 = Impedanzregeneration 5 = Nicht bereit
Zirconia.ProbeStatus Sondenstatus uint8 289c 10396 |Nicht zutreffend
0=0K 1 =mVSbr
2 =TempSbr 3 = MincalcT
Zirconia.ProbeType Sondentyp uint8 2880 10368 |Nicht zutreffend
25 = MMI
26 = AACC 27 = Dray 28 = Accu
29 =SSl 30 =MacD 31 =Bosch
32 = Barber 33 =ferono 34 =PrbmV
35 = Eurotherm
Zirconia.ProcFactor Prozessfaktor (vom Sondenhersteller definierter Wert) float32 | 2888 10376 | 1dp
Zirconia.PVFrozen 1 =PV eingefroren bool 2897 10391 |Nicht zutreffend
Zirconia.RemGasEn 1 = Verwendung der externen Gasreferenz aktivieren bool 2884 10372 |Nicht zutreffend
Zirconia.RemGasRef Externer Gasreferenzwert float32 | 2883 10371 |1dp
Zirconia.SootAlm 1 = RuBalarm aktiv bool 2895 10389 |Nicht zutreffend
Zirconia.Templnput Sondentemperatureingang float32 | 288e 10382 |0dp
Zirconia.TempOffset Temperatur-Offset float32 | 288f 10383 | Eingestellt durch Zirconia.Resolution
Zirconia.Time2Clean Zeit bis zur nachsten Reinigung time_t | 28%9b 10395 |Eingestellt durch
Network.Modbus.TimeFormat
Zirconia.Tolerance RuBtoleranz float32 | 2887 10375 |1dp
Zirconia.WrkGas Arbeitsreferenzgaswert float32 | 2885 10373 |1dp
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6 iTOOLS

Ein PC mit iTools-Software bietet schnellen und unkomplizierten Zugriff auf die Konfiguration des Geréts.
Die verwendeten Parameter sind im Allgemeinen dieselben wie jene, die in Abschnitt 4 oben beschrieben
wurden; hinzu kommen jedoch eine Reihe diagnostischer Parameter.

iTools bietet dem Benutzer auch die Méglichkeit, Softwareverknipfungen zwischen Funktionsblocken zu
erstellen, die Uber den grafischen Verknipfungseditor vorgenommen werden.

Eine weitere Funktion ist der Anzeigemodus ,Promote List”, der mit iTools-Daten erstellt wird. Einzelheiten
siehe Abschnitt 3.4.7.
Neben den hier enthaltenen Hinweisen gibt es zwei Online-Hilfesysteme, die innerhalb von iTools verfigbar
sind: Parameter-Hilfe und iTools-Hilfe. Zum Aufrufen der Parameter-Hilfe klicken Sie auf ,Hilfe” in der
Werkzeugleiste (6ffnet das komplette Parameter-Hilfesystem), klicken Sie mit der rechtem Maustaste auf
einen Parameter und wéhlen Sie ,Parameter Hilfe” aus dem entsprechenden Kontextmenu, oder klicken Sie
auf das Hilfe Menl und wahlen Sie ,Gerat Hilfe”. Zum Aufrufen der iTools-Hilfe klicken Sie auf das Hilfe Men(
und wahlen Sie ,Inhalt”. Die iTools-Hilfe ist auch als Handbuch erhéltlich, Bestellnummer HA028838GER,
sowohl als gedrucktes Handbuch als auch als pfd-Datei.

& [halt

Release Anmerkungen
Mools im Web

&] £ Gerat Hilfe

- i Gerat Information...
Hilfe

Check for Updates...

Systeminformatonean
Mools Instalaton Diagnose
Uber...

Abbildung é Zugriff auf das Hilfe-Menii

6.1 ANSCHLUSS VON ITOOLS

Bei den nachfolgenden Beschreibungen wird davon ausgegangen, dass die iTools-Software korrekt auf
dem PC installiert wurde.

HAO030554GER
Ausgabe 1 Jul 10 Seite 107



nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

6.1.1 Ethernet-Kommunikation (Modbus TCP)

Hinweis: Die folgende Beschreibung gilt fir Windows XP. Windows Vista ist ahnlich.

Zuerst muss die IP-Adresse des Gerats ermittelt werden, wie unter ,Network.Interface” in Abschnitt 4.2.1
beschrieben.

Nachdem die Ethernetverbindung korrekt installiert wurde, miissen folgende Schritte am PC ausgefihrt

J

werden:

1. Klicken Sie auf ,Start”

2. Klicken Sie auf ,Systemsteuerung”. (Wenn die Systemsteuerung sich in der Ansicht ,Category View'
offnet, wahlen Sie stattdessen ,Classic View".

3. Doppelklicken Sie auf ,iTools".

4. Klicken Sie auf den Reiter ,TCP/IP” in der Konfiguration der Registry-Einstellungen.

5. Klicken Sie auf ,Add...". Das Dialogfenster ,New TCP/IP Port” &ffnet sich.

6. Geben Sie einen Namen fir den Anschluss ein und klicken Sie erneut auf ,Add...".

7. Geben Sie die IP-Adresse des Gerats im daraufhin erscheinenden Feld ,Edit Host” ein. Klicken Sie auf
OK.

8. Uberpr(jfen Sie die Details im Feld ,New TCP/IP Port” und klicken Sie anschlieBend auf OK.

9. Klicken Sie im Feld ,Registry Settings” auf OK, um den neuen Anschluss zu bestatigen.

(Fortsetzung)

Registry Settings - iTools Configuration

Product Key || Senal F'l:nrt$| TCRAP |.-'1".uth|:|rizatic|n OPC Server Startup

Configure TCP/IP ports for MODBUS over Ethernet
EELUEREREE New TCP/IP Port

Enabled
nanal M ame; | [+ Enabled

El

Connection Type: | MODBUS TCP

Tirneout; 15

Edit Host
Host List:

Host Mamed P Address Host Name/Address: ||

Part: 502

Block Read: 125 Reqisters [default = 125]
[applies to MODBUS TCP only)

[v PFing Host Before Connecting

Cancel

Abbildung 6.1.1a Hinzufligen eines neuen Ethernet-Anschlusses
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6.1.1 ETHERNET-KOMMUNIKATION (TCP/IP) (Fortsetzung)
Um zu Uberprifen, ob der PC jetzt mit dem Gerat kommunizieren kann, klicken Sie auf ,Start”. ,Alle
Programms”; ,Zubehér”, ,Eingabeaufforderung”
Wenn die Eingabeaufforderung erscheint, geben Sie ein: Ping<Leerstelle>IP1.IP2.IP3.IP4<Enter> (wobei
IP1 bis IP4 die IP-Adresse des Gerats sind).
Wenn die Ethernetverbindung zum Gerét korrekt funktioniert, wird ,successful” angezeigt. Andernfalls wird
Jfailed” angezeigt; Uberprifen Sie in diesem Fall die Ethernetverbindung, IP-Adresse und die Details des
PC-Anschlusses.

Command Prompt

Microsoft Windows HP [Uersion 5.1.268@]
(C>» Copyright 1985-2881 Microsoft Corp.

IC=“Documents and Settings“richardne>Ping 123.123.123.2
Pinging 123.123.123 .2 with 32 hytes of data:

Reply from 123.123.123.2: bytes=32 time=1ims TTL=64
Reply from 123.123.123.2: hyte 2 time=1ms
Reply from 123.123.123.2: hyte 2 time=1ms
Reply from 123.123.123_.2: hytes=32 time=1msz TTL=64

Ping statistics for 123.123.123_2:

Packets: Sent = 4. Received = 4, Lost = B (Bz loss>.
fipproximate round trip times in milli-seconds:

MHinimum = Bms,. Maximum = 1ims. Average = BAms

iC:“Documents and Settings“richardne’X

Command Prompt

Microzoft Windows HP [Uersion 5.1.26081
(C>» Copyright 1985%-2801 Microsoft Corp.

C:%Documents and Settingssrichavrdne>Ping 123.123.123.2
Ping request could not find host 123.123.123.2. Please check the name and try ag]

ain.

IC:“Documents and Settings“richardne>_

Abbildung 6.1.1b Eingabeaufforderung ,Ping”-Bildschirme (typisch)

Sobald die Ethernetverbindung zum Gerét bestatigt wurde, kann iTools gestartet (oder
heruntergefahren und neu gestartet) werden; anschlieBend kann das Abfragesymbol in der B
Werkzeugleiste verwendet werden, um das Geratzu finden”. Die Abfrage kann jederzeitdurch  Abfrage

erneutes Anklicken des Abfragesymbols gestoppt werden.
Weitere Informationen zur Abfragefunktion siehe Abschnitt 6.2.
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6.1.2 Direkter Anschluss
In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie ein PC direkt an das Gerat angeschlossen wird.

VERKNUPFUNG '

Der Anschluss wird vom Ethernetstecker an der Vorderseite des Treibermoduls zu einen =N
Ethernet RJ45-Stecker hergestellt, der sich in der Regel an der Riickseite des PCs befindet.
Beim Kabel kann es sich um ein ,Crossover”-Kabel oder ein durchgehendes Kabel handeln.

PC-Ethernet-
stecker.
Nach korrektem Anschluss und Hochfahren muss eine passende IP-Adresse und Subnet-Maske

in die Kommunikationskonfiguration des Treibermoduls eingegeben werden. Diese Informationen lassen
sich wie folgt ermitteln:

1. Klicken Sie im PC auf ,Start”, ,Alle Programms”; ,Zubeh&r”, ,Eingabeaufforderung”
2. Wenn die Eingabeaufforderung erscheint, geben IPConfig<Enter> ein.

Als Antwort darauf erscheint eine Anzeige, wie die unten abgebildete, die die IP-Adresse und Subnet-
Maske des PCs angibt.
Wahlen Sie eine Adresse im Bereich zwischen diesen beiden Werten.

Ein Subnet-Maskenelement von 255 bedeutet, dass das dquivalente Element der IP-Adresse nicht
verédndert werden darf. Ein Subnet-Maskenelement von 0 bedeutet, dass das dquivalente Element der
IP-Adresse jeden Wert zwischen 1 und 255 annehmen kann (0 ist nicht zuldssig). In dem unten
stehenden Beispiel liegt der Bereich der IP-Adressen, die fur das Treibermodul gew&hlt werden
koénnen, zwischen 123.123.123.2 und 123.123.123.255.(123.123.123.0 ist nicht zulassig, und
123.123.123.1 ist mit der PC-Adresse identisch und darf deshalb nicht verwendet werden.)

Command Prompt ﬂﬂ

Microsoft Windows BP [Uersion 5.1.268081
(C> Copyright 1985-2881 Microsoft Corp.

C:“Documents and Settings“richardne>IPConfig

Windows IP Configuration

Ethernet adapter Local Area Connection:

Connection—specific DNS Suffix . :
IP Addre - 123.123.123.1
Subnet Mas = 255.255.255.8
Default Gateway H

C:xDocuments and Settingssrichardne>

Abb. 6.1.2b ,IP Config”-Befehl

3. In der Network.Interface-Konfiguration (Abschnitt 4.2.1) geben Sie die gewahlte IP-Adresse und die
Subnet-Maske (wie sie im Fenster fur die Eingabeaufforderung erscheint) in die entsprechenden Teile
des Mens ein.

4. Uberpriifen Sie die Kommunikation durch ,Pinging”, wie in Abschnitt 6.1.1 oben beschrieben.

Sobald die Verbindung zum Gerét bestatigt wurde, kann iTools gestartet (oder heruntergefahren und neu
gestartet) werden; anschlieBend kann das Abfragesymbol in der Werkzeugleiste verwendet werden, um
das Geréat zu finden”. Die Abfrage kann jederzeit durch erneutes Anklicken des Abfragesymbols gestoppt
werden.

Abschnitt 6.2 enthalt weitere Informationen Uber die Abfragefunktion.

Subnet-Masken und IP-Adressen.

Subnet-Masken sind am einfachsten verstéandlich, wenn man sie sich im binaren

Format ansieht.

So kann eine Maske von 255.255.240.10 beispielsweise geschrieben werden als:
11111111.11111111.11110000.00001010. In einem solchen Fall wirden die IP-Adressen
1T1111111.11111111.11 1 Ixxxx.xxxx 1x1x erkannt (wobei x entweder 0 oder 1 sein kann).

Subnet-Maske —gp 1 |1 |1 |1 111 1)1 1]1]1[1]1]1]1[1/1[1/1]0]0|0|0]0|0|0]0|1|0|1|0

IP-Adressen

ingr) P e xxxx xx x 1 x 1 ] x
‘P"(“dd;izi; — p 255 255 240 bis 255 10, 11, 14,15,
26,27, 30, 31,

42,43, 46, 47 etc.
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6.2 ABFRAGEN NACH GERATEN

Durch Anklicken des Abfragesymbols in der Werkzeugleiste wird ein Dialogfenster (Abbildung unten)
eingeblendet. Hier kann der Benutzer einen Suchbereich fir Adressen eingeben.

Hinweise:

1. Die relevante Gerateadresse ist diejenige, die im Konfigurationselement Network.Modbus

(Abschnitt 4.2.4) eingetragen ist; sie kann jeden Wert zwischen 1 und einschlieBlich 254 haben,
solange sie eindeutig fur die Kommunikationsverbindung ist.

Die Standardauswahl (Alle Gerateadressen abfragen....) findet jedes Gerat unter dieser seriellen
Verbindung, das eine giiltige Adresse hat.

Wéhrend die Suche lauft, werden alle von der Abfrage gefundenen Gerate als Thumbnails (Frontansichten)
im Bereich ,Gerateansichten” angezeigt, der sich in der Regel am unteren Rand des iTools-Bildschirms
befindet. (Mit ,Optionen/Position Gerateansicht” kann dieser Bereich in den oberen Fensterbereich

verschoben werden, oder mit dem Symbol ,SchlieBen” E kann die Seite geschlossen werden. Nach dem
SchlieBen kann ,Gerateansichten” im MenU ,Ansicht” wieder gedffnet werden.)

Hintergrundabfrage |Z|

(@) Alle Gerdteadressen akbfragen (erst 258, dann 1 kis 254)

OGBra’teadressen ahfragen Zu

(eflaubter Bereich: 1 bis 254)
(1 Uher Serie 2000 Schnitstellenadapter verkinden (nickt CFY)
() Uber CPI clip verbinden

Mur nach Eurotherm Geraten abfragen

| 0k | [ Apbrechen |

Abbildung 6.2a Abfragebereich aktivieren

< {Tools

Datel Gerat Ansicht Optionen Fenster Hife

] = ] =) & ) Lh ® ® a " &
Meue Datei  Dratel Bffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzuftigen  Entfernen Zugriff Ansicht Hife

@ Graphische Verknipfing B8 Parameter Explorer £} ansicht/Rezept 8 OPC Scope =2 Mools Sicherheit
@nano. 192-158-178-30-50

Al i | 5
A Liste | 5 Suchen
O Instrument. -

(33 Metwork,

Group

{3 Channel

0 virtualchanmel
O Loop

(1 Digitallo

{1 CustomMessage

(=

92-166-178-30-502-ID001-ne

Level 2 (Ingerieur)  nanodac v, 2,10

Abbildung 6.2b iTools-Fenster zu Beginn, mit einem erkannten Gerat

Stoppen Sie die Suche, sobald das Gerat erkannt wurde. Nach erfolgter Synchronisation klicken Sie auf die
Taste ,Zugriff’, um das Gerét in Konfigurationsmodus zu versetzen (hierzu ist unter Umstanden ein Passwort

erforderlich). Nach erfolgter Bearbeitung klicken Sie erneut auf ,Zugriff”, um den Konfigurationsmodus zu
verlassen.
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6.3 GRAPHISCHE VERKNUPFUNGS EDITOR (] Graphical Wiring

Klicken Sie auf das Symbol fir den Grafischen Verknipfungs Editor, das sich in der Werkzeugleiste befindet
und das Programmfenster fur die aktuelle Geratekonfiguration 6ffnet.

Datel Gerat WVerknlpfen Ansicht Optionen Fenster  Hife

&l B i = = T R [l | @ Q &

Meue Datel  Datei Sffinen Laclen Speichiern Drucken Abfrage Hinzufigen  Entfernen | Arsicht Hilfe
B Graphische Verknupfung BB Parameter Explorer & Angicht/Rezept 8 OPC Scope =@ Tools Sicherheit

o) LUSREES RV £ nano. 192-168-178-30-502-ID001-nanodac - Graphische Verkniipfung
[k "D]100% ~ B O+ 2 ¢ e 3 VerknUpfungen verwendet, 247 frel -4
— )
€ > Digitall0 RELAY 2428 £
e — S Channel‘\AlarmZActlve}T
« Suchen| F Bicke I e - onofioutput (1) )
oo — —= virtualChannel 1
3| ; 0 o
# L} Channel | Mathematik (1) | ————d
= L} Digitallo Addieren (2) ci
{} Digitallo DIO_" | Keine (0 & Digitallo DIC_1A1B
i DigitallO RELA Channel 1 Keine (0 [ onofoupu () 5]
{J DigitallO DI_L# TC (1) & Main.Inputl Main PV—\_) = e
{IJ DigitallO RELA | AbsHoch (1) Main Input? Main Status g O
{J DigitallO DI_LE AbsHoch (1)E bl 0 & i¥
{} Digitall 0 REL2 | Main. Py
{} DigitallO RELA Main. Status
{} Instrument Alarm Active
O Metwark | H] N [Won] Channel. 1.8larm 2. Active = Ja (1)
{F Group | _—— [2u] Digitallo RELAY_ZAZB.PY = 1,00
+ TF VirualChannel
- {F Loop
Tt riuctnmbdaceana & ~
< | » ¢ 5
Es | il
| —
|8-178-30-602-1D0
Level 2 (Ingenieur) | nanodac v, 2,10 nano. 192-168- 178-30-502-1D00 1-nanodac - Graphische Verknipfung

Abb. 6.3 Grafischer Verkniipfungs Editor

Mit dem Grafischen Verknipfungs Editor haben Sie folgende Mdglichkeiten:

1.

Mit der Maus Funktionsblécke, Kommentare, Notizen etc. von der Hierarchieansicht (linkes Fenster)
aus in das Verknipfungsdiagramm ziehen.

Verknipfung von Parametern untereinander durch Anklicken des Ausgangs und anschlieBendes
Anklicken des gewiinschten Eingangs.

Ansicht und/oder Bearbeitung von Parameterwerten durch Rechtsklicken auf einen Funktionsblock
und Auswahl von ,Funktionsblock Ansicht”.

Auswahl von Parameterlisten durch den Benutzer und Wechsel zwischen Parameter- und
Verknupfungseditoren.

Download der kompletten Verknlpfung zum Geréat (Funktionsblécke und Verkniipfungselemente mit
gestrichelten Umrissen sind neu oder wurden seit dem letzten Download bearbeitet).

6.3.1 Werkzeugleiste

OHE KD

\ 4
N

"

75% |w |B§l H Xvwo bR 5% b= 3 verknupfLngen verwendet, 247 frei -W|

Download der Verknlpfung zum Geréat
Maus-Auswahl. Normalen Mausbetrieb auswéhlen. SchieBt sich gegenseitig mit ,Ausschnittmodus”
unten aus.

Ausschnittmodus. Bei Aktivierung dieser Option wird der Mauscursor zu einem handférmigen Symbol.
So kann das grafische Verknipfungsdiagramm mit Anklicken innerhalb des GWE-Fensters an eine
andere Position gezogen werden.

0% v|Zoom. Erméglicht die Auswahl des VergréBerungsfaktors des zu bearbeitenden

Verknipfungsdiagramms.
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P Ausschnitt bewegen. Beim Anklicken mit der linken Maustaste erscheint der Cursor als Rechteck und
stellt dar, welcher Teil des Verkniipfungsdiagramms zurzeit angezeigt wird. Durch Ziehen mit der Maus
kann dieses Rechteck frei im Diagramm verschoben werden. Die Gré3e des Rechtecks hdngt von der
Zoom-Einstellung ab.

] Raster einblenden/ausblenden. Dieses Symbol blendet das Ausrichtungsraster ein bzw. aus.

¥ ¢« Rickgangig/Wiederherstellen. Hier kann der Benutzer den letzten Vorgang riickgédngig machen oder,
~ 7 nachdem ein solcher riickgédngig gemacht wurde, diesen Vorgang wiederherstellen.
Tastenkombinationen sind <Strg>+<Z fur Riickgangig, <Strg>+<V fir Wiederherstellen.

¥ EAusschneiden, Kopieren, Einfligen. Funktionen: normales Ausschneiden (Kopien und Léschen),
Kopieren (Kopieren ohne Loschen) und Einfiigen (in etwas einfligen). Tastenkombinationen:
<Strg> + <X> fur Ausschneiden, <Strg> + <C> fur Kopieren und <Strg> + <V> fir Einfliigen.

H Diagrammfragment kopieren; Diagrammfragment einfligen. Hier kann ein Teil des
Verknipfungsdiagramms ausgewahlt, mit Namen versehen und in einer Datei gespeichert werden.
Das Fragment kann kann in ein beliebiges Verknipfungsdiagramm, einschlieBlich des
Quellendiagramms, eingefligt werden.

B# Verbindung erstellen;Verbindung riicksetzen. Mit diesen beiden Symbolen kann ein Verbund erstellt
bzw. ,aufgeldst” werden.

6.3.2 Funktionsweise des Verkniipfungs Editors
KOMPONENTENAUSWAHL

Einzelne Drahte werden bei der Auswahl mit Kastchen an den ,Ecken” abgebildet. Wird mehr als ein Draht
als Teil einer Gruppe ausgewahlt, so wechselt die Farbe des Drahtes zu Magenta. Alle anderen Eintrége
werden bei ihrer Auswahl durch eine sie umgebende gestrichelte Linie dargestellt.

Ein Eintrag wird durch Anklicken ausgewéhlt. Durch Gedriickthalten der Steuerungstaste (Strg) beim
Anklicken eines Eintrags kann dieser zur Auswahl hinzugefligt werden. (Auf die gleiche Weise kann ein
ausgewahlter Eintrag abgewahlt werden.) Wird ein Block ausgewahlt, so werden auch alle damit
verbundenen Verknipfungen ausgewéhlt.

Als Alternative kann die Maus Uber den Hintergrund gezogen werden, um ein ,Gummiband” um den
relevanten Bereich zu legen; alles innerhalb dieses Bereich wird ausgewahlt, wenn die Maus losgelassen
wird.

<Strg>+<A> dient zur Auswahl sémtlicher Eintrage im aktiven Diagramm.

REIHENFOLGE DER BLOCK-AUSFUHRUNG

Die Reihenfolge, in der die Blécke vom Geréat ausgefihrt werden, hangt davon ab, wie sie verknipft sind.
Jeder Block zeigt seinen Platz in der Sequenz in einem farbigen Block in der linken unteren Ecke an
(Abbildung 6.3.2a).

FUNKTIONSBLOCKE

Ein Funktionsblock ist ein Algorithmus, der von und mit anderen Funktionsblécken verknipft werden kann,
um eine Reglerstrategie festzulegen. Jeder Funktionsblock hat Eingédnge und Ausgange. Jeder Parameter
kann als Ausgang verwendet werden, aber nur Parameter, die im Bedienermodus veréanderbar sind,
kénnen als Eingdnge verwendet werden. Zu einem Funktionsblock gehdren Parameter, die konfiguriert
werden missen oder die fur die Algorithmusfunktion erforderlich sind. Die wichtigsten Ein- und Ausgénge
werden stets angezeigt. In den meisten Féllen missen alle verknipft werden, damit der Block eine Aufgabe
ausflhren kann.

Wenn ein Funktionsblock in einer Hierarchie (linkes Fenster) nicht ausgegraut ist, kann er in das Diagramm
gezogen werden. Der Block kann mit der Maus durch die Diagrammumgebung gezogen werden.
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6.3.2 FUNKTIONSWEISE DES VERKNUPFUNGS EDITORS (Fortsetzung)
Als Beispiel ist unten ein Kanalblock abgebildet. Wenn die Blocktypinformationen veréndert werden
kénnen (wie in diesem Fall), klicken Sie auf das Kastchen mit dem Pfeil darin, um ein Dialogfenster zu 6ffnen,

in dem der Wert verdndert werden kann.
Pfeil nach unten

nano.192-168-178-30-502-I0001-nanodac. ... B‘

Altuellerwert TC)

Meuer Wer

agen

Position in/

Reihenfolge der

Ausfihrung
Abbildung 6.3.2a Beispiel eines Funktionsblocks
Wenn eine VerknUpfung von einem Parameter erforderlich ist, der nicht als empfohlener
Ausgangsparameter empfohlen wird, klicken Sie auf das Symbol ,Auswahl” in der rechten unteren ﬂ

Ecke, um eine vollstdndige Liste der Parameter im Block anzuzeigen (Abbildung 6.3.2¢, unten).
Klicken Sie auf einen der Parameter, um eine Verknipfung einzuleiten.
KONTEXTMENU FUNKTIONSBLOCK
Klicken Sie mit der rechten Maustaste in den Funktionsblock, -
das Kontextmen( anzuzeigen verknupfrgen e legen
um gen. Eingangs YerknUpfungan umleiten

Funktionsblock Ansicht Ausgangs Verknlpfungen umleiten
Zeigt eine Liste von Parametern an, die mit dem Verkntpfngen Lnter Verwenidung cer Tags zeigen

. . . Micht verknUpfte Yerbindungen verbergen
Funktionsblock verkniipft sind. Ausgeblendete

B8 Funktionsblock Ansicht

.. . & Ausschneiden Cirl+x

Parameter ko.nnen durch Deaktivierung von . Kopieren Clrlec

Jrrelevante Listen und Parameterverbergen” im @ grfiigen Clrlay

Optionsmen fur den Eintrag ,Einstellungen ® Lischen Cel
Lngeliischt

Parameterverfigbarkeit” angezeigt werden.
VerknlUpfungen neu legen

Zeichnet alle Verknipfungen neu, die mit dem

Funktionsblock assoziiert sind.

In den Yordergrund
In den Hintergrund

Datensatzwert andern...
Parameter Eigenschaften...

Eingangsverknipfungen umleiten & Parameter Hife. .
Zeichnet alle EingangsverknlUpfungen neu, die Abbildung 6.3.2b Funktionsblock-
mit dem Funktionsblock assoziiert sind. Kontextmenii

Ausgangsverknipfungen umleiten
Zeichnet alle Ausgangsverknipfungen neu, die mit dem Funktionsblock assoziiert sind.

VerknlUpfungen unter Verwendung der Tags zeigen
Verknipfungen werden nicht gezeichnet, aber ihr Ausgangs- und Zielpunkt werden
stattdessen durch Tags angezeigt. Reduziert das ,Durcheinander” von Verknipfungen in
Diagrammen, wenn Quelle und Ziel weit voneinander entfernt sind.

Indem Sie mit dem Cursor tber die Tags fahren, werden sowohl die Quell- als auch die
Zielparameter und ihre Werte angezeigt.

Channel 1

VD ] E Digital 10 RELAY _ZA2E E
AbsHoch (1) [ ' H
AbsHaoch (1) [ :

Main.Status] :

Alarmz. Active Digitall0 RELAY_2A7R P
11 7 [¥on] Channel. 1.Alarm 2. Active = Nein ()

[Zu]  Digitall RELAY _2AZBPY = 0,00

onoffQutput (1) B

Nicht verkniipfte Verbindungen verbergen
Es werden nur verkniipfte Elemente angezeigt.
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6.3.2 FUNKTIONSWEISE DES VERKNUPFUNGS EDITORS (Fortsetzung)

Ausschneiden

Kopieren

Einfugen

Léschen

Ungeldscht

In den Vorderg
In den Hintergr

Ermdglicht das Verschieben von einem oder mehreren ausgewahlten Eintrdgen in die
Zwischenablage, um sie dann in ein anderes Diagramm oder einen Verbund einzufiigen oder
in einem Ansichtsfenster oder OPC Scope zu verwenden. Die Originaleintrage sind
ausgegraut, und die Funktionsblécke und Verkniipfungen werden bis zum néchsten Download
gestrichelt angezeigt; danach werden sie aus dem Diagramm entfernt. Tastenkombination
<Strg>+<X>. Alles, was seit dem letzten Download ausgeschnitten wurde, kann mithilfe des
Symbols ,Rickgéngig” in der Werkzeugleiste, mithilfe des Symbols ,Wiederherstellen” oder
mithilfe der Tastenkombination <Strg>+<Z> riickgéngig gemacht werden.

Ermoglicht das Kopieren von einem oder mehreren ausgewahlten Eintrégen in die
Zwischenablage, um sie dann in ein anderes Diagramm oder einen Verbund einzufligen
oder in einem Ansichtsfenster oder OPC Scope zu verwenden. Die Originaleintrédge bleiben
im aktuellen Verkniipfungsdiagramm. Tastenkombination <Strg>+<C>. Werden Eintrége in
dasselbe Diagramm eingefligt, aus dem sie kopiert wurden, so werden die Eintrdge mit
verschiedenen Blockinstanzen kopiert. Sollte dies zu mehr Instanzen eines Blocks fiihren, als
verfugbar sind, so erscheint eine Fehleranzeige, die die Details des Eintrags anzeigt, der
nicht kopiert werden konnte.

Kopiert Eintrdge von der Zwischenablage in das aktuelle Verknipfungsdiagramm.
Tastenkombination <Strg>+<V>. Werden Eintrdge in dasselbe Diagramm eingefiigt, aus dem
sie kopiert wurden, so werden die Eintrage mit verschiedenen Blockinstanzen kopiert. Sollte
dies zu mehr Instanzen eines Blocks fihren, als verfligbar sind, so erscheint eine Einflige-
Fehleranzeige, die die Details der Eintrage anzeigt, die nicht kopiert werden konnten.

I Speichern ] I Drucken I IKeine Detﬁils]

Iess Protokoll:

Status Beschreibung

Information  Einfligen

Information  Block einfligen DigitallO

Information  Parameter fiir Block schreiben DigitallO DI_LALC
Information  Checking DigitallO DI_LALC

Fehler Block DigitallO DI_LALC: Type value was 0 but should he 1
Information  Ferig

Schlies
D Mach erfolgreicher Beendigung autom. schlieBen

Markiert alle ausgewahlten Eintrage zum Ldschen. Solche Eintrdge werden bis
zum nachsten Download gestrichelt angezeigt; danach werden sie aus dem
Diagramm geléscht. Tastenkombination <Del>.

Macht die Schritte ,Léschen” und ,Ausschneiden” rickgangig, die fir
ausgewahlte Eintrége seit dem letzten Download ausgefihrt wurden.

rund Bringt ausgewahlte Eintrége in den Vordergrund des Diagrammes.
und Sendet die ausgewahlten Eintrdge in den Hintergrund des Diagramms.

Datensatzwert dndern...  Dieser Menleintrag ist aktiv, wenn der Cursor Uber einem der bearbeitbaren

Parameter Eige

Parameter Hilfe

Parameter schwebt. Bei Auswahl dieses MenUeintrags wird ein Popup Menii
eingeblendet, in dem der Benutzer den Parameterwert bearbeiten kann.

nschaften Dieser Menleintrag ist aktiv, wenn der Cursor Gber einem bearbeitbaren
Parameter schwebt. Bei Auswahl dieses MenUeintrags wird ein Popup Fenster
eingeblendet, in dem der Benutzer die Parametereigenschaften einsehen kann,
ebenso wie die Parameter Hilfe (durch Klicken auf die Registerkarte ,Hilfe").
Zeigt Parametereigenschaften und Hilfe Informationen fir den gewiinschten
Funktionsblock oder den gewiinschten Parameter an, je nachdem, wo der
Cursor steht, wenn mit der rechten Maustaste geklickt wird.
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VERKNUPFUNGEN
Herstellen einer Verknlpfung

1.

2.

Ziehen Sie zwei (oder mehr) Blécke aus der Funktionsblock-
Hierarchieansicht in das Diagramm.

Starten Sie eine Verknlpfung, indem Sie auf einen empfoh-
lenen Ausgang klicken oder auf das Symbol ,Auswahl” am
rechten unteren Rand des Blocks, um den Verbindungsdialog
anzuzeigen und auf den gewlinschten Parameter zu klicken.
Empfohlene Verbindungen werden mit einem griinen
Steckersymbol angezeigt; andere verfligbare Parameter
werden in Gelb angezeigt. Durch Klicken auf die rote Taste
werden alle Parameter angezeigt. Um den Verbindungsdialog
zu beenden, dricken Sie die Taste Esc auf der Tastatur oder
klicken Sie auf das Kreuz unten links im Dialogfeld.

Sobald die Verknlipfung eingeleitet wurde, wird eine
gestrichelte Linie vom Ausgang zur aktuellen Position der Maus
gezeichnet. Um die Verknipfung abzuschlieBen, klicken Sie auf
den gewlinschten Zielparameter.

Die Verknipfungen bleiben gestrichelt, bis sie
heruntergeladen werden.

Verknipfungen legen
Wenn eine Verknipfung platziert wird, wird sie automatisch gelegt. Der Algorithmus zur automatischen
Verlegung sucht nach einem klar erkennbaren Pfad zwischen den beiden Blécken. Eine Verknipfung kann
mithilfe der Kontextmenis oder durch doppeltes Anklicken der Verknipfung neu gelegt werden. Ein
VerknlUpfungssegment kann durch Ziehen mit der Maus manuell bearbeitet werden. Wird der Block, an den
das Segment gebunden ist, verschoben, so verschiebt sich das Ende der Verknipfung zusammen damit;
iTools versucht, beim Verschieben eines Blocks die Form mdglichst zu halten.

Wird eine Verknlpfung durch Anklicken ausgewahlt, so erscheint sie mit kleinen Kastchen an ihren Ecken.

Kontextmenl Verknipfung
Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf eine Verknlpfung, um das Kontextmend fur den
Verknlpfungsblock anzuzeigen:

Exec Break erzwingen

Bei Verknlipfungen von einem Regelkreis missen
Unterbrechungspunkte festgelegt werden, bei dem der

"' AbsHoch (1).‘_1‘,-:5
Al Tiet () ¥
------------- Q!

tain. Py

Main.Statusi:

EEFEEEErrE B= I Channel 3 ~
= = Main

I~ Type

T P

- Status

1= Resolutian

- Inputlow

1~ InputHigh

- LinType v

[x]#]

Abbildung 6.3.2c Dialogfenster
Ausgangsauswahl

Exec Break erzwingen

zum Blockeingang geschriebene Wert von einer Quelle verkniipfung neu legen

kommt, die im vorangegangenen Zyklus ausgefihrt
wurde. iTools platziert automatisch einen Stopp und
zeigt diesen in Rotan yp| . Mit ,Exec Break erzwingen”
kann der Benutzer festlegen, wo ein Stopp eingefligt
werden muss. Uberzahlige Stopps werden schwarz
angezeigt. Jp

VerknlUpfung neu legen Ersetzt die aktuelle Route der Verkniipfung mit einer

Tags verwenden

Anfang finden
Ende finden

Route, die neu angelegt wird.

Ersetzt eine Verknipfung durch Quell- und
Zielbeschreiber (Tags). Tag-Modus ist nutzlich fur
Quellen und Ziele, die weit auseinander liegen.
Geht zur Quelle der Verknipfung.

Geht zum Ziel der Verknipfung.

Ausschneiden, Kopieren, Einfligen

Léschen

Ungeldscht

In den Vordergrund
In den Hintergrund

In diesem Kontext nicht verwendet.

Tags verwenden
Anfang finden
Ende finden

* Loschen Del
Ungeldscht

In den Wordergrund
In den Hintergrund

Markiert die zu |6schende Verkniipfung. Die Verknipfung wird bis zum n&chsten
Download als gestrichelte Linie (oder gestrichelte Tags) neu gezeichnet. Der
Vorgang kann bis zum nachsten Download riickgangig gemacht werden.

Hebt den Léschvorgang bis zum néchsten Download auf; danach wird ,Undelete”

deaktiviert.
Bringt die Verknipfung in den Vordergrund des Diag
Sendet die Verknilpfung in den Hintergrund des Diag

ramms.
ramms.
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Leiterfarben

Schwarz Normal funktionierende Verknipfung

Rot Die Verkniipfung ist mit einem nicht verénderbaren Parameter verbunden. Die Werte
werden vom Zielblock abgewiesen.

Magenta Die Maus wird Uber eine normal funktionierenden Verknipfung bewegt.

Violett Die Maus wird Uber eine rote Verknlipfung bewegt.

Grin Neue Verknipfung (gestrichelte grine Verknipfung wird nach dem Download

durchgehend schwarz).
KOMMENTARE

Durch Ziehen mit der Maus kdnnen Kommentare aus der Funktionsblock-Hierarchieansicht in das
Diagramm gezogen und so einem Verknipfungsdiagramm hinzugefligt werden. Sobald die Maus los
gelassen wird, 6ffnet sich ein Dialogfeld, in dem die Notiz eingegeben werden kann.

Zeilenumbriiche dienen dazu, die Breite der Kommentarbox zu kontrollieren. Sobald der Text fertig ist, kann
er mit OK auf dem Diagram angezeigt werden. Die GréBe eines Kommentars ist nicht beschrankt.
Kommentare werden zusammen mit den Layout-Informationen des Diagramms im Geré&t gespeichert.
Kommentare kénnen durch Anklicken des Verkettungssymbols in der rechten unteren Ecke des Notizfeldes
und anschlieBendes erneutes Klicken auf den gewlinschten Block/Verknipfung mit diesem Funktionsblock
oder der Verknipfung verbunden werden. Es wird eine gestrichelte Linie zum oberen Rand des Blocks oder
ausgewahlten Verknipfungssegment gezeichnet (Abbildung 6.3.2f).

Hinweis: Sobald der Kommentar verknipft wurde, wird das Verkettungssymbol ausgeblendet. Es
wird wieder eingeblendet, wenn die Maus sich tber die rechte untere Ecke der Kommentarbox

bewegt.
Kommentar Kontextment
Andern Offnet das Kommentar-Dialogfeld, in dem der -
Kommentartext bearbeitet werden kann. # Andern
Nicht verbunden  Léscht die aktuelle Verbindung vom Kommentar. Micht: verbunden
Ausschneiden Verschiebt den Kommentar in die Zwischenablage, um ihn b Ausschreiden  Cirlex
anderswo einzufligen. Tastenkombination <Strg>+<X>. Kopieren Col+C
Kopieren Kopiert den Kommentar vom Verknipfungsdiagramm in die 5
Zwischenablage, um ihn anderswo einzufligen. # Loschen Del
Tastenkombination <Strg>+<C>.
Einfugen Kopiert einen Kommentar von der Zwischenablage in das Abb. 6.3.2e
Verkniipfungsdiagramm. Tastenkombination <Strg>+<V>. Kontextmend
Léschen Markiert den Kommentar zum Léschen beim nachsten «Kommentar”
Download.
Ungeldscht Hebt den Léschvorgang auf, wenn seitdem kein Download durchgefihrt wurde.
MONITORE

Durch Ziehen mit der Maus kénnen Monitorpunkte aus der Funktionsblock-Hierarchieansicht in das
Diagramm gezogen und so einem Verknlipfungsdiagramm hinzugefiigt werden. Ein Monitorfenster zeigt
den aktuellen Wert (aktualisiert zur Aktualisierungsrate der iTools-Parameterliste) des Parameters an, mit
dem es verknipftist. Als Voreinstellung wird hier der Name des Parameters angezeigt. Um den Namen des
Parameters auszublenden, doppelklicken Sie entweder auf das Monitorkastchen oder verwenden Sie
.Namen zeigen” im Kontextmeni (Rechtsklick), um den Parameternamen ein- oder auszublenden.
Monitore kénnen durch Anklicken des Verkettungssymbols in der rechten unteren Ecke des Notizfeldes und
anschlieBendes erneutes Klicken auf den gewiinschten Parameter mit einem Funktionsblock oder einer
Verknlpfung verbunden werden. Es wird eine gestrichelte Linie zum oberen Rand des Blocks oder
ausgewdhlten Verknipfungssegment gezeichnet.

Hinweis: Sobald das Monitorfenster verkniipft wurde, wird das Verkettungssymbol ausgeblendet.
Es wird wieder eingeblendet, wenn die Maus sich tber die rechte untere Ecke des Monitorfeldes
bewegt.
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Beizpizl Komme E:_:‘_

1 “irtual Channel 1
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Abbildung 6.3.2f Darstellung von Kommentar und Monitorfenster
Kontextmenu Monitor

Namen zeigen Schaltet die Parameternamen im Monitorfeld ein oder aus. 7 hnd

Nicht verbunden  Loscht die aktuelle Verbindung vom Monitor. ndern

Ausschneiden Verschiebt den Monitor in die Zwischenablage, um ihn Nicht verbunden
anderswo einzufligen. Tastenkombination = <Strg>+<X>. Ausschneiden  Cirl+X

) ) . . . . Kopieren i+

Kopieren Kopiert den Monitor vom Verkniipfungsdiagramm in die
Zwischenablgge! um anderswo eingefligt zu werden. % Laschen el
Tastenkombination = <Strg>+<C>.

Einfigen Kopiert ein Monitorfenster von der Zwischenablage in das b
Verknipfungsdiagramm. Tastenkombination = Abb. 6329
<Strg>+<V>. Monitor-Kontextment

Loschen Markiert den Kommentar zum Léschen beim nachsten Download.

Ungeldscht Hebt den Léschvorgang auf, wenn seitdem kein Download durchgefihrt wurde.

In den Vordergrund Bringt die Verknipfung in die oberste Schicht des Diagramms.
In den Hintergrund Bringt die Verknipfung in die unterste Schicht des Diagramm:s.
Parameter Hilfe Zeigt die Parameter Hilfe fur den Eintrag an.

DOWNLOADING %

Wenn der Verknipfungs Editor gedffnet wird, liest das Gerét die aktuelle Verknipfung und das Layout des
Diagrammes. Es werden keine Anderungen an der Ausfiihrung oder Verkniipfung des Geratefunktionsblocks
vorgenommen, bis die Download-Taste gedriickt wird. Sdmtliche Anderungen, die nach Offnen des Editors
Uber die Geratefront vorgenommen werden, gehen beim Download von iTools zum nanodac verloren.

Wird ein Block auf dem Diagramm abgelegt, so werden die Gerateparameter verandert, um die Parameter
fir diesen Block zur Verfiigung zu stellen. Werden Anderungen vorgenommen und der Editor geschlossen,
ohne sie vorher zu speichern, so tritt eine Verzégerung ein, wéahrend der Editor diese Parameter |6scht.
Wahrend des Downloads wird die Verknipfung im Gerat gespeichert, das dann die Reihenfolge der
Blockausfihrung ermittelt und die Ausfiihrung der Blocks beginnt. Das Layout des Diagrammes,
einschlieBlich der Kommentare und Monitorfenster, wird dann im Flash-Speicher des Gerats gespeichert,
zusammen mit den aktuellen Einstellungen des Editors. Wird der Editor erneut gedffnet, so wird das
Diagramm an der Stelle angezeigt, an der es sich beim letzten Download befand.

FARBEN

Die Eintrdge auf dem Diagramm haben folgende Farben:

Rot Eintrdge, die andere Eintrage vollkommen oder teilweise verdecken oder von anderen
Eintrdgen vollkommen oder teilweise verdeckt werden. Verknipfungen, die mit nicht
verdnderbaren oder nicht verfligbaren Parametern verbunden sind. Programmstopps.

Blau Nicht-verfigbare Parameter in Funktionsblécken.

Grin Eintrdge, die dem Diagramm seit dem letzten Download hinzugefligt wurden, werden
als griin gestrichelte Linien angezeigt.

HAO030554GER
Seite 118 Ausgabe 1 Jul 10



nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

6.3.2 FUNKTIONSWEISE DES VERKNUPFUNGS EDITORS (Fortsetzung)

Magenta Alle ausgewahlten Eintrdge oder jeder Eintrag, Uber dem die Maus sich bewegt.
Violett Rote Verknipfungen, iber denen die Maus sich bewegt.
Schwarz Alle Eintrédge, die dem Diagramm vor dem letzten Download hinzugefligt wurden.

Redundante Programmstopps. Monitorfenster und Kommentartext.

DIAGRAMM-KONTEXTMENU

Ausschneiden Nur aktiv, wenn die rechte Maustaste innerhalb der :
. . X . . & susschneiden Crl+X

Zeichenbox geklickt wird, die bei der Auswahl von Kopieren P
mehr als einem Eintrag ersch.eint. Yerschiebt die & Erfiigen Chrley
Auswahl vom Diagramm in die Zwischenablage. VerknUpfungen neu legen
Tastenkombination <Strg>+<X>. Chen ausrichten

Kopieren Wie fiir ,Ausschneiden”, aber die Auswahl wird Links ausrichten
kopiert, sodass das Original im Diagramm bleibt. GleichmaBiger Abstand
Tastenkombination <Strg>+<C>. * Lischen

Einfligen Kopiert den Inhalt der Zwischenablage in das Ungeloscht
Diagramm. Tastenkombination <Strg>+<V>. Alles markieren

Verknipfungen Leitet alle ausgewahlten Verknlipfungen um. Werbindung erstelen
Wurden Umbenennung

neu legen keine Verknupfungen ausgewahlt, so werden alle Graphik kopieren
Verknipfungen neu gelegt. Grphik speichern..,

Fragement zu einer Datel kapieren...

Oben ausrichten Richtet den oberen Rand aller Blécke im e
Fragment aus Datei einfligen...

ausgewahlten Bereich aus.

Zentrum
Links ausrichten Richtet die linken Rander aller Blocke im Abb. 6.3.2h
ausgewahlten Bereich aus. Diagramm-Kontextmenii
GleichméaBiger Ordnet die ausgewahlten Eintrdge so an, dass ihre
obere
Abstand linke Ecke jeweils gleichmé&Big Uber die Breite des Diagramms verteilt ist. Klicken Sie

aufden Eintrag, der ganz links sein soll und anschlieBend mit <Strg>+<Linksklick> auf
die restlichen Eintrage in der Reihenfolge, in der sie erscheinen sollen.

Loschen Markiert den Eintrag, der beim néchsten Download geldscht werden soll.

Dieser Léschvorgang kann bis zum Download wiederhergestellt werden.
Ungeldscht Macht den Léschvorgang des ausgewéhlten Eintrags wieder riickgangig.
Alles markieren Markiert alle Eintrége des aktuellen Diagrammes.
Verbindung Nur aktiv, wenn die rechte Maustaste innerhalb des obersten Diagramms in der
erstellen Zeichenbox geklickt wird, die bei der Auswahl von mehr als einem Eintrag erscheint.

Erstellt ein neues Verknlpfungsdiagramm, wie unten unter ,Komponenten” beschrieben.

Umbenennen Hier kann ein Name fur das aktuelle Verkniipfungsdiagramm eingegeben werden. Der
Name erscheint in der entsprechenden Registerkarte.

Graphik kopieren  Kopiert den ausgewahlten Eintrag (oder das gesamte Diagramm, wenn keine Eintrége
ausgewahlt wurden) als Windows-Metadatei in die Zwischenablage und kann dann in
ein Dokumentationsprogramm eingefligt werden. Verknipfungen, die der Auswahl
(sofern zutreffend) hinzugefligt oder aus dieser entfernt werden, werden im Tag-
Modus gezeichnet.

Graphik speichern... Wie fir ,Graphik kopieren” oben, speichert jedoch in einem benutzerspezifischen
Dateipfad statt in der Zwischenablage.

Fragment zu einer Datei kopieren...

Kopiert ausgewahlte Eintrdge zu einer benutzerbenannten Datei im Ordner ,My iTools
Wiring Fragments” in ,Eigene Dateien”.

Fragment aus Datei einfligen
Hier kann der Benutzer ein gespeichertes Fragment zur Einbeziehung in das
Verknipfungsdiagramm auswéahlen.

Zentrum Platziert das Anzeigefenster in die Mitte des ausgewahlten Eintrags. Wenn zuvor ,Alles
markieren” aktiviert war, wird das Anzeigefenster Uber der Mitte des Diagramms
platziert.
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KOMPONENTEN

Komponenten dienen dazu, das Verknipfungsdiagramm auf oberster Ebene zu vereinfachen, indem eine
Reihe von Funktionsblécken in eine ,Box” platziert werden, deren Ein- und Ausginge auf dieselbe Weise
funktionieren, wie jene eines normalen Funktionsblocks.

Jedes Mal, wenn eine Komponente angelegt wird, erscheint eine neue Registerkarte am oberen Rand des

Verknipfungsdiagramms. Anfangs werden Komponenten und ihre Registerkarten als ,Compound 1,

.Compound , etc. benannt, sie kénnen jedoch umbenanntwerden. Dazu einfach mit der rechten Maustaste

auf die Komponente im obersten Diagramm oder an beliebiger Stelle in einem gedffneten Verbund klicken,

Umbenennen” auswdhlen und anschlieBend die gewlinschte Textkette eingeben (max. 16 Zeichen).

Komponenten dirfen keine anderen Komponenten enthalten (d.h. sie kdnnen nur im obersten Diagramm

angelegt werden).

Erstellen einer Komponente

1. Leere Komponenten werden durch Anklicken des Symbols ,Verbindung erstellen” in der
Werkzeugleiste im obersten Diagramm angelegt.

2. Komponenten kénnen auch angelegt werden, indem einer oder mehrere 53
Funktionsblécke im obersten Diagramm markiert werden und anschlieBend
das Symbol ,Verbindung erstellen” in der Werkzeugleiste angeklickt wird.
Die markierten Eintrdge werden vom obersten Diagramm in eine neue
Komponente verschoben.

3. Komponenten werden aufgeldst (zurlickgesetzt), indem der entsprechende Eintrag im obersten Meni
markiert und anschlieBend das Werkzeugleistensymbol ,Gegléttete Verbindung” angeklickt wird. Alle
Eintrdge, die zuvor in der Komponente enthalten waren, erscheinen wieder im obersten Diagramm.

4. Parameter auf oberster Ebene und von Komponenten werden verknipft, indem der Quellparameter
angeklickt, anschlieBend auf die Komponente (oder die dazugehérige Registerkarte) und schlieBlich
auf den Zielparameter geklickt wird. Verknipfungen von einem Komponentenparameter zu einem
Parameter der obersten Ebene oder zwischen Komponenten werden auf dhnliche Weise
vorgenommen.

5. Nicht belegte Funktionsbldcke kénnen jetzt in Komponenten verschoben werden, indem sie aus der
Verzeichnishierarchie gezogen werden. Bestehende Blocke kénnen aus dem obersten Diagramm
oder einer anderen Komponente auf die Registerkarte gezogen werden, die mit dem Zielverbund
assoziiertist. Blocke werden auf dhnliche Weise aus Komponenten in das oberste Diagramm oder eine
andere Komponente verschoben. Funktionsblécke kénnen auch ausgeschnitten und eingefigt
werden.

6. Voreingestellte Komponentennamen (z.B. ,Compound 2”) werden nur einmal verwendet; wurden zum
Beispiel Compound 1 und Compound 2 angelegt, und Compound 2 wird anschlieBend geléscht, so
wird die nachste angelegte Komponente als ,Compound 3" benannt.

7. Elemente der obersten Ebene kénnen durch Ziehen der Maus in Komponenten verschoben werden.

TOOLTIPPS

Bewegen Sie die Maus Uber dem Block, so wird ein ,Tooltipp” angezeigt, der den Teil des Blocks unter der
Maus beschreibt. Fir Funktionsblockparameter zeigen die Tooltipps die Parameterbeschreibung, ihren
OPC-Namen und, sofern heruntergeladen, ihren Wert an. Ahnliche Tooltipps werden angezeigt, wenn die
Maus Uber Ein- und Ausgdngen sowie vielen anderen Eintragen des iTools-Bildschirms bewegt wird.

Ein Funktionsblock wird aktiviert, indem der Block auf das Diagramm gezogen, verknlpft und anschlieBend
auf das Gerat heruntergeladen wird. Anfangs werden Blécke und assoziierte Verknipfungen mit
gestrichelten Linien gezeichnet; in diesem Zustand ist die Parameterliste fir den Block aktiviert, der Block
wird jedoch vom Gerét nicht ausgefihrt.

Der Block wird der Ausfihrungsliste fir den Geratefunktionsblock hinzugefiigt, wenn das Download-
Symbol betétigt wird und die Eintrédge mit durchgehenden Linien neu gezeichnet werden.

Wird ein Block, der heruntergeladen wurde, geléscht, so wird dies auf dem Diagramm als Schattenbild
dargestellt, bis die Download-Taste gedriickt wird. (Der Grund dafir ist, dass der Block und alle
Verknipfungen damitimmer noch im Gerat ausgefiihrt werden. Beim Download wird er von der
Ausfihrungsliste des Gerats und dem Diagramm entfernt.) Ein Schattenblock kann wiederhergestellt
werden, wie im Kontextmenu oben beschrieben.

Wird ein gestrichelter Block gel&scht, so wird er sofort entfernt.

Verbindung | Geglattete
erstellen Verbindung
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Diese Ansicht kann wie folgt angezeigt werden:
1. durch Klicken auf das Werkzeugleistensymbol ,Parameter Explorer”

2. durch Doppelklicken auf den entsprechenden Block in der Hierarchieansicht oder im Graphischen
Verknupfungs Editor

3. durch Auswahl von ,Funktionsblock Ansicht” im Funktionsblock-Kontextmeni des Graphischen
Verknupfungs Editor

4. durch Auswahl von ,Parameter Explorer” aus dem Meni ,Ansicht”
5. mithilfe der Tastenkombination <Alt>+<Enter>

In jedem Fall erscheinen die Funktionsblockparameter im iTools-Fenster in Tabellenform, wie in Beispiel in
Abbildung 6.4a unten dargestellt.

Catei  Gerat Explorer Ansicht Optionen Eenster Hilfe
&l & ch B & “h eh x @ Q &
Mete Datel  Datei 5ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage Hinzufigen  Entfernen Ansicht Hife
Graprischne Yerknupming arameter ExXplorar ; FSiCl CEEp & L oCope Mools Sicherbe
B Graphische Verknipfung B P, ter Expl & ansichtRezept | M oPC S =& Mools Sicherheit
s — ~
(& Prano. 192-165-178-30-5( | [ nano.192-168-178-30-502-ID001-nanodac - Parameter Explorer (Chann... | ”D Bj —
+ = & -
Man | Trend |t | a2
i ‘ > ‘Name ‘Beschle\hung | Adressel Werll\f’elknupfung v
—= —| }| # Descriptar Text zur Beschreibung des K. 18688 Channel 1
=3 Liste | 59 ! & Type Bestimmt den Typ des Kanal. F144 TC[1] =
|w— P Prozessvanable [&usgang| di 256, 2307
® (3 Instrument o\ Stalus P4/ [fusgang] Status 257 Gut (0] +
i ] & Resolution Eestimmt dis Auflisung/énz: E145 1
{0 Network # Urits Einhet | gna T
3 Group & LinType Linearisierngstyp E160 LinTypk [F] =
=-3 Channel # RangeLow Bereich Tief E151 0,00
=R B # RangeHigh Bereich Hach | E152] 1.00) =
T n & Rangelnits Bereich Einheit | E153 RangeUnitsC [0] =
" 3 Main 2 | & ScaleLow Unterer Skalenwert E154 0,0
- w3 Trend & ScaleHigh Oberer Skalerwert E155 1.00
1ot A Difset Eingangsoffset E1E67 0,00
® (0 Alarm 1 & CiType Typ derfergleichsstelle E156 CdTyplrtern 1] =
& Alarmz & Filter Filterzeitkanstante | E158) 1.60/
] @ 2 # SensoBireak Typ Fuhlerbruch Typ 5159 wBreak TypeBreaklow (1] = |
®E3 & FaulResponse Antwort auf einen Eingangsfe E1E0 DrvHigh 1] =
a o, SensorBreaklal Fuhlertbruchwert | E1E1 1}
S ) — Measuredvalue Messwert E164 0,00 M|
| 8-178-30-502-00 |
Level 2 {Ingenieur) | nanodac v, 2.10 ScaleLow - Unterer Skalermwert

Abb. 6.4a Beispiel einer Parametertabelle

Die Abbildung zeigt das Standard-Layout der Tabelle. Uber den Eintrag ,Spalten” im Explorer oder {iber die
KontextmenUs (Abbildung 6.4b) kénnen Spalten zur Ansicht hinzugefligt oder geléscht werden.
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s
mcht CpmonE P Parameter kopieren  Ctrl+C

Parameter kopieren  Cirl+C Parameter Eigenschaften...
I

Parameter Eigenschaften... 3 & Parameter Hife. .. Shift+F1
¢ @ parameter Hife...  ShifteFl [ &
;|_ Beschreibung
= Sprache )
i1 D atumsfomat
a0 J v Baschrebung 4 v Beschreibung
C Adresse Anzeige... v Adresse v Adresse

' T Grenzen
“~strument. Lo« Grenzen

v Verknlpfung von -
Kornmentar v Yerknlpfung von

Kontextmenu Kommentar

Explorer-Menii

Abb. 6.4b Spalte aktivieren/deaktivieren
6.4.1 Details des Parameter Explorers

Abbildung 6.4.1a zeigt eine typische Parametertabelle. Dieser besondere Parameter ist mit einer Reihe von
Unterordnern assoziiert, von denen jeder als ,Registerkarte” am oberen Tabellenrand dargestellt wird.

=2 nano. 192-168-178-30-502-ID001-nanodac - Parameter Explorer (Chann... .

=
Main | Trend || Alarm || Alarm2|
|Name |Beschreibung | Adresse| Wert|Veranpfung wih | ~
&7 Descriptor Test zur Beschreibung des K, 18688 Channel 1 i
& Type Bestimmt den Typ des Kanal E144 TC[1) =
P Prozessvaniable [Ausgang] di 256 23,08
Statuz F [fuzgang] Status 257 Gut [0] =
A7 Rezolution Bestimmt die Auflosungddnz: E145 1
A Units Einheit 18709 ‘C
A7 LinType Linearizierungstyp E150 LinTypk. [B] =
&7 RangeLow Bereich Tief E151 0,00
47 RangeHigh Bereich Hoch E152 1.00
&7 Rangellnits Bereich Einheit E153 FangelJnitzC (0] =
A7 ScaleLow Unterer Skalerwert E154 0,00
&7 ScaleHigh Oberer Skalenwert E155 1.00
A7 Offset Eingangsoffzet E167 0,00
& CiType Typ derVergleichsstelle E156 ClTyplntem [1] =
&7 Filter Filterzeitkonztante E158 1.60
A SersorBreak Ty Fiiklerbruch Typ £159[wBreakTypeBreaklow [1] =]
A7 FaultResponse | Antwort auf einen Eingangsfe E160 DirvHigh (1] =
SensorBreakl'al Fuhlerbouchwert E161 1] —
Measuredvalue Messwert E164 0.00
IntemalClTemo| Inteme CJ Temoeratur E1E5 2309 e
Channel.1.Main - 28 Parameter

Abbildung 6.4.1a Typische Parametertabelle

Hinweise:

1. Parameter in Blau kdnnen nicht bearbeitet werden (schreibgeschiitzt). Im obigen Beispiel sind
alle Parameter schreibgeschitzt. Read/Write-Parameter sind in Schwarz dargestellt und haben
ein ,Bleistift”-Symbol in der linken Tabellenspalte ,Lesen/Schreiben Zugriff”. Eine Reihe solcher
Eintrédge istin Abbildung 6.4.1a oben dargestellt.

2. Spalten. Das Standardfenster des Explorers (Abbildung 6.4a) enthalt die Spalten ,Name”,
.Beschreibung”, ,Adresse”, ,Wert” und ,Verknipfung von". Wie aus Abbildung 6.4b ersichtlich,
kénnen die anzuzeigenden Spalten in gewissem MaBe ausgewahlt werden; dazu dient entweder
das Explorer-MenU oder das Kontextmendi. Fir das obige Beispiel wurden die ,Grenzen”
aktiviert.

3. Ausgeblendete Parameter. In der Voreinstellung blendet iTools Parameter aus, die im aktuellen
Kontext nicht relevant sind. Solche ausgeblendeten Parameter kénnen in der Tabelle Uber die
Einstellung ,Parameterverfigbarkeit” im Optionsmeni eingeblendet werden (Abbildung
6.4.1b). Derartige Eintrage werden mit einem schattierten Hintergrund angezeigt.

4. Dervollstdndige Pfadname fiur die angezeigte Parameterliste wird in der linken unteren Ecke des
Fensters angezeigt.
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6.4.1 DETAILS DES PARAMETER EXPLORERS (Fortsetzung)

[olaufaly= M Ferster  Hife

v Berennung in Werkzeugleiste zeigen

Clonen...
Auffrischungsraten. .
Dezimalstelen 9| Einstellungen Parameterverfiigbarkeit B|
Einstelungen Paramet:
Parameterment] CLrsor Optionen Irrelevante Listen und Parameter wetbergen
v Zeigt Parameter in Liste/Suchen Anmetkung: Eventuell miissen Sie iTools mit den neuen

Einstellungen mit Shift + F5 aktualisieren
Tookit Blockfunktonen. ..

¥ Wizard flir neue Clone Datel starten

ALItorisation ' Barameterwene auf akiuelle Grenzen beschranken.
Erweiterung 4
Zuletzt genuizte Dateien [Gschen [ Ok l l Abbrechen ]

Einstelungen jetzt speichern

¥ Enstellungen am Ende speichern

Abb. 6.4.1b Parameter ein-/ausblenden

6.4.2 Explorer-Werkzeuge
Oberhalb der Parameterliste erscheint eine Reihe von Werkzeugsymbolen:

=5 v Vorwérts und Zuriick: Der Parameter-Explorer enthalt einen Verlaufspuffer, der bis zu 10 zuvor

& - aufgerufene Menis des aktuell angezeigten Fensters speichern kann. Mit den Tasten ,Zurlick
(Listenname)” und ,Vorwarts (Listenname) kénnen Sie problemlos die zuvor schon gedffneten
Parameterlisten anzeigen lassen.
Wenn Sie mit der Maus lber einen der Pfeile fahren, erscheint der Name der Parameterliste, die bei
Anklicken der Schaltflache erscheint. Wenn Sie auf den Pfeilkopf klicken, erscheint eine Aufstellung
der letzten 10 aufgerufenen Listen, aus der Sie das gewlinschte Meni auswéhlen kénnen.
Tastenkombination <Strg>+<B> fir ,Zuriick” oder <Strg>+<F> fir ,Vorwarts”.

Eine Ebene nach oben; eine Ebene nach unten. Fir Parameter mit Unterordnern bieten diese Tasten
dem Benutzer die Méglichkeit, ,vertikal” zwischen Ebenen zu navigieren. Tastenkombination
<Strg>+<U> fir ,Eine Ebene nach oben” oder <Strg>+<D> fir ,Eine Ebene nach unten”.

Pin - macht das Fenster allgemeingiltig. Wenn Sie auf dieses Symbol klicken, wird die aktuelle
Parameterliste immer angezeigt, auch wenn Sie ein anderes Gerét aktiviert haben.

e KEP

6.4.3 Kontextmeni

Parameter kopieren  Cirl+C

Parameter Eigenschaften...
& Parameter Hife... Shift+F 1

WerknUpfung bearbeiten
Yerknupfung einfligen
WerknUpfung IGschen
Yerknupfung folgen

Spalten 4

Parameter kopieren Kopiert den angeklickten Parameter in die Zwischenablage
Parameter Eigenschaften

Zeigt die Parametereigenschaften fir den angeklickten Parameter an
Parameter Hilfe...  Zeigt die Hilfe Informationen flr den angeklickten Parameter an
Verknlpfung bearbeiten/einfligen/Iéschen/folgen

In dieser Anwendung nicht verwendet

Spalten Hier kann der Benutzer eine Reihe von Spalten der Parametertabelle aktivieren/
deaktivieren (Abbildung 6.1.4b).

HAO030554GER
Ausgabe 1 Jul 10 Seite 123



nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

6.5 ANSICHT-/REZEPT-EDITOR g snschiresept

Zum Offnen des Ansicht-/Rezept-Editors klicken Sie auf das Werkzeugleistensymbol ,Ansicht/Rezept” im
Meni ,Ansicht” oder verwenden Sie die Tastenkombination <Strg>+<A>. Das Fenster ist in zwei Teile
unterteilt: Der linke Teil enthalt die Ansichtsliste; der rechte Teil enthalt einen oder mehrere Datensatze, die
anfangs leer sind und keinen Namen haben.

Nutzung des Fensters ,Ansicht/Rezept”:

1. Uberwachung einer Parameterliste. Diese Liste kann Parameter aus vielen verschiedenen, andererseits
nicht miteinander verwandten Parameterlisten im selben Gerat enthalten. Sie kann keine Parameter
aus anderen Geréaten enthalten.

2. Anlegen von Datensétzen mit Parameterwerten, die ausgewahlt und in der im Rezept angegebenen
Reihenfolge auf das Gerat heruntergeladen werden kénnen. Die gleichen Parameter kénnen in einem
Rezept mehr als einmal verwendet werden.

& nano.192-168-178-30-502-ID001-nanodac - Ansicht/Rezept Editor

DEE® 1 X IMws M =
‘ henii |Parameter |Baschre\bung ‘ \N"erll [ 1 ainstellen 2 sinztellen
Channel. 1. Descriptar | Text zur Beschre OfenTl Datensatz umbenernen...  Cirl+R
Channel.1.M: Type Bestimmt den Tx TC) ™ | Meuer Datersatz Crievy
Channel.2 Mi Descriptor | Text zur Beschre OfenT?2 o bsch | |
Channel.2 Mi Type Bestimmt den Tt Test(7) - Datensatz loschen Cirl+De
I Ciigit=lIC REL Type Bestimmt den TvaPropOutput () ~ | | @9 Momentarwert ctri+a
&P Datensatz lischen Shift+Del
W werte anladen Cirl+D
Datensatz kopieren Crl+C
B Datensatz anfligen Cirl+y

Abbildung 6.5 Fenster ,Ansicht-/Rezept-Editor” (mit Kontextmen)
6.5.1 Erstellen einer Ansichtsliste
Nach Offnen des Fensters kdnnen Parameter hinzugefiigt werden, wie oben beschrieben. Die Werte der

Parameter werden in Echtzeit aktualisiert, sodass der Benutzer eine Reihe von Werten gleichzeitig
Uberwachen kann.

PARAMETER ZUR ANSICHTSLISTE HINZUFUGEN

1. Parameter kdnnen mit der Maus von einem anderen Bereich des iTools-Fensters (zum Beispiel aus
dem Parameter-Explorer-Fenster, dem Graphischen Verknlpfungs Editor, der Hierarchieansicht des
Browsers) in die Ansichtsliste gezogen werden. Der Parameter wird entweder in eine leere Zeile am
Ende der Liste platziert oder, wenn er Uber einen bereits bestehenden Parameter gezogen wird,
oberhalb dieses Parameters eingefligt; die restlichen Parameter werden eine Stelle nach unten
verschoben.

2. Parameter kdnnen von einer Position in der Liste zu einer anderen gezogen werden. In solch einem
Fall wird eine Kopie des Parameters angelegt; der Quellparameter verbleibt in der Ausgangsposition.

3. Parameter kdnnen mit <Strg>+<C> kopiert und mit <Strg>+<V> innerhalb der Liste oder von einer
externen Quelle eingefligt werden, z. B. vom Parameter-Suchfenster oder vom Graphischen
Verknipfungs Editor.

4. Die Taste ,Objekt einflgen... g “, der Eintrag ,Parameter einfliigen” im Rezept- oder Kontextmeni
oder die Taste <Einfg> kdnnen benutzt werden, um ein Suchfenster zu 6ffnen, in dem ein Parameter
ausgewahlt wird, der oberhalb des derzeit ausgewahlten Parameters eingefligt wird.

ANLEGEN VON DATENSATZEN

Wenn alle erforderlichen Parameter zur Liste hinzugefiigt wurden, wahlen Sie den leeren Datensatz aus,
indem Sie die Spalteniberschrift anklicken. Fillen Sie den Datensatz mit aktuellen Werten; nutzen Sie dazu
eine der folgenden Methoden:

1. Klicken Sie auf das Werkzeugleistensymbol ,Momentanwert in einem Datensatz erfassen” .

2. Auswahl von ,Momentanwerten” aus dem Rezeptmeni oder Kontextmen (Rechtsklick).
3. Mithilfe der Tastenkombination <Strg>+<A>.
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6.5.1 ERSTELLEN EINER ANSICHTSLISTE (Fortsetzung)
ANLEGEN VON DATENSATZEN (Fortsetzung)

Einzelne Datenwerte kénnen jetzt bearbeitet werden, indem sie direkt in das entsprechende Feld
eingegeben werden. Datenwerte kdnnen leer bleiben oder geldscht werden; in diesem Fall werden beim
Herunterladen keine Werte fur diese Parameter geschrieben. Datenwerte kénnen geléscht werden, indem
alle Zeichen aus dem Feld entfernt werden und Sie dann in eine andere Zelle springen oder <Enter>
dricken.

Der Datensatz wird standardmaBig ,Set 1" genannt, kann jedoch umbenannt werden. Nutzen Sie dazu die
Option ,Datensatz umbenennen..." im Rezept- oder Kontextmeni oder die Tastenkombination
<Strg>+<R>.

Neue, leere Datensatze kénnen auf eine der folgenden Weisen hinzugefliigt werden:

1. Anklicken des Symbols fir ,Anlegen eines neuen, leeren Datensatzes” in der Werkzeugleiste.

2. Auswahl von ,Neuer Datensatz” im Rezept- oder Kontextmenl

3. Mithilfe der Tastenkombination <Strg>+<W>

Einmal angelegt kann jeder Datensatz wie oben beschrieben bearbeitet werden.

Nachdem alle erforderlichen Datensétze angelegt, bearbeitet und gespeichert wurden, kénnen sie
nacheinander zum Gerat geladen werden; nutzen Sie dazu das Download-Werkzeug, die Option ,Werte
einladen” im Rezept- oder Kontextmeni oder die Tastenkombination <Strg>+<D>.

6.5.2 , Ansicht/Rezept”-Werkzeugleistensymbole

[

© BBEE X O 0B

=

Erstellen einer neuen Ansicht/Rezept Liste. Erstellt eine neue Liste, indem alle Parameter und
Datensétze aus dem gedffnetem Fenster geldscht werden. Wurde die aktuelle Liste nicht gespeichert,
so wird eine Bestatigung angefordert. Tastenkombination <Strg>+<N>.

Offnen einer vorhandenen Ansicht/Rezept Datei. Wurden die aktuelle Liste oder die Datensétze nicht
gespeichert, so wird eine Bestatigung angefordert. Daraufhin 6ffnet sich ein Datei-Dialogfeld, aus dem
der Benutzer eine zu 6ffnende Datei auswéhlen kann. Tastenkombination <Strg>+<0O>.

Aktuelle Ansicht/Rezept Liste speichern. Speichert die aktuelle Ansichtliste und die dazugehérigen
Datensétze an einem benutzerdefinierten Ort. Tastenkombination <Strg>+<S>.

Gewdhlten Datensatz zum Gerét laden. Tastenkombination <Strg>+<D>.
Objekt vor ausgewahltem Objekt einfiigen. Taste <Einfg>.
Rezept-Parameter entfernen. Tastenkombination <Strg>+<Entf>.

Gewshltes Objekt bewegen. Die Pfeiltaste 'Nach oben' verschiebt den ausgewéahlten Parameter weiter
nach oben in der Liste; die Pfeiltaste 'Nach unten' verschiebt den ausgewahlten Parameter weiter nach
unten in die Liste.

Erstellt einen neuen, leeren Datensatz. Tastenkombination <Strg>+<w>.
Loscht einen Datensatz. Tastenkombination <Strg>+<Entf>

Schreibt aktuelle Werte in einen Datensatz. Die aktuellen Daten werden in den markierten Datensatz
geladen. Tastenkombination <Strg>+<A>.

Gewahlten Datensatz |6schen. Entfernt Werte aus dem ausgewé&hlten Datensatz. Tastenkombination
<Umschalt>+<Entf>.

OPC Scope 6ffnen. Offnet ein separates Dienstprogramm, das Trenddarstellung,
Datenprotokollierung und dynamischen Datenaustausch (DDE) ermdglicht. OPC Scope ist ein OPC-
Explorer-Programm, das an jeden OPC-Server in der Windows Registry angeschlossen werden kann.
(OPC ist ein Akronym fir ,OLE for Process Control”, wobei OLE fiir ,Object Linking and Embedding”
steht.)

6.5.3 Kontextmenii ,Ansicht/Rezept”

Die Objekte des ,Ansicht/Rezept”-Kontextmenis haben die gleiche Funktion, wie oben fur die
Werkzeugleistensymbole beschrieben.
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7 VERKNUPFUNGEN DURCH DEN BENUTZER

Hier kann der Benutzer Gber das Bedienfeld Parameter verkniipfen, sodass beispielsweise ein Zéhler so
konfiguriert wird, dass er aufwarts zahlt, wenn ein Alarm aktiv wird. Dies kann als Alternative zu iTools
verwendet werden.

In diesem Abschnitt werden anhand von zwei Beispielen die allgemeinen Techniken erldutert, mit denen

VerknlUpfungen Uber die Bedienerschnittstelle des Gerats Verknipfungen angelegt und geléscht werden
kénnen.

Hinweise:

1. Diese Beispiele beziehen sich auf die Kanalkonfiguration und auf die virtuelle Kanalkonfiguration.
Diese sind in Abschnitt 4.4 bzw. 4.5 beschrieben.

2. Im Zielparameterfeld zeigt ein kleines griines Dreieck oben links in der Ecke an, dass eine

Verknipfung daran angelegt ist. m_

7.1 BEISPIEL ANSTEUERUNG EINES RELAIS

Ansteuerung des Relais, dessen Anschlussklemmenkontakte 3A/3B sind, wahrend die durch Kanal 2
gemessene Temperatur 30 °C Uberschreitet. Flr dieses Beispiel werden Kanal 2 Alarm 1 und eine Hysterese
von 4 °C verwendet.

1. Aufder Seite Channel 2, Alarm1 (siehe Hinweis), stellen Sie die folgenden Parameter ein:
Type: Abs. High
Threshold: 30
Hysteresis: 4
Latch: None
Block: Off
Dwell:00:00:00
Acknowledge: No

Status

Threshold :

Hysteresis _
latchNonerrinio.
Block O

Dwell 00T00T00 T
A 4

Acknowledge TG
Active TV TTRRRRE—

Inactive

N.acknowledged

Acknowledgement

Abb. 7.1a Einrichtung von Channel 2, Alarm 1

Hinweis: Die Kanalalarm-Konfigurationsbereiche sind erst dann zugénglich, wenn der Kanal, mit
dem sie assoziiert sind, mit einem geeigneten ,Typ" konfiguriert worden ist (Abschnitt 4.4.1).
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7.1 BEISPIEL ANSTEUERUNG EINES RELAIS (Fortsetzung)

2. Markieren Sie das Feld ,Active”, driicken Sie die Parameter Taste Verknuiiung IdzuAr|Ch ?intsen“'f.fi
. . .« . . . . annel.Z.Alarm |.Active
und halten Sie sie einige Sekunden lang gedriickt, bis die oberste

g . . Tio Desiingit
,User Wiring"-Meniiebene erscheint. SoSsunaton

. . Add new wire
Der Name des ausgewé&hlten Parameters erscheint oben auf der

Seite. Von diesem Parameter aus bereits bestehende

Verknipfungen wiirden unterhalb des ,Add new wire"-Bereichs
erscheinen.

3. Wahrend ,Add new wire” hervorgehoben ist, betatigen Sie die

Parameter Taste. User Wiring
Channel.2.Alarm1.Active
Instrument
Network
4. Markieren Sie mithilfe des Weniger Tasten ,Digital /0" und g:wp |
driicken Sie die Parameter Taste. Sfne
Virtual Channel
Loop
User Wiring
'''' Channel.2.Alarm1.Active
£ Loop
. . . . & Digital I/O
5. Markieren Sie mithilfe des Weniger Tasten ,3A3B (Relay)” und gl1aA1B (Dig O}
drlcken Sie die Parameter Taste. 2A2B (Relay)
LALC (Dig.In)
5[3A38 (Relay)
LBLC (Dig.In)
User Wiring
. . L . . . Channel.2.Alarm1.Active
6. Markieren Sie mithilfe des Weniger Tasten ,PV” und driicken Sie .
die Parameter Taste. "
& Digital IO
Hinweis: Falls bereits eine Verknipfung zu diesem Parameter ;2;2 (;ingO)
besteht, erscheint das Symbol ,VerknUpft” links neben dem : ?ay)
£ LALC (Dig.In)
Parameter. (

3A3B (Relay)

O

7.  Wenn das Bestatigungsfenster erscheint, markieren Sie mithilfe

des Mehr/Weniger Tasten ,OK” und betétigen dann die
Parameter Taste erneut.

User Wiring

. . . .. . . Channel.2.Alarm1.Active
8. Eserscheint wieder die oberste ,User Wiring”-Menlebene, die

den Zielparameter anzeigt To Destination
P gt Add new wire

Digital I/0.3A3B (Relay).PV

7.1.1 Verkniipfung entfernen

In der obersten ,User Wiring”-Menlebene markieren Sie mithilfe der Mehr/Weniger Tasten die zu
|6schende VerknlUpfung und betétigen die Parameter Taste. Im ,Delete Wire"-Bestatigungsfenster

markieren Sie ,Ok” und betatigen erneut die Parameter Taste. Die Verknipfung wird ohne weitere
Bestadtigung geldscht.
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7.2 BEISPIEL ZAHLER

In diesem Beispiel wird gezeigt, wie ein Zéhler eingestellt wird, der jedes Mal aufwérts zdhlt, wenn Channel
1 Alarm 1 aktiv wird, und jedes Mal zurlickgesetzt wird, wenn Channel 2 Alarm 1 quittiert wird. In diesem
Beispiel wird der virtuelle Kanal 3 als Zahler konfiguriert, mit einem voreingestellten Wert von 0.
1. Einstellung Channel.1.Main:

Type = test

Test Signal = Sine 4 min.

Scale Low =0

Scale High = 100

2. Einstellung Channel.1.Alarm1:

Type = Abs Hi
Threshold = 50
Latch = None

3. Einstellung Channel.2.Main:
Type = Test
Test Signal = Sine 40 min.
Scale Low =0
Scale High = 100

4. Einstellung Channel.2.Alarm 1:
Type = Abs Hi
Threshold = 90
Latch = Manual

5. Einstellung Virtual Channel.3.Main:

Type = Counter
Operation = On
Input =1
Bei allen anderen Parametern kénnen die vom System vorgegebenen Werte stehenbleiben.

6. Immer noch beim virtuellen Kanal 3 (Main), markieren Sie mithilfe der Mehr/Weniger Tasten ,Trigger”.
AnschlieBend driicken Sie die Parameter Taste und halten sie gedrlckt. Es erscheint die oberste ,User
Wiring”-Menlebene; diesmal erscheint eine Registerkarte ,From Source” zusétzlich zur Registerkarte
.To Destination” aus Beispiel 1. Dies ist darauf zurlickzufiihren, dass es sich um einen Read/Write-
Parameter handelt, wahrend ,Alarm Active” schreibgeschitzt ist (d. h. der Wert kann gelesen, aber
nicht Uberschrieben werden).

7. Mithilfe der Mehr/Weniger Tasten wéhlen Sie die Registerkarte ,From Source”.

Virtual Channel.3.Main

User Wiring

“i/irtual Channel.3.MainTrigger

Seu Good |

To Destination | From Source

Resolution TOTT——
Units [RR— Add new wire
Input P .

Preset = @

Preset Value TOTMR_—_————

Trigger [N

User Wiring

— Virtual Channel.3.Main.Trigger
To Destination | From Source

Add new wire

Abb. 7.2a Zahler verknupfen: Teil 1
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7.2 BEISPIEL ZAHLER (Fortsetzung)

8. Betédtigen Sie die Parameter Taste, um ,Add new wire” zu markieren. Betétigen Sie sie erneut, um die
Parameterliste der obersten Meniiebene anzuzeigen.
9. Markieren Sie mithilfe der Weniger Tasten ,Channel” und driicken Sie die Parameter Taste.
10. Betatigen Sie die Parameter Taste, um , 1" auszuwéahlen.
11. Markieren Sie ,Alarm 1" und betatigen Sie die Parameter Taste.
12. Betatigen Sie die Weniger Tasten, um ,Active” zu markieren. Betétigen Sie die Parameter Taste erneut
und legen Sie die neue Verknipfung an.
13. Betatigen Sie die Bild Taste zweimal, um zum ,Virtual Channel 3"-Men zurlickzukehren.
User Wiring User Wiring
Virtual Channel.3.Main.Trigger . Virtual Channel.3.Main.Trigger -
To Destination | From Source & Channel
Add new wire a1
Main
Trend
& Alarm2
User Wiring User Wiring
.——"‘".Vir‘tual Channel.3.Main.Trigger wVirtuaI Channel.3.MainTrigger -
Instrument & Alarm1
Network Type
Group Status
Virtual Channel Dwell
Loop Acknowledge
@ User Wiring
Virtual Channel.3.Main.Trigger -
Instrument
Network User Wiring
Group Virtual Channel.3.MainTrigger -
Channel To Destination| From Source
Add new wire
Channel.1.Alarm1.Active
Abb. 7.2b Zahler verknipfen: Teil 2
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7.2 BEISPIEL ZAHLER (Fortsetzung)

14. Wahlen Sie bei ,Virtual Channel.3.Main” mithilfe der Weniger Tasten ,Preset” aus. AnschlieBend
driicken Sie die Parameter Taste und halten sie gedriickt. Es erscheint die oberste ,User Wiring”-
Menltebene.

15. Mithilfe der Mehr/Weniger Tasten wahlen Sie die Registerkarte ,From Source”, sofern sie nicht bereits
markiert ist.

16. Betatigen Sie die Parameter Taste, um ,Add new wire” zu markieren. Betatigen Sie sie erneut, um die
Parameterliste der obersten Menliebene anzuzeigen.

17. Markieren Sie mithilfe der Weniger Tasten ,Channel” und driicken Sie die Parameter Taste.

18. Markieren Sie mithilfe der Weniger Tasten ,2” und drlicken Sie die Parameter Taste.

19. Markieren Sie ,Alarm 1" und betatigen Sie die Parameter Taste.

20. Betédtigen Sie die Weniger Tasten, um ,Acknowledgement” (nicht ,Acknowledge”) zu markieren.
Betétigen Sie die Parameter Taste erneut und legen Sie die neue Verknlpfung an.

User Wiring User Wiring

Virtual Channel.3.Main.Preset " Virtual Channel.3.Main.Preset

To Destination | From Source

& Channel
1
22
Main
& Trend
Alarm2

Add new wire

User Wiring User Wiring

Virtual Channel.3.Main.Preset

Virtual Channel.3.Main.Preset

Instrument
Network
Group

& Chamnel |

& Alarm1
Type
NETS
Threshold
Virtual Channel Inactive
& Loop

Digital /0

N.acknowledged

User Wiring

Virtual Channel.3.Main.Preset

Instrument

Network

User Wiring

Group

Virtual Channel.3.Main.Preset
Channel

To Destination| From Source

Add new wire
Channel.2.Alarm1.Acknowledgement

) (0]

Abb. 7.2¢c Zahler verknipfen: Teil 3
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Anhang A: TECHNISCHE DATEN

A1 UBERSPANNUNGSKATEGORIE UND VERSCHMUTZUNGSGRAD
Dieses Produkt entspricht der Norm BS EN61010 Uberspannungskategorie Il, Verschmutzungsgrad 2. Diese
sind wie folgt definiert:

Installationskategorie Il
Die nominale StoBBspannung fir Gerate betragt bei einer Nennspannung von 230 V: 2500 V.

Verschmutzungsgrad 2

l.d. Regel kommt es nur zu einer nicht-leitenden Verschmutzung. Gelegentlich sollte man allerdings mit
einer temporaren, durch Kondensation verursachten Leitfdhigkeit rechnen.
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A2 SCHREIBERSPEZIFIKATION

E/A-Typen
Analogeingang
Digitalein-/-ausgang
Digitaleingang
Relaisausgang
Merkmale

Umgebungsbedingungen
Umgebungstemperaturbereich
Betriebstemperatur:

Lagertemperatur:
Feuchtigkeit bei Betrieb:
bei Lagerung:
Schutzartz Vorderblende
Hinter Blende:
StoB/Vibration
Héhe
Umgebung

Elektrische Sicherheit
Elektromagnetische Vertréglichkeit
Emissionen:
Storfestigkeit

Vier

Einer

Zwei

Zwei + zwei mit gemeinsamem Mittelkontakt

CSV Archivformat

File Transfer Protocol (FTP)

Meldungen

Modbus TCP Slave

uhh (Verlaufsdatei) Archivierung

USB-Anschluss an Gerateriickseite

Benutzer-Linearisierungstabellen (vier)

Zwei Regelkreise (auf Wunsch)

Unterstltzung fur Zirkonsonde (auf Wunsch)

14 virtuelle Kanéle (jeweils konfigurierbar als Mathematikkanal, Summierer oder Zéhler)

0 bis 55 °C

-20 bis +70 °C

5% bis 85% rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

5% bis 85% Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

IP65, NEMA4X (International)

IP10 (International)

Nach BS EN61131-2 (5 bis 150 Hz. bei 1 g; 1 Oktave pro Min.)

<2000 Meter

Nicht geeignet fiir den Einsatz in explosions- oder korrosionsgefahrdeten Bereichen.
BS EN61010-1 (Uberspannungskategorie II; Verschmutzungsgrad 2)

BS EN61326 Grenzwert B - Leichte Industrie
BS EN61326 Industrial

Weitere Zulassungen und Konformitatsangaben

Allgemein:
PV-Eingang
RoHS
Verpackung

Physikalische Daten
Einbau

Gewicht

MaBe fur Schalttafelausschnitt
Tiefe hinter Blende

Bedienoberflache
Display
Bedienelemente

Leistungsanforderungen
Versorgungsspannung
Verlustleistung
Sicherungstyp
Unterbrechungsschutz

Batteriebackup
Gespeicherte Daten
Laufzeit (fir Echtzeituhr)
Austauschintervall

Typ

Ethernet-Kommunikation
Typ:

Protokolle:

Kabeltyp

Maximale Lange

Abschluss

USB-Anschluss

Anzahl der Anschlusse
Standard
Ubertragungsgeschwindigkeit
Maximalstrom

Unterstltzte Peripheriegerate

CE und cUL, EN61010

Erfillt die Anforderungen von AMS2750D
EU; China

BS EN61131-2 Abschnitt 2.1.3.3.

1/4 DIN

0,44 kg

92 mm x 92 mm (beide -0,0/+0,8) (Abb. 2.1)
90 mm (Abb. 2.1) ohne Kabel.

3.5" TFT Farbmonitor (320 Pixel breit x 240 Pixel hoch)
Vier Navigationstasten unterhalb des Bildschirms (Page, Scroll, Lower und Raise)

100 bis 230 VAC = 15% (48 bis 62 Hz.)

QW

Kein

Verzégerung >10 ms bei 85 V eff Versorgungsspannung.

Uhrzeit, Datum, Mathematik-, Z&hler- und Summiererwerte.
Mindestens 1 Jahr bei stromlosem Gerat.

Typischerweise drei Jahre

Polycarbonmonofluorid/Lithium (BR2330) (PA260195)

10/100baseT Ethernet (IEEE802.3)

Modbus TCP/IP Slave, FTP, DHCP

Kategorie 5

100 Meter

RJ45. Griine LED leuchtet = Verbindung ist aufgebaut; gelbe LED blinkt = Verbindung ist aktiv.

Einer an der Gerateriickseite
USB1.1

1,5 Mbits/Sek. (langsames Gerét)
<100 mA

Speicherstift

Anhang A
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A2 SCHREIBERSPEZIFIKATION (Fortsetzung)

Aktualisierungs-/Archivierungsraten

Abtastrate (Ein-/Ausgang)
Trendaktualisierung
Archivabtastwert
Anzeigewert

8 Hz

max. 8 Hz

Letzter Wert zum Zeitpunkt der Archivierung

Letzter Wert zum Zeitpunkt der Displayaktualisierung

A3 ANALOGE EINGANGE

Allgemein

Anzahl der analogen Eingénge
Eingangstypen

Eingangstypmix
Abtastrate
Umwandlungsverfahren
Eingangsbereiche
Netzunterdriickung (48 bis 62 Hz)
Gegentakt:
Gleichtakt:
Gleichtaktspannung
Gegentaktspannung
Eingangswiderstand
Uberspannungsschutz Kontinuierlich:
Momentan (<1 ms):
Fiuhlerbruch Typ
Erkennungsdauer:
Mindestunterbrechungswiderstand:

Shunt (nur mA-Eingange) Werte
zuséatzlicher Fehler infolge Shunt:

Isolierung Kanal zu Kanal:
Kanal zu Gesamtelektronik:

Kanal zu Erde:

Durchschlagfestigkeit Test:
Kanal zu Kanal:

Kanal zu Erde:

DC-Eingangsbereiche

Vier

DC Volt, DC mV, DC mA (externer Shunt erforderlich), Thermoelement, RTD (2-Leiter- und 3-Leiter), digital

(Kontaktschluss)
Frei konfigurierbar
8 Hz (125 ms)

16 Bit Delta Sigma.
Siehe unten.

>95 dB

>179 dB

max. 250 VAC

280 mV bei unterstem Bereich; 5V Spitze zu Spitze bei héchstem Bereich.
Siehe relevante Bereichsspezifikation unten.

=30V eff

+ 200 V Spitze-Spitze zwischen Klemmen.

AC Fihlerbruch bei jedem Eingang liefert schnelle Reaktion ohne DC-Fehler.
<3 Sek.

40-mV-, 80-mV-Bereiche: 5 kQ; Gbrige Bereiche: 12,5 kQ

1 Q bis 1 kQ, extern angebracht.
0,1 % Eingang

300 V eff oder DC (doppelte Isolierung)
300V eff oder DC (doppelte Isolierung)
300V eff oder DC (doppelte Isolierung)
BS EN61010, 1-Minuten-Prifung

2500 VAC

1500 VAC

Bereiche 40 mv, 80 mV, 2V; 10V (-4,0 bis +10 V)
40mV-Bereich Bereich:  -40 mV bis + 40 mV
Auflésung 1,9 pV (ungefiltert)
Messrauschen: 1,0 pV Spitze-Spitze mit 1,6-s-Eingangsfilter
Linearitatsfehler:  0,003% (Ausgleichsgerade)
Kalibrierfehler:  +4,6 pvV =0,053 % des Messwerts bei 25 °C Umgebungstemperatur
Temperaturkoeffizient: ~ +0,2 pV/°C = 13 ppm/°C des Messwerts von 25 °C Umgebungstemperatur
Eingangsleckstrom: =14 nA
Eingangswiderstand: 100 MQ
80mV-Bereich Bereich:  -80 mV bis +80 mV
Auflésung 3,2 pV (ungefiltert)
Messrauschen: 3.3 pV Spitze-Spitze mit 1,6-s-Eingangsfilter
Linearitatsfehler: 0,003 % (Ausgleichsgerade)
Kalibrierfehler: 7.5 pV +0,052 % des Messwerts bei 25 °C Umgebungstemperatur
Temperaturkoeffizient: ~ +0,2 pV/°C = 13 ppm/°C des Messwerts von 25 °C Umgebungstemperatur
Eingangsleckstrom: =14 nA
Eingangswiderstand: 100 MQ
2V-Bereich Bereich:  +2V
Auflésung 82 pv
Messrauschen: 90 uV Spitze-Spitze mit 1,6-s-Eingangsfilter
Linearitatsfehler: 0,003 % (Ausgleichsgerade)
Kalibrierfehler: 420 pV +0,044 % des Messwerts bei 25 °C Umgebungstemperatur
Temperaturkoeffizient: 125 uV/°C * 13 ppm/°C des Messwerts von 25 °C Umgebungstemperatur
Eingangsleckstrom: =14 nA
Eingangswiderstand: 100 MQ
10V-Bereich Bereich: -3V bis +10V
Auflésung 500 pVv
Messrauschen: 550 pV Spitze-Spitze mit 1,6-s-Eingangsfilter
Linearitatsfehler: 0,007 % (Ausgleichsgerade) bei null Quellwiderstand. 0,003 % pro 10 Q Quell- und Zuleitungswiderstand hinzufiigen
Kalibrierfehler:  +1,5 mV 0,63 % des Messwerts bei 25 °C Umgebungstemperatur
Temperaturkoeffizient: ~ +66 pV/°C = 45 ppm/°C des Messwerts von 25 °C Umgebungstemperatur
Eingangswiderstand:  62.5 kQ fiir Eingangsspannung > 5,6 V. 667 kQ fir Eingangsbereich < 5,6 V.
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A3 ANALOGE EINGANGE (Fortsetzung)

Widerstandseingangsbereiche
Temperaturskala

Typen, Bereiche und Genauigkeiten:
Maximaler Quellstrom

Pt100 Werte
Bereich:
Auflésung:
Messrauschen:
Linearitatsfehler:
Kalibrierfehler:
Temperaturkoeffizient:
Leitungswiderstand:

ITS90
Siehe Tabelle
200 pA

0 bis 400 Q (-200 bis +850 °C)
0,05°C

0,05 °C Spitze-Spitze mit 1,6-s-Eingangsfilter

0,0033 % (Ausgleichsgerade)

+0,31 °C £0,023 % des Messwerts in °C bei 25 °C Umgebungstemperatur
0,01 °C/°C = 25 ppm/°C des Messwerts in °C von 25 °C Umgebungstemperatur
0 bis 22 Q Widerstande passender Leitungen

Sensorstrom: 200 pA nominal

RTD-Typ | Gesamtbereich°C Standard Max. Linerarisierungsfehler
Cu10 -20 bis + 400 General electric Co. 0,02°C
Cu53 -70 bis + 200 RC21-4-1966 <0,01°C

JPT100 -220 bis + 630 JIS C1604:1989 0,01°C
Ni100 -60 bis + 250 DIN43760:1987 0,01°C
Ni120 -50 bis + 170 DIN43760:1987 0,01°C
Pt100 -200 bis + 850 IEC751 0,01°C

Pt100A -200 bis + 600 Eurotherm Recorders SA 0.09°C

Thermoelementdaten
Temperaturskala

cJC Typen:
Remote-CJC-Quelle
Interner CJC-Fehler

Interne CJC-Abweisungsrate:

Upscale/Downscale Drive

Typen, Bereiche und Genauigkeiten:

Tabelle A3a RTD-Typ-Details

ITS90
Off, internal, external, remote.

Ein Eingangs- oder Mathematikkanal
<1 °C max. wenn Gerét bei 25 °C

40:1 von 25 °C

High, low oder none, unabhéngig fiir die jeweilige Sensorunterbrechung der einzelnen Kanéle konfigurierbar.

Siehe Tabelle A3B

Thermoelement-Typ| Gesamtbereich (°C) Standard Max. Linerarisierungsfehler
B 0 bis + 1820 IEC584.1 0bis400°C=17°C
400 bis 1820 °C = 0,03 °C
C 0 bis + 2300 Hoskins 0,12°C
D 0 bis + 2495 Hoskins 0,08°C
E -270 bis + 1000 IEC584.1 0,03°C
G2 0 bis + 2315 Hoskins 0,07 °C
J -210 bis + 1200 IEC584.1 0,02°C
K -270 bis + 1372 IEC584.1 0,04°C
L -200 bis + 900 DIN43710:1985 (gemaB IPTS68) 0,02°C
N -270 bis + 1300 IEC584.1 0,04°C
R -50 bis + 1768 IEC584.1 0,04°C
S -50 bis + 1768 IEC584.1 0,04°C
T -270 bis + 400 IEC584.1 0,02°C
U -200 bis + 600 DIN43710:1985 0,08°C
NiMo/NiCo -50 bis + 1410 ASTM E1751-95 0,06°C
Platinel 0 bis + 1370 Engelhard 0,02°C
Mi/NiMo 0 bis + 1406 lpsen 0,14°C
Pt20%Rh/Pt40%/Rh 0 bis + 1888 ASTM E1751-95 0,07°C

Tabelle A3b Typen, Bereiche und Genauigkeiten fir Thermoelement
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A4 RELAIS- UND LOGIK-E/A-SPEZIFIKATION
OP1 und OP2 Logik E/A und Relais.

Aktiver (Strom ein) stromliefernder Logikausgang

Spannungsausgang an Klemmen +11V min.; +13 V max.
Kurzschluss-Ausgangsstrom 6 mA min. (Steady State); 44 mA max. (Schaltstrom)

Inaktiver E/AT (Strom aus) stromliefernder Logikausgang

Spannungsausgang an Klemmen 0V (min.); 300 mV (max.)
Ausgangsquellenleckstrom in Kurzschluss
0 pA (min.); 100 pA max.

Aktiver (Strom ein) E/A1 Kontaktschluss liefernder Logikeingang
Eingangsstrom Eingang bei 12 V: 0 mA (min.); 44 mA (max.)
Ein/Aus bei 0 V: 6 mA min. (Steady State); 44 mA max. (Schaltstrom)

Leerlauf-Eingangsspannung 11V (min.); 13V (max.)
Leerlaufwiderstand (inaktiv) 500 Q (min.); e (max.)
Ruhestromwiderstand (aktiv) 0Q (min.); 150 Q (max.)

Relaiskontakte

Kontaktschaltleistung (widerstandbehaftet) Max: 2 Abei 230 V eff £15 %; Min.: 100 mA @ 12 V.
Maximalstrom durch Klemmen 2A

A5 DIGITALEINGANGE
DiglnA, DigInB, Kontaktschluss-Logikeingang

Kontaktschluss
E/A Klemme angelegter Spannungsbereich 0V (min.); 25 V (max.)

Kurzschluss-Messstrom (Quelle) 5,5 mA (min.); 6,5 mA (max.)
Leerlaufwiderstand (inaktiv) 600 Q (min.); e (max.)
Ruhestromwiderstand (aktiv) 0Q (min.); 300 Q (max.)
Leerlauf-Eingangsspannung (inaktiv) 5V (min.); 12 V(max.)
Ruhestrom-Eingangsspannung (aktiv) -2V (min.); +2 V (max.)

A6 UNTERSTUTZTE BLOCKE
A6.1 FUNKTIONSBLOCKE

Beim aktuellen Software-Release keine

A6.2 ANWENDUNGSBLOCKE

Zirconia
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Diese Seite ist absichtlich leer
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Anhang B REGELKREISE

Hinweis: Einzelheiten zur Regelkreiskonfiguration siehe Abschnitt 4.6.

B.1 EINFUHRUNG

Bei diesem Schreiber sind zwei Regelkreise verfigbar, die jeweils zwei Ausgénge (Kanal 1 und Kanal 2)
enthalten, die individuell fir PID, On/Off oder Ventilposition konfiguriert werden kénnen. Bei der
Temperaturregelung wird Kanal 1 normalerweise fiir Heizen und Kanal 2 fur Kithlen konfiguriert.

B1.1 BEISPIEL (NUR HEIZEN)

PV (gemessene
Temperatur)

Regler (vereinfacht) Geregelter Prozess
| ‘

| |
! Regel- | ‘ ; \
| Regelalgorithmus > ! Leistungs-
| (PID, On/Off, VP) ausgang | regulierung !
| (OP) : | I |

|

! Fehler O |
| | [ Regel- T |
| Sollwert e Y| Temperatur-
I Sp : 1| messwandler !
| (SP) \ ! Heizung :
| |

| |
|

| |
|

| |
| , .

Abb. B1.1 Regelkreisbeispiel
Die gemessene Temperatur (Prozesswert oder ,PV") wird mit dem Eingang des Reglers verbunden, wo sie
mit dem Sollwert ,SP” (der Zieltemperatur) verglichen wird. Falls eine Differenz zischen PV und SP vorliegt,
stellt der Regler eine Berechnung an und gibt eine Heizanforderung aus. Diese Ausgabe geht an das
Heizelement des Prozesses, das wiederum den PV so dndert, dass der Fehler Richtung Null geht.

B2 REGELKREISDEFINITIONEN

B2.1 AUTO/HAND

Wenn im Handbetrieb ,On/Off"-Regelung konfiguriert ist, kann die Ausgangsleistung vom Benutzer
gedndertwerden; die einzigen zuldssigen Leistungswerte sind dann: +100% (Heizung ein; Kiihlung aus) bei
positiven Benutzereingaben, 0% (Heizung aus; Kiihlung aus) bei Null-Eingabe oder -100% (Heizung aus;
Kihlung ein) bei negativen Eingaben.

Im Handbetrieb kann bei ,PID"-Regelung der Ausgang zwischen +100% und (falls ,cool” konfiguriert ist) -
100% verandert werden. Der tatsdchliche Ausgangswert unterliegt einer Begrenzung und dem Grenzwert
fur die Ausgangsgeschwindigkeit.

Im manuellen Modus regeln bei der Ventilpositionsregelung die Mehr/Weniger Tasten die Relaisausgénge
direkt(Nudge Raise/Nudge Lower). Esistauch méglich, das Ventil durch Ubermittlung von AnstoB3-Befehlen
Uber eine serielle Schnittstelle oder eine Software-Verknlipfung von einem geeigneten Parameter aus zu
regeln. Ein einzelner AnstoB3-Befehl bewegt das Ventil jeweils um 1 Minimum; langere Anstol3-
Anforderungen ergeben langere Ventilbewegungen. Fir weitere Details siehe Abschnitt 9.

Falls ein Fuhlerbruch eintritt, wahrend der Regler sich im Automatikmodus befindet, gibt der Regler die
Fihlerbruch-Ausgangsleistung aus. In einem solchen Fall kann der Benutzer auf Handbetrieb umschalten
und die Ausgangsleistung dndern. Wird wieder auf Automatikregelung umgeschaltet, prift der Regler
erneut, ob ein Fihlerbruch vorliegt.

Falls Selbstoptimierung aktiviert ist, wahrend sich der Regler im Handbetrieb befindet, bleibt die

Selbstoptimierung im Reset-Zustand und startet erst, wenn der Benutzer den Regler in Automatikmodus
versetzt.
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B2.2 REGELKREISTYPEN

B2.2.1 On/Off-Regelung
Bei dieser Regelungsform wird die Heizleistung eingeschaltet, wenn der Prozesswert unter dem Sollwert
liegt, und abgeschaltet, wenn der Prozesswert Uber dem Sollwert liegt (siehe auch Abb. B2.6.9a). Falls
Kihlung konfiguriert ist, hat diese ein eigenes Relais, das auf dhnliche Weise funktioniert. Beim Direkt-
Modus verhalt sich das System umgekehrt. On/Off eignet sich zur Regelung von Schaltvorrichtungen wie
z. B. Relais.
Aufgrund der thermischen Trégheit der Last findet eine gewisse Oszillation statt, die die Qualitat das
Produkts beeintrachtigen kann. Aus diesem Grund ist die On/Off-Regelung fir kritische Anwendungen
nicht zu empfehlen.
Je nach Art des zu regelnden Prozesses muss unter Umsténden eine gewisse Hysterese eingeschlossen
werden, um einen Dauerbetrieb oder ein stédndiges Schalten in der Reglervorrichtung zu vermeiden.

B2.2.2 PID-Regelung
Diese Art der Regelung, die auch als ,Dreipunktregelung” bekannt ist, passt die Ausgangsanforderung
kontinuierlich anhand eines bestimmten Regelsatzes an, um den Prozess so eng wie mdglich am Bedarf zu
steuern. PID bietet eine stabilere Regelung als die On/Off-Regelung, die Einrichtung ist jedoch komplizierter,
da die Parameter auf die Eigenschaften des zu regelnden Prozesses abgestimmt werden mussen.
Die drei wichtigsten Parameter sind: Proportionalband (PB), Integralzeit (Ti) und Differentialzeit (Td); die
Ausgabe des Reglers ist die Summe dieser drei Werte. Diese Ausgabe ist eine Funktion der Gréf3e und
Dauer des Fehlerwerts und der Anderungsgeschwindigkeit des Prozesswerts.
Es ist moglich, den Integral- und/oder Differentialwert zu deaktivieren und nur auf der Grundlage des
Proportionalwerts, des Proportional- und Integralwerts (Pl) oder des Proportional- und Differentialwerts (PD)
zu regeln.
Pl-Regelung wird haufig verwendet, wenn der PV sehr verrauscht ist und/oder schnellen Anderungen
unterliegt, bei denen eine Differentialaktion zu heftigen Schwankungen der Ausgangsleistung fihren wirde.

PROPORTIONALBAND

Das Proportionalband (PB) liefert einen Ausgang, der sich proportional zur GréBe des Fehlersignals verhalt.
Es ist der Bereich, Gber den die Ausgangsleistung kontinuierlich in linearer Weise von 0% bis 100%
einstellbar ist (bei einem Regler nur fir Heizbetrieb). Unterhalb des Proportionalbandes ist der Ausgang auf
volle Leistung eingeschaltet (100%), oberhalb des Proportionalbandes ist der Ausgang vollstandig
ausgeschaltet (0%), wie in Abb. B2.2.2a dargestellt.

Die Breite des Proportionalbandes bestimmt, wie stark auf den Fehler reagiert wird. Falls das PB zu schmal
ist(hohe Verstarkung), oszilliert das System. Ist es zu breit (niedrige Verstarkung), ist die Regelung zu trage.
Die ideale Situation liegt vor, wenn das Proportionalband so schmal wie moglich ist, ohne dass es zur
Oszillation kommt.

Abb. B2.2.2a zeigt auch den Effekt einer Verschmélerung des Proportionalbandes bis zum
Ostzillationspunkt. Ein breites Proportionalband fiihrt zu einer geradlinigen Regelung, jedoch mit einem
merklichen Erstfehler zwischen Sollwert und tatséchlicher Temperatur. Wenn das Band veschmélert wird,
rickt die Temperatur ndher an den Sollwert heran, bis sie schlieBlich instabil wird.

Das Proportionalband kann in technischen Einheiten oder als Prozentsatz des Reglerbereichs eingestellt

werden.
Breit
-
‘ Schmal Proportional-
i band Sollwert
“/ 7777777777777
100
o) 2
S © Verbreitertes
o 50 8_ Proportionalband
S
= 5
'_
0
sp Temperatur Zeit
Abb. B2.2.2a Aktion des Proportionalbandes (invertierte Aktion)
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B2.2 REGELKREISTYPEN (Fortsetzung)

INTEGRALWERT
Bei einem Proportionalregler wie im vorigen Abschnitt beschrieben muss ein Fehler zwischen Sollwert und
PV vorliegen, damit der Regler Strom liefert. Der Integralwert tragt dazu bei, dass keine bleibenden
Regelfehler auftreten.
Der Integralwert modifiziert die Ausgangsleistung allmé&hlich, wenn ein Fehler zwischen Sollwert und
Messwert vorliegt. Liegt der gemessene Wert unter dem Sollwert, steigert die Integralaktion allmahlich die
Ausgangsleistung, um den Fehler zu korrigieren. Liegt der gemessene Wert liber dem Sollwert, so
verringert die Integralaktion allmahlich die Ausgangsleistung oder steigert die Kihlleistung, um den Fehler
zu korrigieren.
Abb. B2.2.2b zeigt Proportional- plus Integralaktion.

Temperatur

Zeit

Abb.B2.2.2b: Proportional- + Integral-Regelung
Der Integralwert wird in Sekunden eingestellt. Je langer die Integralzeitkonstante, umso langsamer wird die
Ausgangsleistung modifiziert, und umso tréger die Reaktion. Ist die Integralzeit zu kurz eingestellt, fihrt dies
zu einem Uberschwingen des Prozesses und es kommt unter Umstianden zu einer Oszillation. Die
Integralaktion kann deaktiviert werden, indem dieser Wert auf ,Off” gestellt wird.

DIFFERENTIALZEIT

Die Differentialaktion sorgt fiir eine plétzliche Ausgangsénderung, die mit der Fehlergeschwindigkeit
verknUpft ist, unabhangig davon, ob diese vom PV allein (Differential von PV) oder auch durch eine SP-
Anderung verursacht wird (Differential von Fehler). Falls der gemessene Wert rasch sinkt, sorgt die
Differentialaktion fir eine groBe Ausgangsédnderung, um die Stérung méglichst zu beheben, bevor sie zu
weit geht. Dies ist besonders nutzlich, um kleinere Stérungen zu beheben.

Temperatur

Abb. B2.2.2c Proportional- + Integral- + Differentialaktion

Die Differentialaktion wird genutzt, um die Funktion des Regelkreises zu verbessern. Es gibt jedoch
Situationen, in denen die Differentialaktion eine Instabilitat verursachen kann. Wenn beispielsweise der PV
sehr verrauscht ist, kann die Differentialaktion das Rauschen verstarken und starke Schwankungen des
Ausgangs verursachen. In diesen Féllen sollte der Differentialanteil ausgeschaltet und der Regelkreis erneut
optimiert werden.
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B2.2 REGELKREISTYPEN (Fortsetzung)

Die Differentialaktion sollte nicht eingesetzt werden, um Uberschwingen in solchen Fallen zu verhindern, in
denen der Ausgang an ,Op High” oder ,Op Low" langere Zeit geséttigt ist, wie z. B. beim Hochfahren von
Prozessen, da hierdurch sonst das Steady-State-Verhalten des Systems beeintrachtigt wird. Ein Uberschwingen
wird am besten durch die Ansatzregelparameter ,High Cutback” und ,Low Cutback” unterdriickt.
Wird der Differentialanteil auf ,Off" gestellt, erfolgt keine Differentialaktion.
Der Differentialwert kann anhand von PV-Veranderungen oder Fehlerverénderungen berechnet werden.
Falls auf Fehlergrundlage konfiguriert, werden Anderungen am Sollwert an den Ausgang iibermittelt. Bei
Anwendungen wie Ofentemperaturregelung ist es géngige Praxis, ,Derivative on PV” auszuwadhlen, um
Temperaturschocks durch eine plétzliche Ausgangsveranderung aufgrund einer Sollwertdanderung zu
verhindern.

B2.2.3 Dreipunkt-Schrittregelung
Diese Art der Regelung wurde speziell fir den Antrieb motorisierter Ventile entwickelt und sie kann in den
Betriebsarten ,Unbounded” (VPU) oder ,Bounded” (VPB) eingesetzt werden. Relaisausgange dienen zum
Antrieb des Ventilmotors.

VPB Position ~Geschwindigkeit |7 — = Mechanische Verbindungl VPU Geschwindigkeit |7 — = Mechanische Verbindungl
Zeit- Ventil | |Last PID l Zeit- | | Motor Ventil | |Last
SP propor: 17 M SP propor{__| E* ——=- ™
tional t || tional
Temp.- Temp.-
Manueller Eingang o sensor Manueller Eingang (Impulse) sensor
ot.

Abb. B2.2.3 Vergleich VPB und VPU

Die ,Unbounded” Ventilpositionierung (VPU) bendtigt zum Betrieb kein Rickfihrpotentiometer, da
Richtung und Geschwindigkeit der Bewegung des Ventils direkt kontrolliert werden, um den Fehler
zwischen Sollwert (SP) und Prozesswert (PV) zu minimieren. Die Regelung erfolgt, indem ein ,Offnen”- oder
LSchlieBen”-Impuls Gbermittelt wird, um die Geschwindigkeit des Ventils in Reaktion auf das
Regelkreisanforderungssignal zu regeln.
.Bounded VP” (VPB) verwendet PID (oder eine beliebige andere Kombination der drei Werte), um die
erforderliche Ventilposition einzustellen. Ein an das Ventil angeschlossenes Rickfihrpotentiometer
Ubermittelt iber ein Signal die tatséchliche Ventilposition. Damit kann der Regelkreis die Differenz zwischen
der erforderlichen und der tatsachlichen Position dynamisch berechnen und den Reglerausgang
entsprechend anpassen. Die Regelung erfolgt, indem ein ,Offnen”- oder ,SchlieBen”-Impuls Gbermittelt
wird, um die Ventilposition anzupassen.

HANDBETRIEB

.Bounded VP” regelt im Handbetrieb, da der innere Positionsregelkreis noch gegen die
Potentiometerrickkopplung lauft, sodass er als Positionsregelkreis dient.
Im ,Unbounded”-Modus ist der Algorithmus ein Geschwindigkeitsmoduspositionierer. Ist Handbetrieb
ausgewahlt, produzieren die Mehr/Weniger Tasten fir die Dauer der Tastenbetatigung +100% bzw. -100%
Geschwindigkeit.
Im ,Unbounded” Modus ist es wichtig, die Motorlaufzeit genau einzustellen, damit die Integralzeit korrekt
berechnet wird. Die Motorlaufzeit wird als (Ventil vollstdndig gedffnet - Ventil vollstdndig geschlossen)
definiert. Dabei handelt es sich nicht unbedingt um die auf dem Motor vermerkte Zeit, da, falls der Motor
mit mechanischen Stopps versehen wurde, die Ventillaufzeit unterschiedlich sein kann.
Jedes Mal, wenn das Ventil bis zum Endstopp angetrieben wird, wird der Algorithmus auf 0% oder 100%
gestellt, um Anderungen auszugleichen, die sich durch einen Verschleil3 der Verbindungen oder anderer
mechanischer Teile ergeben kénnen.
Durch diese Technik wirkt ein ,Unbounded VP” wie ein Positionierungsregelkreis, auch wenn dies nicht
zutrifft. Auf diese Weise ist sichergestellt, dass Kombinationen aus Heizen und Kiihlen z. B. PID Heat, VPU
Cool im Handbetrieb wie erwartet funktionieren.

MOTORISIERTE VENTILAUSGANGSVERBINDUNGEN
Der Regelkreisausgang, der als Ventilposition konfiguriert wurde, kann mit dem PV-Eingang eines der
Relaispaare 2A2B/3A3B oder 4AC/5AC verknipft werden, das als , Type = Valve Raise” konfiguriert wurde.
Es muss nur ein Relaiseingang verkniipft werden, da das andere Relais aus dem Paar automatisch auf ,Valve
Lower"” gestellt wird. Falls beispielsweise der Ausgang von Regelkreis 1 Kanal 1 mit dem Relais 2A2B verknlpft
und ,Type” als ,Valve Raise” konfiguriert wird, dann ist , Type"” bei Relais 3A3B automatisch ,Valve Lower".
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B2.3 REGELKREISPARAMETER
B2.3.1 Relative Kiihlverstirkung (R2G)

Hierbei handelt es sich um die Verstérkung des Regelausgangs von Kanal 2, der sich relativ zum
Regelausgang von Kanal 1 verhélt und zum Ausgleichen der unterschiedlichen verfigbaren
Energiemengen zum Aufheizen und Abkiihlen eines Prozesses dient. Zum Beispiel kann eine
Wasserkihlung eine relative Kiihlverstarkung von 0,25 erfordern, da die Abklihlung 4-mal gréB3er als der
Heizprozess bei Betriebstemperatur ist.

Vom System wird dieser Parameter automatisch bei der Selbstoptimierung eingestellt. Wird jedoch der
Parameter ,AT.R2G" aus dem Optimierungsmenl (Tune Menu) auf ,No" gestellt, werden stattdessen die im
PID-MenUl eingegebenen R2G-Werte verwendet.

B2.3.2 High Cutback und Low Cutback

.Cutback high” (CBH) und ,Cutback low” (CBL) sind Werte, die das Ausmal3 von Uberschwingern oder
Unterschwingern, das bei groBen PV-Spriingen, die z. B. beim Hochfahren auftritt, modifizieren. Diese
Werte sind unabhéngig von den PID-Werten; das bedeutet, dass die PID-Werte auf eine optimale Steady-
State-Reaktion ausgerichtet werden kénnen, wahrend die Cutback-Parameter zur Modifikation von
etwaigen Uberschwingern verwendet werden.

Beim Cutback geht es darum, das Proportionalband an den Cutback-Punkt zu bringen, der dem Messwert
am né&chsten ist, wann immer sich der Letztere auBerhalb des Proportionalbandes befindet und die Leistung
gesattigtist(bei 0 oder 100% bei einem reinen Heizungsregler). Das Proportionalband bewegt sich abwarts
zum unteren Cutback-Punkt und wartet darauf, dass der gemessene Wert dort eintrifft. Dann begleitet es
den Messwert mit voller PID-Regelung bis zum Sollwert. In manchen Féllen kann dies zu einem Abfall des
Messwerts fihren, wahrend er sich dem Sollwert ndhert, wie in Abb. B2.3.2 dargestellt; es verringert jedoch
generell die Zeit, die erforderlich ist, um den Prozess in Gang zu bringen.

Bei sinkenden Temperaturen verlduft die oben beschriebene Aktion umgekehrt.
Falls ,Cutback” auf ,Auto” gestellt wird, werden die Cutback-Werte automatisch als 3 x PB konfiguriert.

Oberer Cutback-Punkt (CBH)

-« 0% Ausgang

\

~<—— 100% Ausgang

Proportionalband

Temperatur

Unterer Cutback-Punkt (CBH)

Zeit

Abb. B2.3.2 Cutback-Funktion
Kurz: Falls PV < CBL, dann wird der Ausgang auf seinen Héchstwert gestellt.
Falls PV > CBH, dann wird der Ausgang auf seinen Tiefstwert gestellt.
Falls PV im Bereich CBH-CBL liegt, erfolgt die Regelung Gber PID-Berechnungen.

B2.3.3 Manueller Reset

Bei PID-Regelung behebt der Integralwert automatisch die bleibende Abweichung vom Sollwert. Bei PD-
Regelungist der Integralwert auf ,OFF"” gesetzt, und der Messwert wird den Sollwert nicht genau erreichen.
Der Manual-Reset-Parameter (MR im PID-Men) reprasentiert den Wert des Leistungsausgangs, der bei
Fehler = Null geliefert wird. Dieser Wert muss manuell eingestellt werden, um die bleibende Abweichung
zu beheben.
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B2.3 REGELKREISPARAMETER (Fortsetzung)

B2.3.4 Halten der Integralaktion

Falls ,Integral Hold” (Hauptmeni (Main Menu)) auf ,Yes"” gestelltist, wird der Integralanteil der PID-Berechnung
.eingefroren”, d. h. er hélt seinen aktuellen Wert, berlicksichtigt aber keinerlei Stérungen in der Anlage. Dies
entspricht einem Umschalten auf PD-Regelung mit einem vorab konfigurierten manuellen Reset-Wert.

JIntegral Hold" kann in Féllen verwendet werden, in denen eine Regelkreiséffnung erwartet wird. Es kann
beispielsweise erforderlich sein, Heizsysteme fir kurze Zeit abzuschalten oder auf Manuell bei niederiger
Leistung zu schalten. In diesem Fall kann es von Vorteil sein, ,Integral Hold” mit einem Digitaleingang zu
verknipfen, der aktiviert wird, wenn die Heizsysteme abgeschaltetwerden. Werden die Heizsysteme wieder
eingeschaltet, weil der Integralwert wieder bei seinem friilheren Wert angelangtist, wird ein Uberschwingen
minimiert.

B2.3.5 Integralausgleich
Auf diese Funktion hat der Benutzer keinen Zugriff. Wird von Hand auf Automatik umgeschaltet, wird der
Integralanteil auf folgende Werte gezwungen: (Ausgangswert - Proportionalanteil - Differentialanteil)
(I=0P-P-D).
Auf diese Weise wird sichergestellt, dass zum Zeitpunkt des Umschaltens keine Ausgangsénderung eintritt
(,storfreier Ubergang®). Die Ausgangsleistung dndert sich dann schrittweise in Ubereinstimmung mit der
Anforderung vom PID-Algorithmus.
Falls ,Manual mode = Track”, dann erfolgt ein stérfreier Ubergang auch beim Wechsel von Auto auf Hand.
Zum Zeitpunkt des Wechsels entspricht die Ausgangsleistung weiterhin dem Bedarf im Auto-Status. Der
Wert kann dann vom Bediener verdndert werden. In anderen Betriebsarten geht der Ausgang schrittweise
zum ,Forced output”- bzw. ,Last MOP“-Wert Gber. Weitere Einzelheiten siehe ,Handbetrieb” im
Ausgangsmeni (Output menu).

B2.3.6 Regelkreisunterbrechung

Die Regelkreisunterbrechung erkennt den Verlust in der Rickfiihrung im Regelkreis, indem sie den
Regelausgang, den Prozesswert und die Anderungsgeschwindigkeit iiberpriift. Da die Reaktionszeiten von
Prozess zu Prozess variieren, kann mithilfe des Parameters ,Loop Break Time" (LBT-Parameter) aus dem PID-
MenU eine Zeit eingestellt werden, bevor ein Regelkreisunterbrechungsalarm (Regelkreisunterbrechung -
Diagnostikmend) aktiv wird. Bei der Selbstoptimierung wird der LBT-Parameter automatisch eingestellt.

Der Regelkreisunterbrechungs-Alarmparameter hat keine direkte Auswirkung auf die Regelung. Um das
Verhalten unter Regelkreisunterbrechungsbedingungen zu definieren, muss der Parameter beispielsweise
mit einem Relais verknlpft werden, das dann eine externe Anzeige aktivieren kann.

Es wird angenommen, dass, solange die geforderte Ausgangsleistung sich innerhalb der
Ausgangsleistungsgrenzwerte eines Regelkreises befindet, der Regelkreis linear operiert und daher keine
Regelkreisunterbrechung vorliegt. Falls der Ausgang jedoch geséattigt ist, operiert der Regelkreis auBerhalb
seines linearen Regelungsbereichs. Falls der Ausgang bei gleicher Ausgangsleistung tiber eine erhebliche
Zeit gesattigt bleibt, kann dies symptomatisch fir einen Fehler im Regelkreis sein. Die Quelle der
Regelkreisunterbrechung ist nicht wichtig, doch der Regelverlust kdnnte katastrophale Auswirkungen haben.

Da die Zeitkonstante fir den schlimmsten Fall bei einer vorgegebenen Last normalerweise bekannt ist, kann
eine Worst-Case-Zeit berechnet werden, in der die Last mit einer minimalen Bewegung in der Temperatur
reagiert haben sollte. Durch die Durchfihrung dieser Berechnung kann die entsprechende Annéherungsge-
schwindigkeit an den Sollwert verwendet werden, um festzustellen, ob der Regelkreis am gewéhlten Sollwert
nichtlanger regeln kann. Wiirde sich der PV vom Sollwert entfernen oder sich ihm mit einer geringeren als der
berechneten Geschwindigkeit ndhern, wéare ein Regelkreisunterbrechungszustand gegeben.

Falls eine Selbstoptimierung durchgefihrt wird, wird die Regelkreisunterbrechungszeit automatisch auf

Ti x 2 fur einen Pl- oder PID-Regelkreis, oder auf 12 x Td fiir einen PD-Regelkreis gestellt. Bei einem On/Off-
Regelkreis basiert die Erkennung von Regelkreisunterbrechungen auf Regelkreisbereichseinstellungen von
0,1 x ,Span”, wobei ,Span” = ,Range High” - ,Range Low". Befindet sich also der Ausgang am Grenzwert
und der PV bewegt sich innerhalb der Regelkreisunterbrechungszeit nicht um 0,1 x Span, so tritt eine
Regelkreisunterbrechung ein.

Falls die Regelkreisunterbrechungszeit 0 (off) betrégt, kann die Regelkreisunterbrechungszeit manuell
eingestellt werden. Ist der Ausgang dann geséttigt und der PV bewegt sich innerhalb der
Regelkreisunterbrechungszeit nicht um >0,5 x Pb, so geht das System davon aus, dass eine
Regelkreisunterbrechung eingetreten ist.
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B2.3.7 Gain Scheduling

In manchen Prozessen ist der optimierte PID-Satz bei niedrigen Temperaturen anders als bei hohen
Temperaturen, insbesondere bei Reglersystemen, in denen die Reaktion auf die Kiihlleistung sich erheblich
von der bei Heizleistung unterscheidet, oder wenn Anderungen im Prozess eingetreten sind. Gain
Scheduling erméglicht die Speicherung einer Reihe von PID-Satzen und die automatische Umschaltung von
einem PID-Satz auf einen anderen. Bei diesem Gerat kénnen maximal drei PID-S&tze konfiguriert werden.
Das bedeutet, dass es zwei Grenzwerte gibt, um festzulegen, wann der néchste PID-Satz zur Anwendung
kommt. Wird ein Grenzwert Uberschritten, wird storfrei zum néchsten PID-Satz geschaltet. Mittels Hysterese
wird ein Oszillieren an den Grenzwerten unterbunden.

Gain Scheduling istim Grunde eine Nachschlagetabelle, die mithilfe verschiedener Strategien oder Typen
ausgewahlt werden kann. Bei der Selbstoptimierung wird jeweils der aktive PID-Satz angewandt.

Die folgenden Gain-Scheduling-Typen werden tber den PID-Men(-Parameter ,Sched Type"” angeboten:

Set Der vom Benuter ausgewéhlte Satz. Alternativ kann die Auswahl des PID-Satzes Uber
Software-Verkniipfungen geregelt werden.

Setpoint Das Umschalten zwischen den Satzen hédngt vom Sollwert ab.

PV Das Umschalten zwischen den Satzen hédngt vom Prozesswert ab.

Error Das Umschalten zwischen den Satzen hédngt vom Fehlerwert ab.

Output Das Umschalten zwischen den Satzen hangt vom Ausgangsanforderungswert ab.

Remote Ein externer Parameter kann mit dem Scheduler verknipft werden. Der PID-Satz wird

dann gemél dem Wert dieses Eingangs gewahlt.

2 -3 Grenzwert_p

1-2 Grenzwert—

4 A A .
f ¥ ¥ P Zeit

Satz1 Satz2 Satz3

Abb. B2.3.7 Gain Scheduling

B2.4 OPTIMIERUNG

B2.4.1 Einfiihrung

Die Gewichtung der PID-Werte variiert von Prozess zu Prozess. Bei einem Kunststoffextruder sind die
Reaktionen bei Regelkreisen fir Gusswalzen, Antrieb, Niveau- oder Druckregelung unterschiedlich. Méchte
man die optimale Leistung aus dem Extruder herausholen, missen alle Regelkreis-PID-Parameter auf die
optimalen Werte gesetzt werden.

Die Optimierung beinhaltet die Einstellung der folgenden PID-Meni-Parameter:

Proportionalband (PB), Integralzeit (Ti), Differentialzeit (Td), Cutback High (CBH), Cutback Low (CBL) sowie
relative Kihlverstarkung (R2G - nur bei Heiz-/Kihlsystemen).

Beim Schreiber/Regler sind diese Werte im Lieferzustand vom System vorgegeben. In vielen Féllen sorgen
diese Systemvorgaben fir eine ausreichende, stabile, geradlinige Regelung, doch die Reaktion des
Regelkreises ist unter Umstédnden nicht ideal. Da Prozesseigenschaften variieren, ist es hdufig erforderlich,
die Regelparameter anzupassen, um das bestmogliche Ergebnis zu erzielen. Um die optimalen Werte fur
einen bestimmten Regelkreis oder Prozess zu bestimmen, muss ein Verfahren namens
Regelkreisoptimierung durchgefiihrt werden. Falls zu einem spéteren Zeitpunkt maBgebliche Anderungen
am Prozess vorgenommen werden, die die Art und Weise, in der er reagiert, beeinflussen, so kann es
erforderlich werden, den Regelkreis erneut zu optimieren.

Benutzer kdnnen den Regelkreis automatisch oder manuell optimieren. Bei beiden Vorgehensweisen muss
der Regelkreis oszillieren, und beide werden in den folgenden Abschnitten beschrieben.
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B2.4.2 Regelkreisreaktion

Unter Nichtbeachtung der Regelkreisoszillation gibt es drei Kategorien der Regelkreisfunktion, namlich
LUnterkritisch gedampft”, ,Kritisch gedémpft” und ,Uberkritisch gedampft”:

UNTERKRITISCH GEDAMPFT

In dieser Situation verhindern die Parameter eine Oszillation des Regelkreises, fihren aber zunachst zu
einem Uberschwingen des Prozesswerts (PV), gefolgt vom Absinken des Prozesswerts auf den momentanen
Sollwert. Diese Art der Regelkreisreaktion auf den Sollwert nimmt nur kurze Zeit in Anspruch; allerdings
kann ein Uberschwingen des Prozesswerts in bestimmten Fallen Probleme bereiten, und der Regelkreis
kann fur plétzliche Prozesswertdnderungen anfallig sein, die zu weiteren Oszillationen fihren, bevor es zu
einer erneuten Beruhigung kommt.

KRITISCH GEDAMPFT

Dies stellt eine ideale Situation dar, bei der auf in kleinen Schritten erfolgende Anderungen kein spiirbares
Uberschwingen auftritt und die Regelkreisreaktion kontrolliert und ohne Oszillation ablauft.

UBERKRITISCH GEDAMPFT

In dieser Situation reagiert der Regelkreis kontrolliert, aber trédge. Dies fihrt zu einer suboptimalen und
unndtig langsamen Regelkreisfunktion.

B2.4.3 Anfangseinstellungen
Zusétzlich zu den oben aufgefihrten Optimierungsparametern gibt es eine Reihe weiterer Parameter, die
sich auf die Regelkreisreaktion auswirken konnen. Diese Parameter missen korrekt konfiguriert werden,
bevor die Optimierung gestartet wird. Zu diesen Parametern zéhlen unter anderem:

SETPOINT

Vor der Optimierung sollten die Regelkreisbedingungen so genau wie moglich auf die tatséchlichen
Bedingungen bei Normalbetrieb eingestellt werden. So sollte beispielsweise bei einer Ofenanwendung
eine reprasentative Last veranschlagt werden, ein Extruder sollte laufen, etc.

OUTPUT HIGH, OUTPUT LOW

Diese Heiz- und Kihlgrenzwerte im Ausgangsmend definieren die maximale und minimale Gesamtleistung,
die vom Regelkreis an den Prozess geliefert werden darf. Bei einem reinen Heizregler sind die vom System
vorgegebenen Werte 0 und 100%. Bei einem Heiz-/Kihlregler sind die vom System vorgegebenen Werte -
100 und 100%. Auch wenn die meisten Prozesse darauf ausgelegt sind, zwischen diesen Grenzwerten zu
laufen, kann es Falle geben, in denen es wiinschenswert ist, die an den Prozess gelieferte Leistung zu
begrenzen.

REM. OUTPUT LOW, REM. OUTPUT HIGH

Falls diese externen Ausgangsgrezwert-Parameter (Ausgangsmeni (Output menu)) verwendet werden,
sind sie nur dann wirksam, wenn sie innerhalb der oben genannten Heiz-/Kihlgrenzwerte liegen.

CH2 DEADBAND

Heiz-/Kihl-Totzone Falls ein zweiter (Kihl-)Kanal konfiguriert wird, ist auch ein Parameter ,Ch2 Deadband”
im Ausgangsmenu verfliigbar, Gber den der Abstand zwischen den Heiz- und Kihl-Proportionalbédndern
eingestellt wird. Der vom System vorgegebene Wert ist 0%; das bedeutet, dass die Heizung nicht ldnger
verfigbar ist, sobald die Kihlung verfiigbar wird. Die Totzone kann eingestellt werden, um zu
gewabhrleisten, dass die Heiz- und Kiihlkanéle keinesfalls zusammen in Betrieb sind, insbesondere wenn
zyklische Ausgangsphasen installiert sind.

MINIMUM ON TIME

Falls einer oder beide der Ausgangskanéale mit einem Relais oder Logikausgang versehen ist/sind, erscheint
der Parameter ,Min On Time"” im Ausgangsmend. Dies ist die Zykluszeit fir einen zeitproportionalen
Ausgang. Diese sollte korrekt eingestellt werden, bevor der Optimierungsprozess gestartet wird.

FILTER

Der ,Filter"-Parameter ist im Kanal-Hauptmeni (Main menu), Abschnitt 4.4 zu finden. Dieser dient dazu,
Stérungen von sich langsam verdandernden Signalen auszuschalten, sodass der zugrunde liegende Trend
besser zu erkennen ist.
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B2.4.3 ERSTEINSTELLUNGEN (Fortsetzung)

RATE
Hier wird die maximale PID-Anderungsgeschwindigkeit eingestellt. Die Ausgangsgeschwindigkeitsbegren-
zung ist wahrend der Optimierung aktiv und kann die Optimierungsergebnisse beeinflussen. ,Rate” ist niitz-
lich, um den Prozess und die Heizelemente vor Schaden durch zu schnelle Ausgangsanderungen zu
schitzen. Der Parameter ,Rate” ist im ,Sollwert”-Men( (Setpoint menu) zu finden.

CH1 TRAVEL TIME, CH2 TRAVEL TIME
Ventil6ffnungszeit. Wenn der Ausgang ein Motorventilpositionierer ist, missen die Ausgangsmeniparameter
.Ch1Travel Time"” und ,Ch2 Travel Time" korrekt eingestellt werden. Die Ventiloffnungszeitist die Zeit, die das
Ventil benétigt, um vom geschlossenen (0%) in den offenen (100%) Zustand zu gelangen. Diese kann sich von
der Motorlaufzeitbegrenzung unterscheiden, da die mechanische Verbindung zwischen Motor und Ventil, die
Einstellung von Begrenzungsschaltern etc. das Verhalten beeinflussen kénnen. Bei einer Ventilpositio-
nierungsanwendung ist der Kanalausgang mit dem PV-Eingang von Relais 2A2B oder 4AC verknlpft. Wird
dieses Relais als , Type = Valve Raise” konfiguriert, wird das damit zusammenhangende Relais (3A3C bzw.
5AC) automatisch als , Type = Valve Lower” konfiguriert, und die Funktion des Relaispaares wird Uber die ein-
zelne Verknlpfung geregelt. Bei einer Heiz-/Kiihlanwendung ist Kanal eins das Heizventil und Kanal zwei das
Kuhlventil.

B2.4.4 Weitere Details, die bei der Optimierung zu beriicksichtigen sind
Falls ein Prozess benachbarte interaktive Zonen umfasst, sollte jede Zone unabhéngig optimiert werden,
wahrend die benachbarten Zonen Betriebstemperatur haben.
Es empfiehlt sich, einen Optimierungsprozess auszulésen, wenn PV und Sollwert méglichst weit
voneinander entfernt sind. Auf diese Weise kénnen die Bedingungen beim Hochfahren gemessen und die
Cutback-Werte praziser berechnet werden. Bei ,Tune at setpoint” (Optimierung am Sollwert) ist kein
Cutback eingestellt.
Bei einem Programmgeber/Regler sollte eine Optimierung nur in Haltezeiten, und nicht wéhrend
Rampenphasen ausgeldst werden. Falls ein Programmgeber/Regler automatisch optimiert wird, sollte der
Regler in jeder Haltezeit auf ,Hold"” gesetzt werden, wéhrend die Selbstoptimierung aktiv ist.

Hinweis: Optimierungen, die in Haltezeiten mit unterschiedlichen Extremtemperaturen
durchgefiihrt werden, kénnen aufgrund der Nichtlinearitat der Heizung (oder Kiihlung) zu
unterschiedlichen Ergebnissen fihren. Dies kann nitzlich sein, um die Werte fir Gain Scheduling zu
ermitteln.

Falls eine Selbstoptimierung ausgeldst wird, missen zwei weitere Parameter (,High Output” und ,Low
Output”) eingestellt werden. Diese sind im Optimierungsmeni (Tune menu) zu finden.

High Output Hier wird ein oberer Ausgangsgrenzwert festgelegt, der bei der Selbstoptimierung
angewandt wird. Dieser muss kleiner oder gleich <, Output High” sein (Ausgangsmenu).
Low Output Hier wird ein unterer Ausgangsgrenzwert festgelegt, der bei der Selbstoptimierung

angewandt wird. Dieser muss gréBer oder gleich > ,Output Low" sein (Ausgangsmen).
Die oben aufgefiihrten Werte missen korrekt eingestellt werden, da sonst bei der Optimierung unter
Umsténden keine zur Erreichung des Sollwerts ausreichende Leistung vorliegt und die Optimierung letztlich
fehlschlagt.
B2.4.5 Selbstoptimierung
Die Selbstoptimierung beinhaltet die automatische Einstellung der folgenden PID-Meni-Parameter:

PB Proportionalband.

Ti Integralzeit. Falls zuvor auf ,Off" gestellt, bleibt Ti nach der Selbstoptimierung ,Off".

Td Differentialzeit. Falls zuvor auf ,Off" gestellt, bleibt Td nach der Selbstoptimierung
L,Off".

CBH, CBL Werte fur ,Cutback high” und ,Cutback low”. Ist einer davon auf ,Auto” gestellt, bleibt

diese Einstellung auch nach der Selbstoptimierung unveréndert. Sollen die Cutback-
Werte bei der Selbstoptimierung flr den Benutzer eingestellt werden, muss ein
anderer Wert als ,Auto” gewéahlt werden, bevor die Selbstoptimierung ausgelst wird.
Die Selbstoptimierung ergibt niemals Cutback-Werte unter 1,6 x PB.

HAO030554GER Anhang B
Ausgabe 1 Jul 10 Seite 145



nanodac SCHREIBER/REGLER: BEDIENUNGSANLEITUNG

B2.4.5 SELBSTOPTIMIERUNG (Fortsetzung)

R2G  Wird nurberechnet, wenn das Gerét fir Heizen/Kihlen konfiguriertist. Nach einer Selbstoptimierung
liegt R2G zwischen 0,1 und 10. Falls der berechnete Wert auBerhalb dieses Bereichs liegt, wird mit
einem ,Tune fail”-Alarm angegeben, dass die Selbstoptimierung fehlgeschlagen ist.

LBT Regelkreisunterbrechungszeit. Nach einer Selbstoptimierung ist LBT auf 2 x Ti gestellt (es sei denn,
Ti wurde zuvor auf ,Off" gestellt), oder 12 x Td (falls Ti zuvor auf ,Off" gestellt wurde).

Eine Selbstoptimierung kann jederzeit durchgefiihrt werden. Normalerweise wird sie jedoch nur einmal,

und zwar wéhrend der ersten Inbetriebnahme des Prozesses durchgefihrt. Falls der zu regelnde Prozess

anschlieBend jedoch unbefriedigend verlauft (weil seine Eigenschaften sich gedndert haben), kann es
erforderlich sein, noch einmal eine Optimierung unter den neuen Bedingungen durchzufihren.

Der Selbstoptimierungs-Algorithmus reagiert auf unterschiedliche Weise, je nach den

Anfangsbedingungen der Anlage. Die zu einem spateren Zeitpunkt in diesem Abschnitt folgenden

Erlauterungen beziehen sich auf folgende Bedingungen:

1. Deranfangliche PV liegt unter dem Sollwert und néhert sich dem Sollwert daher von unten (bei einem
Heiz-/Kihl-Regelkreis).

2.  Wie oben, jedoch bei einem reinen Heiz-Regelkreis.

3. Deranfangliche PV hat denselben Wert wie der Sollwert (,tune at setpoint”). Das heif3t, innerhalb von
0,3% des Reglerbereichs, falls ,PB Units” (Setup-Meni) auf ,Percent” steht, oder +1 technische Einheit
(1in 1000), falls ,PB Units” auf ,Eng"” steht. Der Bereich wird als ,Range High” - ,Range Low" fir
Prozesseingdnge oder TC- oder RTD-Bereich definiert, wie in Abschnitt A3 fiir Temperatureingange
definiert. Falls der PV knapp auBerhalb des oben angegebenen Bereichs liegt, versucht der
Selbstoptimierungsprozess eine Optimierung von oberhalb oder unterhalb des Sollwerts.

SELBSTOPTIMIERUNG UND FUHLERBRUCH

Falls ein Fuhlerbruch eintritt, wahrend der Regler eine Selbstoptimierung durchfihrt, wird die Optimierung
abgebrochen und der Regler gibt die Fiihlerbruch-Ausgangsleistung aus, die unter ,Sbrk OP” im
Ausgangsmeni (OQutput menu) eingestellt wurde. Die Selbstoptimierung muss neu gestartet werden, wenn
der Fihlerbruchzustand nicht langer vorliegt.

SELBSTOPTIMIERUNG UND SPERRE

Falls der Regler gerade eine Selbstoptimierung durchfihrt, wenn eine Sperre festgestellt wird, geht die
Optimierung auf ,Off" (Stage = Reset). Wird die Sperre aufgehoben, beginnt der Regler erneut mit der
Selbstoptimierung.

SELBSTOPTIMIERUNG UND GAIN SCHEDULING

Wenn Gain Scheduling aktiviert ist und eine Selbstoptimierung durchgefihrt wird, so werden die
berechneten PID-Werte nach Abschluss der Optimierung in den zum betreffenden Zeitpunkt aktiven PID-
Satz geschrieben. Daher kann der Benutzer das System innerhalb der Grenzwerte eines Satzes optimieren,
und die Werte werden in den entsprechenden PID-Satz geschrieben. Liegen die Grenzwerte jedoch eng bei
einander (weil der Bereich des Regelkreises nicht groB ist), kann beim Abschluss der Optimierung nicht
garantiert werden, dass die PID-Werte in den korrekten Satz geschrieben werden, insbesondere, wenn
.Schedule Type” = ,PV” oder ,OP" ist. In dieser Situation sollte der Scheduler (,Sched Type”) auf ,Set”
gestellt und der aktive Satz manuell ausgewahlt werden.

ANFANGSBEDINGUNGEN
Konfigurieren Sie die in den Abschnitten B2.4.3 und B2.4.4 oben beschriebenen Parameter.

Hinweise:

1. Die ,engere” Leistungsgrenze gilt. Ist beispielsweise ,High Output” auf 80% und ,Output High”
auf 70% gestellt, so wird die Ausgangsleistung auf 70% begrenzt.

2. Der PV muss zu einem gewissen Grad oszillieren, damit bei der Optimierung die betreffenden
Werte berechnet werden kénnen. Die Grenzwerte missen so eingestellt werden, dass eine
Oszillation um den Sollwert herum maoglich ist.

AUSLOSEN DER SELBSTOPTIMIERUNG

Stellen Sie im Regelkreis-Optimierungsmeni (Tune menu) fiir den relevanten Regelkreis ,TuneEn"” auf ,On".
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B2.4.5 SELBSTOPTIMIERUNG (Fortsetzung)
BEISPIEL 1: SELBSTOPTIMIERUNG VON UNTERHALB DES SOLLWERTS (HEIZEN/KUHLEN)

Der Punkt, an dem die Selbstoptimierung durchgefiihrt wird (,Tune Control Point”) liegt knapp unter dem
Sollwert, an dem der Prozess normalerweise lduft (Zielsollwert). Auf diese Weise ist sichergestellt, dass der
Prozess nicht zu stark aufwarmt oder abkuhlt. Der Tune Control Point wird wie folgt berechnet:

Tune Control Point = Anfangs-PV + 0,75(Zielsollwert - Anfangs-PV).

Der Anfangs-PV ist der PV, der nach einem Ausregelungszeitraum von 1 Minute gemessen wird (Punkt ,B”
in der Abbildung unten).

Beispiele:
Wenn der Zielsollwert = 500°C und der Anfangs-PV = 20°C, dann ist der Tune Control Point 380°C.
Wenn der Zielsollwert = 500°C und der Anfangs-PV = 400°C, dann ist der Tune Control Point 475°C.

Dies ist darauf zuriickzufiihren, dass das Uberschwingen vermutlich geringer ist, wenn die
Prozesstemperatur sich dem Zielsollwert ndhert.

Abb. B2.4.5a zeigt die Selbstoptimierungssequenz.

Es ist nicht garantiert, dass
A 1 der PV nicht den Sollwert iibersteigt

Zielsollwert Ubér— Spitze zu
schwinger Spitze /
| | | | | | PV
| /\, AN /o

Echter Regelpunkt - Hysterese
| |
| | |
| | |
| | |
. L o o |

High output ‘ ‘

Zero output - Tj—‘ ******* i i i i \
|| | OpP

Llowoutput= |-~ -7~~~ - T/~ - - - T T T T

AB CcC D E F G H
B-A =1 Minute

Abb. B2.4.5a Selbstoptimierungsprozess (Heizen/Kihlen)

ZEICHENERKLARUNG

A Beginn der Selbstoptimierung

Abis B Heizung und Kiihlung eine Minute ,Off”, ermdglicht die Herstellung von Steady-State-
Bedingungen.

B bis D Erster Heiz-/Kihl-Zyklus zur Ermittlung des ersten Uberschwingers. ,Cutback low"-Wert (CBL),
berechnet aus der Héhe des Uberschwingers (sofern nicht CBL auf ,Auto” gestellt ist).

B bis F Zwei Oszillationszyklen erméglichen die Ermittlung des Spitze-zu-Spitze-Werts und der
Oszillationsperiode. Die PID-Werte werden berechnet.

F Die Heizung wird eingeschaltet.

G Heizung (und Kihlung) werden ausgeschaltet, damit die Anlage natirlich reagieren kann. Die
Messungen Uber den Zeitraum F bis G werden zur Berechnung der relativen Kihlverstérkung
(R2G) verwendet. ,Cutback high” wird anhand der Gleichung (CBH = CBL x R2G) berechnet.

H Die Selbstoptimierung wird abgeschaltet, und der Prozess wird am Zielsollwert anhand der
neuen Regelwerte geregelt.

Hinweis: Die Regelung von oberhalb des Sollwerts verlduft identisch, abgesehen davon, dass
Heizen und Kihlen umgekehrt sind.
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B2.4.5 SELBSTOPTIMIERUNG (Fortsetzung)
BEISPIEL 2: SELBSTOPTIMIERUNG VON UNTERHALB DES SOLLWERTS (NUR HEIZEN)

Die Betriebssequenz fir einen reinen Heiz-Regelkreis ist die gleiche wie oben fir einen Heiz-/Kihl-
Regelkreis beschrieben, abgesehen davon, dass die Sequenz bei ,F” endet, da es nicht erforderlich ist,
R2G" zu berechnen (R2G wird bei reinen Heizprozessen auf 1.0 gestellt). Bei ,F” wird die Selbstoptimierung
abgeschaltet, und der Prozess wird anhand der neuen Regelwerte geregelt.

Bei einer Optimierung von unterhalb des Sollwerts wird ,CBL" auf der Grundlage der GroBe des
Uberschwingers berechnet (vorausgesetzt, dieser Wert wurde in den Anfangsbedingungen nicht auf ,Auto”
gestellt). CBH wird dann auf den gleichen Wert wie CBL gestellt.

Hinweis: Die Selbstoptimierung kann auch durchgefihrt werden, wenn der Anfangs-PV Uber dem
Sollwert liegt. Die Sequenzist die gleiche wie bei der Optimierung von unterhalb des Sollwerts,
abgesehen davon, dass die Sequenz damit beginnt, dass die natirliche Abkihlung bei ,B” nach der
ersten Ausregelungsminute angewandt wird. In diesem Fall wird CBH berechnet, und CBL wird
dann auf den gleichen Wert wie CBH gestellt.

Zielsollwert A
1. Spitze zu
Uberschwinger Spitze \
AN o
Echter Regelpunkt Y Ve N A &

| ; ,,,,, M 1|ti 7777777 C Hysterese

[ | | | | ‘

I \ \ \ \

| | | | | |

I \ \ \ \

| | | | | |

I \ \ \ \

| | | | | |

I \ \ \ \

| | | | | |

LT \ \ \ \
Highoutput |- - -'- o S R L

I

| [

I

| [ \

| OP

Low output | - -b— - - - - - - - - I ________

I \ \ \ \

A B C D E F

B-A =1 Minute

Abb. B2.4.5b Selbstoptimierung beim reinen Heizprozess (von unterhalb des Sollwerts)

A Beginn der Selbstoptimierung

Abis B Heizung eine Minute ,Off”, um die Herstellung von Steady-State-Bedingungen zu
ermoglichen.

B bis D Erster Heiz-Zyklus zur Ermittlung des ersten Uberschwingers. ,Cutback low"-Wert
(CBL), berechnet aus der Hohe des Uberschwingers (sofern nicht CBL auf ,Auto”
gestellt ist).

D bisF Berechnung der PID-Werte.

F Die Selbstoptimierung wird abgeschaltet, und der Prozess wird am Zielsollwert anhand

der neuen Regelwerte geregelt.
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B2.4.5 SELBSTOPTIMIERUNG (Fortsetzung)

BEISPIEL 3: SELBSTOPTIMIERUNG AM SOLLWERT (HEIZEN/KUHLEN)
Manchmal ist es erforderlich, die Optimierung am tatséchlich verwendeten Sollwert durchzufihren;
nachstehend ein Beispiel:
Bei einer Optimierung am Sollwert wird bei der Selbstoptimierung kein Cutback berechnet, da es keine
anfangliche Startreaktion auf die Heiz- oder Kiihlanwendung gibt. Die Optimierung ergibt niemals Cutback-
Werte von weniger als 1,6 x PB.

Zielsollwert

High output

Zero output

Low output

\

Abis B

CbisG

G bis H

Abb. B2.4.5¢c Selbstoptimierung am Sollwert
Beginn der Selbstoptimierung. Zu Beginn der Selbstoptimierung wird eine Prifung durchgefihrt,
bei der die Bedingungen fir eine Optimierung am Sollwert ermittelt werden. Bedingung: Der
Sollwert muss innerhalb von 0,3% des Reglerbereichs bleiben, falls ,PB Units” (Setup-Men) auf
.Percent” steht, oder +1 technische Einheit(1 in 1000), falls ,PB Units” auf ,Eng” steht. Der Bereich
wird als ,Range High” - ,Range Low" fir Prozesseingdnge oder TC- oder RTD-Bereich definiert,
wie in Abschnitt A3 fir Temperatureingénge definiert.
Der Ausgang wird fiir eine Minute auf dem aktuellen Wert ,eingefroren”, und die Bedingungen
werden wihrend dieses Zeitraums sténdig Uberwacht. Falls die oben spezifizierten Bedingungen
erfullt sind, wird an ,B” eine Selbstoptimierung am Sollwert ausgeldst. Falls der Prozesswert sich
zu einem beliebigen Zeitpunkt in diesem Zeitraum auBerhalb der Grenzbedingungen bewegt,
wird die Optimierung am Sollwert abgebrochen und als ,Optimierung von oberhalb des
Sollwerts” oder ,Optimierung von unterhalb des Sollwerts” (je nachdem, in welche Richtung die
Schwankung geht) wieder aufgenommen. Da der Regelkreis bereits am Sollwert ist, wird kein
Tune Control Setpoint berechnet; der Regelkreis ist gezwungen, um den Zielsollwert zu
oszillieren.
Der Prozess wird gezwungen zu oszillieren, indem der Ausgang zwischen den
Ausgangsgrenzwerten wechselt. Die Osziallationsperiode und die Spitze-zu-Spitze-Reaktion
werden ermittelt und die PID-Werte berechnet.
Es wird eine zusatzliche Heizphase ausgeldst; anschlieBend werden Heizung und Kihlung an H
ausgeschaltet, sodass die Anlage natlrlich reagieren kann. Die relative Kihlverstarkung (R2G)
wird berechnet.
Die Selbstoptimierung wird abgeschaltet, und der Prozess wird am Zielsollwert anhand der neu
berechneten Regelwerte geregelt.
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B2.4.5 SELBSTOPTIMIERUNG (Fortsetzung)

AT.R2G

Bei bestimmten Lasttypen und Prozessbedingungen kann es bei der Selbstoptimierung zur Einstellung
eines falschen R2G-Werts kommen, der nach Abschluss der Selbstoptimierung zu einer Instabilitat des
Systems fiihren kann. In solchen Féllen sollte der R2G-Wert Uberprift werden. Falls er zu niedrig ist (d. h. er
nahert sich 0,1), sollte eine manuelle Eingabe wie nachstehend beschrieben erfolgen:

1.
2.
3.

4.

Im Optimierungsmeni (Tune menu) stellen Sie den ,AT.R2G"-Parameter auf ,No".
Geben Sie im PID-Meni den neuen R2G-Wert ein (wie nachstehend beschrieben berechnet).

Geben Sie im Optimierungsmeni einen Wert fir ,Low Output” ein, den Sie wie folgt berechnen: Low
Output = -High Output x R2G

Im Optimierungsmen stellen Sie ,TuneEn"” auf ,On".

R2G-BERECHNUNG

1. Stellen Sie im Hauptmeni (Main menu) den Regler auf Handbetrieb.

2. Schalten Sie die Heizung ein (begrenzt durch den ,Output High”-Wert im Ausgangsmeni (Output
menu)) und messen Sie die Heizgeschwindigkeit (,H” °C/Minute).

3. Lassen Sie den Prozess auf ca. 10% oberhalb des Sollwerts auftheizen, schalten Sie die Heizung dann
aus und lassen Sie die Temperatur ausregeln.

4. Schalten Sie die Kihlleistung ein (begrenzt durch den ,Output Low"-Wert im Ausgangsmeni (Output
Menu)) und messen Sie die Kihlgeschwindigkeit (,C" °C/Minute), wahrend Sie die Temperatur unter
den Sollwert sinken lassen.

5. Berechnen Sie den R2G-Wert anhand der Gleichung R2G = (H/C) x (Output Low/Output High)

Beispiel:

Bei einer gemessenen Heizgeschwindigkeit (H) von 10°C pro Min. und einer gemessenen
Kihlgeschwindigkeit (C) von 25° pro Minute, und bei Output High = 80% und Output Low = 40%, dann ist
R2G =(10/25)x (40/80)=0,4x0,5=10,2.

. m’ = CoolingRate
N OutputHi  ACtime ~ = )
o . .
S Heizung ein
—

o | D st N P | 2
] - ©
o Afttime Kihlung ein 3
c Output Lo Q

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, E
3 0]
9 ACtime —
<:E m = HeatingRate

AHtime PV

\J

Zeit

Abb. 2.4.5d R2G-Berechnung

Hinweis: Es handelt sich hierbei um keine besonders genaue Methode, da die natirliche Abkihlung
nicht bericksichtigt wird. Ihr Hauptvorteil besteht darin, dass sie einfach umzusetzen ist.
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B2.4.5 SELBSTOPTIMIERUNG (Fortsetzung)

FEHLFUNKTIONEN

Die Bedingungen fur die Durchfiihrung einer Selbstoptimierung werden vom Parameter ,State” aus dem
Optimierungsmeni (Tune menu) Gberwacht. Falls die Selbstoptimierung fehlschlagt, werden die
Fehlerbedingungen wie folgt von diesem Parameter gelesen:

Timeout Eingestellt, falls eine beliebige Phase nicht innerhalb einer Stunde abgeschlossen ist.

Mogliche Ursachen sind offene Regelkreise, oder keine Reaktion auf die
Regleranforderungen. Manche stark verzégerten Systeme kdnnen eine
Zeitabschaltung verursachen, wenn die Kiihlgeschwindigkeit sehr gering ist.

Tl Limit Wird eingestellt, falls die Selbstoptimierung einen Wert fur die Integralzeit errechnet,

der gréBer als der zuldssige Hochstwert (99999 Sekunden) ist. Hierdurch wird
angezeigt, dass der Regelkreis nicht antwortet oder die Optimierung zu lange dauert.

R2G Limit Ein Fehler tritt ein, wenn der berechnete R2G-Wert auB3erhalb des Bereichs zwischen

0,1 und 10,0 liegt. ,R2G Limit” kann eintreten, falls die Verstarkungsdifferenz zwischen
Heizen und Kiihlen zu groB ist, oder falls der Regler fir Heizen/Kihlen konfiguriert ist,
das Heiz- und/oder Kihlsystem jedoch abgeschaltet ist oder nicht richtig funktioniert.

B2.4.6 Manuelle Optimierung

Falls die Selbstoptimierung aus beliebigen Griinden keine zufriedenstellenden Ergebnisse erbringt, kann
der Regler auch manuell optimiert werden. Es gibt eine Reihe von Standardverfahren zur manuellen
Optimierung. Hier ist die Ziegler-Nichols-Methode beschrieben:

1. Stellen Sie den Sollwert auf seine normalen Betriebsbedingungen ein (Annahme: diese liegen
oberhalb des Sollwerts, sodass ,Nur Heizen” angewandt wird).

2. Stellen Sie die Integral- und Differentialzeiten (Ti und Td) auf ,Off".

3. Stellen Sie ,High Cutback” und ,Low Cutback” (CBH und CBL) auf ,Auto”.

4. Falls der PV stabil ist (nicht unbedingt am Sollwert), verringern Sie das Proportionalband (PB), sodass
der PV gerade eben zu oszillieren beginnt. Lassen Sie den Regelkreis zwischen den Einstellungen
jeweils kurz stabilisieren. Notieren Sie sich das PB an diesem Punkt (PB') sowie die Oszillationsperiode
(IIT”)'

Falls der PV bereits oszilliert, messen Sie die Osziallationsperiode (,T”) und steigern das PB allmahlich
bis zu dem Punkt, an dem die Oszillation gerade eben stoppt. Notieren Sie sich das PB (PB') an diesem
Punkt.

5. Falls der Regler mit einem Kihlkanal ausgestattet ist, aktivieren Sie diesen nun.

6. Beobachten Sie die Wellenform der Oszillation und stellen Sie ,R2G" ein, bis eine symmetrische
Wellenform zu sehen ist (Abb. B2.4.6).

7. Stellen Sie PB, Ti und Td gemaB Tabelle B2.4.6 ein.

Regelungsart PB Ti Td
Nur Proportionalanteil 2 x PB' Off Off
P+l 2.2 x PB' 0.8xT Off
P+1+D 1.7 x PB' 05xT 0.12xT
TabelleTable B2.4.6 Berechnung von Parameterwerten
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B2.4.6 MANUELLE OPTIMIERUNG (Fortsetzung)

Sollwert

/\/ R2G korrekt
r\_/ R2G zu grofB

/\_/ R2G zu klein

Temperatur

> Zeit

Abb. 2.4.6a Relative Kiihlverstarkung

CUTBACK-WERTE

Die aus Tabelle 2.4.6 oben berechneten PID-Werte sollten eingegeben werden, bevor die Cutback-Werte
eingestellt werden.

Durch das oben aufgeflihrte Verfahren werden die Parameter fiir eine optimale Steady-State-Regelung
eingestellt. Falls unzuléssige Uber- oder Unterschwingerwerte beim Hochfahren oder grof3e Spriinge im PV
auftreten, sollten die Cutback-Parameter wie folgt manuell eingestellt werden:

1. Stellen Sie die Cutback-Werte zunachst auf eine Proportionalbandbreite, umgerechnet in
Anzeigeeinheiten. Hierzu kdnnen Sie den im Parameter ,PB” hinterlegten Wert in Prozent nehmen und
in die folgende Formel eingeben:

PB/100 X Reglerbereich = Cutback High und Cutback Low
Wenn beispielsweise PB = 10% und der Reglerbereich 0 bis 1200°C ist, dann
Cutback High = Cutback Low = 10/100 X 1200 = 120
2. Falls nach der korrrekten Einstellung der PID-Werte ein Uberschwingen zu beobachten ist, erhdhen Sie

den CBL-Wert um den Wert des Uberschwingens in Anzeigeeinheiten. Falls ein Unterschwingen zu
beobachten ist, verringern Sie den CBH-Wert um den Wert des Unterschwingens in Anzeigeeinheiten.

Display-Einheiten
A

PV ndhertsich dem
Sollwert von oben:
CBH einstellen

Erster Uberschwinger

,,,,,, A
Sollwert [~——Ff———"FT————————
PV nahert sich dem T
Sollwertvonunten: Erster Unterschwinger
CBL einstellen
> Zeit
Abb. 2.4.6b Manuelle Cutback-Einstellung
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B2.5 SOLLWERT

Der Reglersollwert ist der Arbeitssollwert, der wie folgt abgeleitet werden kann:

1. SP1 oder SP2, die beide manuell vom Benutzer eingestellt werden und entweder Giber ein externes
Signal oder Uber die Bedienoberflache eingeschaltet werden kénnen.

2. Von einer externen analogen Quelle

3. Ausgang eines Programmgeber-Funktionsblocks.

B2.5.1 Sollwert-Funktionsblock

Neben der Bereitstellung eines Sollwerts sorgt der Funktionsblock auch fur:

1. die Fahigkeit, die Anderungsgeschwindigkeit des Sollwerts vor Anwendung auf den Regelgorithmus

zu begrenzen.

2. obere und untere Grenzwerte. Diese sind als Sollwertgrenzen ,SP High Limit” und ,SP Low Limit" fir

die lokalen Sollwerte und ,Instrument range high” und ,Instrument range low" fir andere

Sollwertquellen definiert.

Hinweis: Alle Sollwerte werden durch ,Range High” und ,Range Low"” begrenzt, sodass, falls
beispielsweise ,SP High Limit” hoher als ,Range High” eingestellt wird, ,SP High Limit” ignoriert und
der Sollwert durch den ,Range High"-Wert begrenzt wird.

Es gibt vom Benutzer konfigurierbare Verfahren zur Verfolgung, sodass die Ubergénge zwischen Sollwerten
und Betriebsarten nicht zu Spriingen im Sollwert fihren.

Abb. B2.5.1 unten zeigt das Funktionsblockschema.

SP geédndert

* PSP High Limit
Programmgeber SP W - Prog
PSP Low Limit
Lokal
SP High Limit
SP2
SP Low Limit |__o SP2 Enable
Enable Rem SP
SP1 SP High Limit SP1 Enable Lokal Range max
/—74 Ziel SP
SP Low Limit
- Extern Range min
Trim High Lokaler SP +
externer Trim
Trim Low Extern
Externer SP Nur Extm:.\A
/{\ [
Lokaler Trim
+
u Extern +
lokaler
Trim
Ziel SP—> Range max
Rampe 74 Arbeits SP
Andere Eingdnge:=—————— > Range min
PV
Ramp rate
Servo L » Rampen-

status

Abb. 2.5.1 Sollwert-Funktionsblock

* Hinweis: Programmgeber ist bei diesem Release nicht verfligbar.
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B2.5.2 Sollwertgrenzen

Der Sollwertgenerator liefert die Grenzen fir jede Sollwertquelle sowie einen Gesamtgrenzwertsatz fur den
Regelkreis. Diese Werte sind in Abb. 2.5.2 unten zusammengefasst.

MaxDisp

Range

High 4(\F

SP
I/\I High Lin}
Arbeits- LoopAlm
Fern- SP2 SP Sollwerte
i L SP >
m

Low Limi

Range <L/&

Low

e @l

MinDisp

Abb. 2.5.2 Sollwertgrenzen

.Range High” und ,Range Low" liefern die Bereichsinformationen fur den Regelkreis. Sie werden in
Regelberechnungen verwendet, um Proportionalbédnder zu erstellen. Span = Range High - Range Low.

B2.5.3 Grenzwert fiir Sollwertgeschwindigkeit

Mithilfe dieses symmetrischen Geschwindigkeitsbegrenzers kann die Anderungsgeschwindigkeit des
Sollwerts kontrolliert werden, um Spriinge im Sollwert zu verhindern. Die Begrenzung wird auf den
Arbeitssollwert angewandst, der den Sollwertausgleich (Setpoint Trim) beinhaltet.

Die Geschwindigkeitsbegrenzung wird lber den Parameter ,Rate” aktiviert. Ist dieser auf 0" gestellt, wirkt
sich jede Anderung am Sollwert sofort aus. Ist dieser Parameter auf einen anderen Wert gestellt, wird die
Geschwindigkeit der Sollwertdnderung durch den eingestellten Wert (in Einheiten pro Minute) eingegrenzt.
Die Geschwindigkeitbegrenzung bezieht sich auf SP1, SP2 und Remote SP.

Wenn die Geschwindigkeitsbegrenzung aktiv ist, wird bei ,Rate Done” ,No” angezeigt. Wenn der Sollwert
erreicht ist, andert sich der Wert auf ,Yes".

Wenn ,Rate” auf einen Wert (auBer ,Off") gestellt wird, wird ein zusatzlicher Parameter ,SP Rate Disable”
angezeigt, der das Aus- und Einschalten der Sollwertrampenbegrenzung ermdglicht, ohne dass der ,Rate”-
Parameter zwischen ,Off” und einem Arbeitswert angepasst werden muss.

Befindet sich der PV im Fihlerbruchzustand, wird die Geschwindigkeitsbegrenzung ausgesetzt, und der
Arbeitssollwert nimmt den Wert 0 an. Wird der Fiihlerbruchzustand wieder aufgehoben, geht der
Arbeitssollwert unter Beachtung der Geschwindigkeitsbegrenzung von 0 bis zum gewahlten Sollwert.
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B2.5.4 Sollwertverfolgung

Der vom Regler verwendete Sollwert kann aus einer Reihe von Quellen abgeleitet werden. Zum Beispiel:

1. Lokale Sollwerte SP1 und SP2. Diese konnen Uber das Bedienfeld auf der Geratevorderseite mittels
des Parameters ,SP Select”, Gber digitale Kommunikation oder durch Konfiguration eines digitalen
Eingangs ausgewahlt werden, der entweder SP1 oder SP2 auswahlt. Dies kann beispielsweise
verwendet werden, um von normalen Betriebsbedingungen auf Standby umzuschalten. Ist ,Rate Limit"
abgeschaltet, wird der neue Sollwert sofort beim Umschalten Glbernommen.

2. Ein Programmgeber*, der einen Sollwert erstellt, der im Laufe der Zeit variiert. Wenn der
Programmgeber lauft, werden die Parameter ,Track SP” und ,Track PV" kontinuierlich aktualisiert,
sodass der Programmgeber seinen eigenen Servo ausfihren kann. Dies wird zuweilen auch als
.Programmverfolgung” bezeichnet.

3. Von eineranalogen externen Quelle. Bei der Quelle kdnnte es sich um einen externen Analogeingang
an ein analoges Eingangsmodul handeln, das mit dem ,Alt SP“-Parameter oder einem mit dem ,Alt
SP“-Parameter verknipften Benutzerwert verknlpft ist. Der externe Sollwert wird verwendet, wenn der
Parameter ,Alt SP Enable” auf ,Yes” gestellt wird.

Durch Sollwertverfolgung (zuweilen auch als Fernverfolgung bezeichnet) wird sichergestellt, dass der lokale

Sollwert den externen Sollwert Gbernimmt, wenn von ,Local” auf ,Remote” gewechselt wird, um einen

storfreien Ubergang von ,Remote” zu ,Local” zu gewéhrleisten. Ein storfreier Ubergang findet nicht statt,

wenn von ,Local” zu ,Remote” gewechselt wird.

Hinweis: Wird eine Geschwindigkeitsbegrenzung angewandt, dandert sich der Sollwert in der
eingestellten Geschwindigkeit, wenn von ,Local” zu ,Remote” gewechselt wird.

B2.5.5 Manuelle Verfolgung

Wenn der Regler im Handbetrieb lduft, verfolgt der aktuell ausgewéhlte Sollwert (SP1 oder SP2) den PV.
Wenn der Regler wieder in Automatik wechselt, kommt es nicht zu einem sprunghaften Sollwertwechsel.
Eine manuelle Verfolgung bezieht sich nicht auf den externen Sollwert oder den Programmgebersollwert.

* Hinweis: Programmgeber ist bei diesem Release nicht verfliigbar.
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B2.6 AUSGANG

B2.6.1 Einfiihrung

Der Ausgangs-Funktionsblock wahlt die korrekten Ausgangsquellen, die zu verwenden sind, ermittelt, ob
geheizt oder gekihlt werden muss und wendet dann Grenzwerte an. Auch Power feed forward und
nichtlineare Kiihlung werden angewandt.

Es ist dieser Block, der den Ausgang unter Ausnahmebedingungen wie beispielsweise Hochfahren und
Fihlerbruch steuert.

Die Ausgénge ,Ch1 Output” und ,Ch2 Output” sind normalerweise mit einem Digital-E/A verknipft, wo sie
in analoge oder zeitproportionale Signale fur die elektrische Heizung, Kilhlung oder Ventilbewegung
umgesetzt werden.

B2.6.2 Ausgangsbegrenzungen
Abb. B2.6.2 zeigt, wo Ausgangsgrenzen angewandt werden.

PID-Meni
einschlieBlich Gain-Scheduling-
Ausgangsbegrenzung
Output High
+100
S
Output Low . .
-100 SA Diag Men
+ I
} |
Output High 2 |
+100
> Sched Out High . ,
Sccheed OLth L;gw ! Output Menl Diagnostics
Output Low 2 > I Schreibbar, nicht Meni
-100 | verkniipfbar Schreibgeschiitzt
|
f ¥ v
Output Hig%g | v Schrgibbar, : Output High
" km?htfb . o »>| Working Out Low Arbeits-
. verknuptoar . Min _ | Working Out High » ausgang
Output Low 3 |
-100 | Output Low
T
Output Mendi Tune Meni : OPL begrenzt auf +ve
Rem.Output High Output |
High |
|
—>>]
Rem. Output Low Output |
Low

Schreibbar und verkniipfbar

Abb. B2.6.2 Ausgangsbegrenzungen

Hinweise:

1. Einzelne Ausgangsbegrenzungen kénnen in der PID-Liste fir die einzelnen PID-Parameterséatze
eingestellt werden, wenn Gain Scheduling eingesetzt wird.

2. Die Begrenzungen kénnen auch von einer externen Quelle aus angewandt werden. Hierbei
handelt es sich um ,Rem.Output High” und ,Rem. Output Low” im Ausgangsmenii (Output
menu). Diese Parameter sind verkniipfbar. Sie kdnnen beispielsweise mit einem
Analogeingangsmodul verknipft werden, sodass eine Begrenzung Uber eine externe Strategie
angewandt werden kann. Falls diese Parameter nicht verknipft werden, wird bei jedem
Hochfahren des Geréts eine Begrenzung von +100% angewandt.

(Fortsetzung)
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B2.6.2 AUSGANGSBEGRENZUNGEN (Fortsetzung)

Hinweise (Fortsetzung)

3. Die engsten Begrenzungen (zwischen Remote und PID) sind mit dem Ausgang verbunden, wenn
eine Gesamtbegrenzung mittels der Parameter ,Output High” und ,Output Low” angewandt
wird.

4. ,Working Out High” und ,Working Out low” in der Diagnoseliste (Diagnostic list) sind
schreibgeschiitzte Parameter, die die Gesamtarbeitsausgangsbegrenzungen anzeigen.

5. Die Optimierungsbegrenzungen sind ein separater Teil des Algorithmus und werden wéhrend
des Optimierungsvorgangs auf den Ausgang angewandt. Die Gesamtbegrenzungen ,Output Hi"
und ,Output Lo” haben immer Prioritéat.

B2.6.3 Grenzwert fiir Ausgangsgeschwindigkeit

Der Ausgangsgeschwindigkeitsbegrenzer ist ein Anderungsgeschwindigkeitsbegrenzer, der in (%/sec)
eingestellt wird und sprunghafte Anderungen in der angeforderten Ausgangsleistung verhindern soll. Die
Geschwindigkeitsbegrenzung wird durchgefiihrt, indem die Anderungsrichtung des Ausgangs ermittelt
und der Arbeitsausgang entsprechend erhéht oder verringert wird (Hauptmend (Main menu)), bis er dem
erforderlichen Ausgang (Target OP) entspricht.

Die Zunahme bzw. Abnahme wird anhand der Abtastrate des Algorithmus (125 ms) und der gewéhlten
Geschwindigkeitsbegrenzung berechnet. Ist die Ausgangsénderung geringer als die Geschwindigkeits-
begrenzungszunahme, so hat die Anderung sofortige Wirkung.

Die Geschwindigkeitsbegrenzungsrichtung und -zunahme werden bei jeder Ausfiihrung der
Geschwindigkeitsbegrenzung berechnet. Wird also die Geschwindigkeitsbegrenzung wahrend der
Ausfiihrung geandert, tritt die neue Anderungsgeschwindigkeit sofort in Kraft. Falls der Ausgang geandert
wird, wahrend die Geschwindigkeitsbegrenzung stattfindet, wirkt sich der neue Wert sofort auf die
Geschwindigkeitsbegrenzungsrichtung aus und dient zur Ermittlung, ob die Geschwindigkeitsbegrenzung
abgeschlossen ist.

Der Geschwindigkeitsbegrenzer korrigiert sich selbst, sodass kleine Zunahmen kumuliert werden, bis sie in
Kraft treten.

Die Ausgangsgeschwindigkeitsbegrenzung ist sowohlim Automatik- als auch im Handbetrieb sowie
wahrend der Selbstoptimierung aktiv.

B2.6.4 Fiihlerbruch

Falls ein FUhlerbruch durch das Messsystem erkannt wird, reagiert der Regelkreis auf eine von zwei Weisen
gemél Konfiguration von ,Sbrk Mode” (,,Safg” oder ,Hold"). Beim Verlassen des
Regelkreisunterbrechungszustandes ist der Ubergang stérfrei - der Leistungsausgang Ubernimmt wieder
die Steuerung vom aktuellen Betriebssollwert aus und bewegt sich unter PID-Regelung bei geschlossenem
Regelkreis von seinem voreingestellten Wert zum Regelwert.

SAFE

Ist dieser Parameter auf ,Safe” gestellt, nimmt der Ausgang einen voreingestellten Wert an (Sbrk OP). Ist
,Rate limit” nicht konfiguriert, springt der Ausgang auf den ,Sbrk OP”-Wert; ansonsten steigt er unter
Berucksichtigung der Geschwindigkeitsbegrenzung auf diesen Wert.

HOLD

Ist der Parameter auf ,Hold" gestellt, behalt der Ausgang seinen aktuellen Wert bei. Falls ,Output Rate Limit
(Rate)” konfiguriert wurde, ist unter Umstanden ein kleiner Sprung sichtbar, da der Arbeitssollwert auf den
Wert begrenzt wird, der vor zwei Wiederholungen vorlag.

B2.6.5 Erzwungener Ausgang
Mithilfe dieser Funktion kann der Benutzer festlegen, wie sich der Regelkreisausgang verhalten soll, wenn
von Automatik auf Handbetrieb umgeschaltet wird. Per Systemvorgabe wird die Ausgangsleistung
beibehalten; sie kann dann vom Benutzer angepasst werden.
Ist ,Manual Mode" auf ,Step” gestellt, kann der Benutzer einen manuellen Ausgangsleistungswert festlegen;
beim Ubergang auf Handbetrieb wird der Ausgang dann auf diesen Wert gezwungen.
Falls im Handbetrieb ,Track” eingestellt ist, springt der Ausgang zum erzwungenen manuellen
Ausgangswert. Der manuelle Ausgangswert wird dann allen nachfolgenden Anderungen der
Ausgangsleistung nachgefiihrt.
Falls ,Manual Mode" auf ,Last Man. Out” gestellt ist, nimmt der Ausgang beim Ubergang von Automatik auf
Handbetrieb den letzten manuellen Ausgangswert an.
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B2.6.6 Power Feed Forward

.Power feed forward” wird beim Antrieb eines elektrischen Heizelements verwendet. Hierdurch wird die
Leitungsspannung liberwacht und Schwankungen werden ausgeglichen, bevor sie die Prozesstemperatur
beeintréchtigen. Die Verwendung von Power feed forward sorgt fur eine bessere Steady-State-Leistung,
wenn die Leitungsspannung nicht stabil ist.

Diese Funktion wird hauptséchlich fir digitale Ausgéange mit Antriebs-Schaltschiitzen oder Halbleiterrelais
verwendet. Da sie nurin dieser Art von Anwendung einen Wert hat, kann sie anhand des Parameters ,Pff En”
abgeschaltet werden. Sie sollte ebenfalls bei allen nicht-elektrischen Heizprozessen deaktiviert werden. Sie
ist nicht erforderlich, wenn eine analoge Thyristorregelung von Eurotherm eingesetzt wird, da
Stromschwankungen tiber den Thyristortreiber ausgeglichen werden.

Annahme: Bei einem Prozess, der mit 25% Leistung und Null Fehler [&uft, sinkt die Leitungsspannung um
20%. Durch die quadratische Abh&ngigkeit der Leistung von der Spannung wiirde sich daraus ein Abfall der
Heizleistung um 36% ergeben. Hierdurch kdme es zu einem Temperaturabfall. Nach einiger Zeit erkennen
Thermoelement und Regler diesen Temperatuabfall und erhéhen die EIN-Zeit der Relais, damit die
Temperatur wieder auf den Sollwert steigt. In der Zwischenzeit I3uft der Prozess unterhalb der optimalen
Temperatur, und es kann zu Mangeln im Produkt kommen.

Bei aktivierter ,Power feed forward”-Funktion wird die Leitungsspannung kontinuierlich Gberwacht, und die
EIN-Zeit erhéht oder verringert, um Schwankungen sofort auszugleichen. Dadurch kénnen
Netzschwankungen keine Temperaturstdrungen mehr hervorrufen.

,Power Feed forward” ist nicht mit ,Feed forward” zu verwechseln (in Abschnitt B2.6.8 beschrieben).

B2.6.7 Kiihlungsart

Kuhlverfahren sind von Anwendung zu Anwendung unterschiedlich. Eine Extruderwalze kann
beispielsweise iber Zwangsliftung (von einem Liifter) oder mit Wasser oder Ol, das in einem Mantel
zirkuliert, gekihlt werden. Die Kithlwirkung ist je nach Verfahren unterschiedlich ,Cool Type” (erscheint nur,
wenn im Setup-Meni der Parameter ,Ch2 Control” auf ,PID” gestellt ist) wird zur Beriicksichtigung der
verschiedenen Arten von Kihlung verwendet, wie nachstehend beschrieben:

LINEAR

Der Kihlalgorithmus kann auf linear eingestellt werden, wenn sich der Regelausgang linear mit dem PID-
Anforderungssignal verédndert.

OLKUHLUNG
,Cool Type” = ,Qil". Bei einer nicht-verdampfenden Olkiihlung wird die Kiihlung linear gepulst.

WASSERKUHLUNG

Falls der zu kiihlende Bereich weit oberhalb der 100 °C Grenze 1uft, verdampfen die ersten WasserstéBe
sofort und sorgen fir eine stark erhéhte Kihlwirkung aufgrund der latenten Verdampfungswarme. Wenn
der Bereich abkihlt, nimmt die Verdampfung ab (oder stoppt véllig), und die Kiihlung ist weniger
wirkungsvoll.

Wird ,Cool Type” auf ,Water” gestellt, ergibt dies stark verkiirzte WasserstéBe wahrend der ersten Prozent
des Kiihlungsbereichs, in denen das Wasser wohl stoBweise verdampft. Dies gleicht den Ubergang aus der
anféaglich starken Verdampfungsabkihlung aus.

LUFTERKUHLUNG

.Cool Type” = ,Fan”. Die Lufterklihlung ist weitaus sanfter als die Wasserkihlung und nicht so direkt oder
reaktionsfreudig (aufgrund des langen Warmeibertragungswegs durch die Prozessmechanik). Bei der
LufterkUhlung ist eine Kuhlverstarkungseinstellung von mindestens drei typisch. Die Weiterleitung von
Impulsen an den Lifter verluft nicht-linear, wobei die Nicht-Linearitat durch eine Kombination aus
Zwangsluftbewegung und Liftereffizienz als Funktion der Luftgeschwindigkeit bedingtist (so ist z. B. der
Wirkungsgrad eines Lifters bei der Erzeugung eines langsamen (laminaren) Luftstroms anders als bei der
Erzeugung eines schnellen, turbulenten Luftstroms).
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B2.6.8 Feed forward

Feed forward ist ein Verfahren, um dem PID-Ausgang vor jeder Begrenzung eine zusétzliche skalierbare
Komponente hinzuzufiigen. Die Funktion kann beispielsweise bei der Implementierung kaskadierender
Regelkreise und konstanter Kopfregelung verwendet werden, oder zum Vorladen des Regelsignals mit
einem Wert, der in der Ndhe des zur Erreichung des Sollwerts erforderlichen Werts liegt; sie tragt somit zur
Verbesserung der Systemreaktion bei. Feed forward (FF) wird so angewandt, dass der PID-Ausgang von
Ausgleichsbegrenzungen begrenzt wird und als FF-Wert-Ausgleich dient. Der FF-Wert wird entweder vom
PV oder vom Sollwert abgeleitet, indem der PV bzw. der Sollwert um ,FF Gain” und ,FF Offset” skaliert wird.
Alternativ kann auch ein externer Wert als FF-Wert dienen; dieser wird jedoch keiner Skalierung unterzogen.
Der resultierende FF-Wert wird dem begrenzten PID OP hinzugefigt und wird zum PID-Ausgang, insoweit
der Ausgangs-Algorithmus betroffen ist. Von dem dann erzeugten Rickkopplungswert muss der FF-Anteil
abgezogen werden, bevor er vom PID-Algorithmus wieder verwendet wird. Das nachstehende Diagramm
zeigt, wie Feed Forward implementiert wird.

FF Gain  FF Offset
SP—>ﬁ ﬁ
+

k‘ﬁ- >(Verstarkung—r \y
PV — . ™ -

FF-Typ Fern- FF-Typ _

y " Riickkoppl
TrimHi Rickkopplung
SP1— ' +
W FF Trim Lim Ausgangs- |
PID T + Algorithmus Ausgangs
PV —> |
TrimLo

Abb. B2.6.8 Implementierung von Feed Forward
B2.6.9 Auswirkung von Regelaktion, Hysterese und Totband

REGELAKTION

Zur Temperaturregelung sollte ,Control Act” auf ,Rev” gestellt werden. Fir einen PID-Regler bedeutet dies,
dass die Heizleistung bei zunehmendem PV abnimmt. Bei einem On/Off-Regler ist Ausgang 1
(normalerweise Heizen) eingeschaltet (100%), wenn der PV unter dem Sollwert liegt, und Ausgang 2
(normalerweise Kihlen) eingeschaltet, wenn der PV Gber dem Sollwert liegt.

HYSTERESE

Die Hysterese gilt nur fir On/Off-Regelung und wird in der Einheit des PV eingestellt. Bei Heizanwendungen
schaltet sich der Ausgang ab, wenn der PV den Sollwert erreicht hat. Er schaltet sich wieder ein, wenn der
PV um den Hysteresewert unter den Sollwert sinkt. Dies ist nachstehend in Abb. B2.6.9a und B2.6.9b fir
einen Heiz- und einen Kuhlregler dargestellt.

Die Hysterese soll verhindern, dass sich der Ausgang am Sollwert standig ein- und ausschaltet. Wird die
Hysterese auf 0% eingestellt, verursachen selbst kleinste PV-Anderungen am Sollwert ein Schalten des
Ausgangs. Die Hysterese sollte auf einen Wert gestellt werden, der fir eine annehmbare Lebensdauer der
Ausgangskontakte sorgt, aber keine unannehmbaren PV-Schwankungen verursacht.

Falls diese Funktion nicht annehmbar ist, empfiehlt es sich, stattdessen PID-Regelung zu verwenden.

TOTBAND

Die Totzone ,Ch2 Deadband” kann sowohl bei On/Off-Regelung als auch bei PID-Regelung eingesetzt
werden, wobei diese Funktion bewirkt, dass der Zeitraum ohne Heizung oder Kihlung verlangert wird. Bei
der PID-Regelung wird dieser Effekt durch die Integral- und Differentialwerte modifiziert. ,Deadband” kann
beider PID-Regelung beispielsweise verwendet werden, wenn Stellglieder Zeit zur Beendigung ihres Zyklus
bendtigen, um zu verhindern, dass Heizung und Kiihlung gleichzeitig angewandt werden. Das Totband wird
daher vermutlich nur bei On/Off-Regelung verwendet. Abb. B2.6.9b zeigt das Hinzufligen eines Totbands
von 20 zum ersten Beispiel aus Abb. B2.6.%a.
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B2.6.9 AUSWIRKUNG VON REGELAKTION, HYSTERESE UND TOTBAND (Fortsetzung)
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,On/Off".
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280°C —|
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100% ‘ ‘
OP1| HEIZEN | | HEIZEN Heizhysterese = 8 °C
0% — :
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Abb.B2.6.9a Deadband OFF
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Abb B2.6.9b Deadband ON, eingestellt auf 50% der Kiihlung.
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B2.6.10 Ventilansto3

Bei Systemen, die als ,Unbounded Valve Positioning” (VPU) in der Regelkreiskonfiguration ,Ch1(2) control”
konfiguriert wurden, kann das Ventil in kleinen Schritten in die gedffnete Position (Nudge Raise) oder in die
geschlossene Position (Nudge Lower) bewegt werden. Ausgel&st werden kann ein solcher Anstol3 Giber
einen Digitaleingang (z. B. Kontaktschluss), der mit dem ,Nudge Raise”- oder ,Nudge Lower"-Parameter
verknlpft ist, Uber die Mehr/Weniger Tasten oder Uber einen Uber die serielle Schnittstelle erhaltenen
Befehl.

Der AnstoBBbefehl sorgt dafiir, dass der Ventilantriebsausgang das Ventil entweder fir die Mindest-EIN-Zeit
oder solange der Befehl ,true” ist antreibt, je nachdem, was langer dauert (Hinweis 2). Die vom System
vorgegebene minimale EIN-Zeit ist 125 ms, diese kann jedoch in der betreffenden
Ausgangsrelaiskonfiguration gedndert werden - sieche Abschnitt 4.7.2.

Vom System Vom System
vorgegebene vorgegebene
Mindest-EIN-Zeit Mindest-
125 ms Einschaltzeiten Min. EIN-Zeit Min. EIN-Zeit Min. EIN-Zeit
(Benutzerwert (Benutzerwert)(Benutzerwert)
- < > >
- ¥ v ;

Ventilantrieb

Befehl Anstof3 6ffnen
(schlieBen)

Bedarf < vom System Bedarf>vom System Bedarf <vom Benutzer Bedarf > vom Benutzer eingegebene

vorgegebene vorgegebene eingegebene Mindest- Mindest-EIN-Zeit Motor lauft, bis die

Mindest-EIN-Zeit Mindest-EIN-Zeit EIN-Zeit Motor lauft aktuelle Mindest-EIN-Zeit abgelaufen ist.
Mindest-EIN-Zeit.

Abb.B2.6.10 Beispiele fiir Ventilanstof3

Hinweise:

1. Falls Ch1 auf ,VPU" steht, betreibt der Anstol3 das Ventil von Kanal 1, unabhédngig davon, wie die
Einstellung bei Ch2 ist. Falls Ch1 nichtauf ,VPU" steht und Ch2 auf ,VPU steht, betreibt der
Anstol3 das Ventil von Kanal 2.

2. Die minimale Einschaltzeit wird standig neu ausgeldst. Das bedeutet, dass bei einer
konfigurierten Mindest-Einschaltzeit von z. B. 10 Sekunden das Ventil sich noch bis zu
10 Sekunden nach Aufheben des Befehls weiterbewegen kann. Das heifl3t, es bewegt sich, bis
die Mindest-EIN-Zeit abgelaufen ist.
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B2.6.11 Zeitproportionale Regelung

PID-Regler regeln die durchschnittlich der Last zugefihrten Leistung zuweilen zeitproportional. Dies erfolgt
durch wiederholtes Ein- und Ausschalten des Ausgangs jeweils fir einen bestimmten Zeitraum (,To," und
A off ). Der Gesamtzeitraum (T, + Tof) wird ,Zykluszeit” genannt. In den einzelnen Zyklen ist die
durchschnittliche Leistung, die der Last zugefihrt wird:

Pavg = PHeizung X Arbeitszyklus,

wobei ,Phgizung” die tatséchlich Ubertragene Heiz- (oder Kuhl-)Leistung und Arbeitszyklus = T, /(To + Topf)
ist, normalerweise durch einen Prozentwert ausgedriickt.

Der PID-Regler berechnet den Arbeitszyklus (das PID-Ausgangsregelsignal von 0 bis 100%) und sorgt fur
eine Mindest-EIN-Zeit zwischen 100 ms und 150 Sekunden.

Abb. B2.6.11 zeigt, wie , Ton", , Toff” und die Zykluszeit je nach Anforderungsprozentwert variieren.

| /
] | /

5000 \\ Ton * Toff = Zykluszeit //
2500 \\ ATon
>—Q Toff

‘ |
T T T T
0 20 40 60 80 100
Ausgabeanforderung (%)————>

Millisekunden ————»

Tmin

Abb.B2.6.11 Zeitproportionale Kurven (Mindest-EIN-Zeit = 625 ms)

Hinweis: Beidiesem Geratist nur ,Min on time"” konfigurierbar.

B2.7 DIAGNOSTIK

Definitionen dieser Parameter sieche Abschnitt 4.6.7.
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Anhang C: REFERENZ
C1 AUSTAUSCH DER BATTERIE

Zum Austausch der Batterie muss das Gerat aus der Schalttafel genommen werden. Daher ist es normaler-
weise erforderlich, die Verkabelung des Geréts zu entfernen, bevor die Batterie ausgetauscht werden kann.

aobhwbh =

o

10.

11.
12.

WARNUNG

Vor Entfernen der Verkabelung der Versorgungsspannung muss die Versorgungsspannung isoliert
und gegen versehentlichen Betrieb geschitzt werden.

Hinweis: Die neue Batterie muss innerhalb von 10 Sekunden nach Herausnehmen der alten Batterie
eingesetzt werden; anderenfalls gehen Daten verloren.

Isolieren Sie die Netzstromversorgung und sichern Sie sie gegen versehentlichen Betrieb.
Entfernen Sie die Verkabelung der Netzspannung von den Klemmen auf der Rickseite.

Entfernen Sie alle Signalkabel.

Entfernen Sie das Ethernet-Kabel und gegebenenfalls die USB-Vorrichtung.

Entfernen Sie die beiden Sicherungsklammern, gegebenenfalls mithilfe eines kleinen
Schraubendrehers.

Entfernen Sie die beiden Gehause-Haltestopfen, gegebenenfalls mithilfe eines kleinen
Schraubendrehers.

Ziehen Sie die beiden Ausbuchtungen vorsichtig nach aufBen und ziehen dabei das Geh&use nach
vorne aus dem Frontrahmen.

Tauschen Sie die Batterie aus. Fihren Sie die alte Batterie gemaB ortlich geltenden Vorschriften dem
Recycling zu.

Schieben Sie das Gehause wieder in das Geh&use und sichern Sie es mit den zuvor entfernten
Haltestopfen.

Installieren Sie das Geh&use wieder in der Schalttafel und sichern es mit den zuvor entfernten
Halteklammern.

Bringen Sie alle Kabel, das Ethernet-Kabel und gegebenenfalls die USB-Vorrichtung wieder an.
Stellen Sie Datum und Uhrzeit wie in Abschnitt 4.1.1 beschrieben ein.

Halteklammer
(an zwei Stellen)

)
. @ Entfernen Sie @
die Signalverkabelung

R Entfernen Sie USB-
.~@ Vorrichtung

Entfernen Sie die
Haltestopfen (an
zwei Stellen)

und Ethernet-Kabel

Entfernen Sie die Halteklammer
(an zwei Stellen)

\G> Isolieren Sie die Netzspannung

Entfernen Sie
die Verkabelung der
Versorgungsspannung

Tauschen Sie die

Ziehen Sie den Regler Batterie aus
aus seinem Gehause
heraus

@
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C2 EINRICHTEN EINES FTP-SERVERS MIT FILEZILLA
C2.1 HERUNTERLADEN

FileZilla kann kostenlos aus dem Internet heruntergeladen werden (geben Sie ,FileZilla Server Download”
in die Suchmaschine ein).

1. Laden Sie die neueste Version herunter, indem Sie die
Anweisungen auf dem Bildschirm befolgen.

Security Warning

< Do you want to view only the webpage content that was delivered
12 cecurely?

This webpage contains content that will not be delivered using a secure HTTPS

2. Auf d|e Frage ,,DO you Want tO V|eW Only the Webpage Content connection, which could compromise the security of the entire webpage
that was delivered securely” antworten Sie ,No". @

Falls erforderlich, aktivieren Sie den

Datei-Download. Go-m . 7
File Edit Wiew Favortes Tools Help % @gconvert - [ Select

4. In der Sicherh eitswarnung "Do you o Favorites | o @ Suggested Sites - & Free Hotmal £ Get More Add-ons = £ Best of the Web & | Channel Guide &) Customize Links £
wantto run or save thIS ﬁleu kliCken [l Fitezils Download
Sie auf ,Run”.

ng's the: Risk?

Information Bar Help

5. |n der SiCherheitSWarnUng ,,The Your FileZilla_Server-0_9_34.exe download has begun.
Publisher could not be verified...” T
klicken Sie auf ,Run”.

File Download - Security Warning El
Do you want to run or save this file?

Mame: Filezila_Server-0_9 .exe Internet Explorer - Security Warning Psi(\

Type: Application, 1.55ME The publisher could not be verified. Are you sure you want to run this
From: d10xg4506p6dbl.cloudfront.net software? ileZilla Server beta 0.9.34 Setup
Mame: FileZila_Server-0_0_34.exe License Agreement
[ H“”C [ see | [_Concel | publsher: unknown publisher Please review the license terms before instaling FleZila Server beta 0.9.34,
Run Don't Run
‘while files fram the [nternet can be useful, this file tupe can R Prass Pags Down ta ses the rest of the agresment.
patentialy ham your computer. |f you do not tust the source, do
un or save this software what's the risk? This file does nat have a valid digital signature that verifies its publisher, You /| | G G_ENERAL PUBLIC LICENSE a
should only run software from poblishers you trust. How can 1 decide what Wersion 2, June 1331
software to run? }
— Copyright () 1989, 1991 Free Software Foundation, Inc.

59 Temple Place, Suite 330, Boston, MA 02111-1307 US4
Everyone is permitted to copy and distribute verbatim copies
of this license document, but changing it is not allowed,

Preamble
The licenses For most software are designed to kake away your v

I you accept the terms of the agreement, click I Agree to continue. You must accept: the
agreement ta install FileZila Server beta 0,9.34,

6. Stimmen Sie der Lizenzvereinbarung zu oder dricken Sie

auf ,Cancel”. Wenn Sie zustimmen, klicken Sie auf 2.HleZilla Server beta 0.3.34 Seiup EIE&
. . Choose Components
,,Ag ree” un d wa h |e n ,,Sta nd a rd” a | S | n Sta | | atlo n Styp . Chaose which Features of FileZilla Server beta 09,34 you want to install,

Check the components you want to install and uncheck the components you don't want to
install, Click Mext to continue,

Select the type of install

Or, select the optional Description

components you wish to
install:

lezils Server (Service)
Administration inkstface
[ source Code

Skart Menu Shortcuts
Deskbop Icon

Space required: 3.6M5

< Back Mext E Cancel
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C2.1 HERUNTERLADEN (Fortsetzung)

7. Wahlen Sie den Zielort fiir die Datei. il Server bota

Choose Install Location
Chaose the falder in which to install FileZila Server beta 09,34,

Setup will install FileZilla Server beta 0.9.34 in the following folder. To install in a different
Folder, dick Browse and select another folder, Click Mext to continue.

Destination Folder

| l Browse ..

Spare required: 3.8ME
Spare available: 95.9GE

< Back ] NaxtE [ Cancel

8. Wahlen Sie die Start-
Einstellungen.

[Z FileZilla Server beta 0.9.34 Setup

Startup settings
Select startup behaviour for FilsZllia Server

Please choose how FileZilla Server should be starts

[Z FileZilla Server beta 0.9.34 Setup

Please choass the port, the admin interfacs of F

Startup settings
Select startup behaviour for Filezila Server

Flease chonse how the server inksrface should be started:

Start Server after setup completes

[“]start Interface after setup camplete | |nstallation Complete
Setup was completed successfully,

Completed
[

L

€:\Documents and Settingsirichardne|Start MenulPrograms|FileZilla
Documents and Settingsirichardne|Start Menu|Programs\FileZila, .
Documents and Settingsirichardne|Start Menu|Programs|Filezila, .
Documents and Settingsirichardne{tart MenuiPrograms\FilezZila, .
Ci\Documents and SettingsirichardnelDesktopiFile2ila Server Inter...
"C:\Program FiesiFieZilla Server|FileZilla Server.exe Jadminport 14147

\Program FllesiFlleZila Server|FileZila Server Intetface.exe” adminport 1
Installing Service...

Execute: "C:\Program FiesiFileZila Server\FlleZila Server.exe” finstall auto

Put FileZila Server nterface into registry...

Completed 3

9. Wenn die Installation abgeschlossen ist, klicken Sie
auf ,Close”.

Connect to Server

Server Address: Port:

14147

Adrministration password:

I~ Always connect to this server

3

10. Im Fenster ,Connect to Server” klicken Sie auf
,OK".
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C2.2 SERVER EINRICHTEN

1.

Legen Sie einen neuen Ordner (gegebenenfalls in einem neuen

Verzeichnis) an einem geeigneten Ort (wie z. B. Laufwerk... C
oder Arbeitsplatz) an; in diesem Beispiel haben wir diesen

Order mit ,Archive” bezeichnet.

Im FileZilla-Serverfenster klicken Sie auf ,File” und wahlen Sie

.Connect to Server”.

Es erscheint die Meldung ,Logged on”.

Wahlen Sie im Edit-MenU ,Users” und klicken Sie
aufder Seite ,General” auf ,Add"”. Geben Sie einen
Namen fir den Benutzer ein und klicken
anschlieBend auf ,OK". In diesem Beispiel haben
wir ,GeneralUser” gewahlt; unter Umstanden
bietet es sich jedoch eher an, ,Anonymous” zu
wahlen, weil dies der vom System vorgegebene
Name im Schreiber/Regler ist. Klicken Sie auf
,OK".

Wahlen Sie im Edit-Meni ,Users” und klicken auf
der ,Shared Folders”-Seite auf ,Add".

In dem sich nun &ffnenden Fenster kann der
Benutzer den im obigen Schritt 1 angelegten
neuen Ordner (,Archive”) auswahlen.

Wenn die Auswahl mit ,OK" bestatigt wurde,
erscheint der neue Ordner im mittleren Fenster
(mit ,h" markiert, um anzuzeigen, dass dies der
Home-Ordner bei dieser FTP-Einrichtung ist.)

Klicken Sie auf alle Aktivierungskastchen fur ,File”
und ,Directory” und klicken dann auf ,OK".

[Z FileZilla Server
File Server Edit *

F fCi Ty o
beta
orse [tim kosse@filezila-project. org)

[Z FileZilla Server (127.0.0.1)
File Server Edit ?

Y K
FileZilla Server versioh 0.9.34 beta
Copyright 20071-2003 by Tim Kosse [tim.kosse@filezilla-project.org)
Connecting to server.

Connected, waiting for authentication
Logged on

o e -

Users E]
Page: Accourt settings Users
General IV Enable account:
Shared Folders I o e
Speed Limits
1P Fiter Group membership: | <nonex -

0K
Cancel

I Bypass userlinit of server
Maximum connection count; |0

—

Connection limit per IF:

Rename Copy

I Force S5 for user login

Description

‘You can enter some comments about the user

Cancel

Users g X
Page: Shared folders Users
Files
General Directories | Aliases -
Speed L r
1P Filter r
I ap
Directories
-
-
-
¢ 3| add Remove
Add ; Fiena ! | Renome | copy |
& diectory aliss wil also appear st the specified location. Aliases must contain the fulllocal
path. Separate muliple sliases for one diectory with the pipe character [
I using aliases, please avoid cyclic directory structues, itwil orly corfuse FTP clients.

Users

Page:
General
Shared Folders
speed Linits
1P Fileer

Cancel

Shared folders Users

Files
[ Read
W wiite
¥ Delete
¥ Append

Directories | dliases

H CMrchive

Directaries
W Cieate
W Delete
v List

¥+ Subdirs

< > Add

Remove

Aod Remove |  Rename Selashomedu| — | [ |

4 ditectory dlias will also appear at the specified location, Aliases must contain the full local
path. Separate muliple aiases for one diectory with the pipe character |

IF using aliases, please avoid cyclc diectory stuctures, it will anlp confuse FTF clients
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C2.3 PCEINRICHTEN

S i
aTaskbar and Start Me. .
1. Betatigen Sie die Schaltflache ,Start” und wahlen Sie ,Systemsteuerung” aus dem
sich 6ffnenden Fenster. Doppelklicken Sie auf ,Windows Firewall”.
2. Klicken Sie auf die Registerkarte ,Ausnahmen” und vergewissern Sie - i -
. .. . %= Windows Firewall
sich, dass sowohl ,FTPControl” als auch ,FTPData” aktiviert (mit e — =
Hékchen versehen) sind. Ist dies nicht der Fall, wenden Sie sich an T e S ———
. programs and services selected below. Adding exceptions alows some programs
| h re |T_ A bte i |U n g X o vork better but might increase your securily fisk.
Programs and Services:
MName Group Policy [ ]
¥ EuroPRP Mo
Medfes Flal}ewnrk Semice Mo
Micrasoft Office Communicator 2005 Mo
[ Mirmankt Mifics NasNote N ™
[(AddProgram... | [ AddPort. ][ Edi ] [ Delete
‘wWhat are the risks of allowing exceptions?
. 3 " . . . Look ir: | () FileZilla Server
3. Klicken Sie auf ,Add Program...” und gehen Sie zu dem in Schritt 7 des =
Download-Abschnitts (C2.1) definierten FileZilla-Zielort. Wahlen Sie )‘9 B Fiila server Interface.exe
JFileZilla server.exe” und klicken Sie auf ,Offnen”. My Recent FiIeZiIIaserv§.exe
Documents [ Uininstall, ex
|7‘_“)}
*: Windows Firewall 5]
Nun erscheint ,FileZilla server.exe” in der Ausnahmenliste. ]| Exceptons | agvarcad
‘Windaws Firewal is blocking incoming network connections, except for the
progians and i selected below. Adding aicephuns allows some progiams
to wark better but might increase your security rish
Klicken Sie auf ,,OK". e
Name Group Policy ~
[ EuoPRP Ho
FileZilla server.exe MNo
tictfee Framework Service Mo
A Mirraso it (ffine " wieater 2005 Mo A
Add Pragram. Add Port... Edi Delete
C2.4 SCHREIBER/REGLER EINRICHTEN e
|n "Network ArChiVing” (AbSChnitt 4'2'2): What are the risks of allowing exceptions?
1. Geben Sie die IP-Adresse des PCs, in dem der FTP-Server aktiviert (o]
wurde, in das Feld ,Primary Server” ein.
2. Geben Sie den ,Primary User Name" ein, so wie Sie ihn in Schritt drei der Server-Einrichtung (Abschnitt
C2.2) oben eingegeben haben (,GeneralUser” in diesem Beispiel).
3. Geben Sie die IP-Adresse eines anderen geeigneten PCs ein, der als FTP-Server im Feld ,Sec. Server”
konfiguriert wurde, und geben Sie den betreffenden ,Sec. User”-Namen ein.
4. Konfigurieren Sie die anderen fir die unbeaufsichtigte Archivierung erforderlichen Parameter
(Abschnitt 4.2.2).
Hinweis: Beim oben aufgefiihrten Beispiel wurde ,Password” in der ,User Accounts Setup”-Seite
nicht aktiviert (Abschnitt C2.2), sodass in diesem Beispiel jede Eingabe in das Feld ,Primary (Sec.)
Password” ignoriert wird. Ware ein Passwort in der ,User Accounts Setup”-Seite eingerichtet
worden, musste dieses in das Feld ,Primary (Sec.) Password” eingegeben werden.
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C2.5 ARCHIVIERUNGSAKTIVITAT

Wenn eine Archivierung auf Anforderung oder eine unbeaufsichtigte Archivierung gestartet wird, zeigt die
FileZilla-Serverseite den Aktivitatsstatus an, wéhrend die Archivierung fortschreitet. Abb. C2.5 zeigt eine
typische Seite. Oben auf der Seite werden die Transaktionsdetails zwischen dem Server und allen Clients,
mit denen er verbunden ist, angezeigt. Im unteren Teil der Seite werden Details zu den Dateien angezeigt,
die gerade Ubertragen werden. Diese Dateien werden im Ordner ,Archive” archiviert.

fZ FileZilla Server (127.0.0.1)

Filz Server Edit 7
8 BEE 7 || ocoE-
(00007 4] 20042000 10:01:12 - [not logged in] (149.121.132.60): 220-writken by Tim K.ozse [Tim Koszel@gmy.de) -

(00007 4] 20/04,/2010 10:01:12 -
(00007 4] 20/04,/2010 1 0:01:12 -
(00001 4] 20/04/207010:01:12 -
(00007 4] 20/04,/2010 1 0:01:12 -
(00007 4] 2040420007 0:07:12 -
(00007 4] 20/04,/2010 1 0:01:12 -
(00007 4] 2040420007 0:07:12 -
(00007 4] 20/04,/2010 10:07:12 -
(00007 4] 2040420007 0:07:12 -
(00007 4] 20/04,/201010:01:12 -
(00007 4] 2040420007 0:07:12 -
(00007 4) 20/04/201010:01:12 -
(00007 4] 2000420101 0:07:12 -
(00007 4] 20/04,/2010 10:01:12 -
(00007 4] 20/04,/2010 1 0:01:12 -
(00001 4] 20/04/2070 10:01:12 -
(00007 4] 20/04/2010 71 0:01:12 -
(00007 5) 20,/04,/2000 1 0:01:13 -
(00007 5) 204042070 1 0:07:13 -
(00007 &) 20/04,/2000 7 0:07:13 -
(000071 5] 20,/04,/2070 1 0:07:13 -
(00007 5] 20,/04,/2010 1 0:07:13 -
(00007 5] 20/04,/2010 10:07:13 -
(00007 5] 20,/04,/2010 1 0:07:13 -
(00007 5] 20/04,/2010 10:01:13 -
(00007 5] 20/04,/2010 71 0:01:13 -
(00007 5] 20/04,/2010 10:01:13 -
(00007 5) 20/04,/2010 71 0:01:13 -
(000015) 20/04/200010:01:13 -
(00007 5) 20/04,/2010 71 0:01:13 -
(00007 &) 20/04,/2000 7 0:07:13 -

[not logged in) (143.721.132.60): 220 Pleaze vigit hitp://zourceforge. net/projectszAfilezillas
[mot logged in) (149.121.132.60): USER Generallser

[not logaed in) [149.121.132.60]> 331 Password required for generaluser

[not logged in) [149.121.132.60]: P45S =

generaluzer (149121132600 230 Logged on

generaluzer (143121132 60): CwWD

generaluzer (149121132600 280 Broken client detected, missing argurient to Cw/D " is current directony.
generaluger (143121132 60]: TYFE |

generaluzer (149121132600 200 Type zet tal

generaluzer [149.121.132.600> PORT 149,121,132,60,192,104

generaluzer (149121132600 200 Part cormmand successful

generaluzer [149.121.132.600> 5TOR Group-1720100419_07190293000000062. ubh
generaluzer (143,121,132 60): 150 Opening data charnnel for file transfer.

generaluzer (149121132600 226 Tranzfer 0K

generaluzer (143.121.132.600 QUIT

generaluzer (149121132600 221 Goodbye

generaluzer (143121132 60)r dizconnected.

[not lagged in) (149.121.132.60]> Cannected, sending welcome meszage...

[mot logged in) (149,121,132 60): 220-FileZila Server verzion 0.9.34 beta

[hot lagaed in) (149.121.132.60]: 220-written by Tirm Kozze [Tim Kosse@gmede]

[hot logged in) (143121132 60): 220 Pleaze wisit hitp://sourceforge. net/projects filezila’
[mot lagged in) (149.121.132.60]: USER Generalllzer

[not logged in) (149.721.132.60): 331 Pazzword required for generaluser

[hot lagged in] (149121 132.60]: PASS ™

generaluzer (149.121.132.60)> 230 Logged on

generalugzer (143121132 60): TYFE |

generaluzer (149121132600 200 Type zettal

generaluzer (143,121,132 B0): PaASY

aeneraluger (149121132600 227 Ertering Passive Maode [149,121,134,2235,199)
generaluger (143121132 60)> STOR Group-1~513-04-10-11-31-04~E -----vveeem- .CaY
generaluzer (149121132600 150 Connection accepted

INANM B 2421101012 - aeneral e (149171 122 A 228 Transfar (K bt
o | Account | IF | Transfer | Progress | Speed |
- 000013 generaluser 149,121,132.60 I;] JGaroup-1--20100413_01590293000000053, .., 239,860 bytes 12,4 KBl
Ready 393,439 bytes received (11,89 KB/s 5,593 bytes sent 0 Bfs -0
Abb. C2.5 FileZiller-Server-Archivierungsaktivitatsseite
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C3 FUNKTIONSBLOCKDETAILS

C3.1 OR-BLOCK MIT ACHT EINGANGEN

Ein logischer OR-Block mit acht Eingdngen, dessen Ausgang hoch ist (1, On), falls ein oder mehr Eingange
hoch sind (1, On). Falls mehr als acht Eingénge erforderlich sind, wird automatisch ein zweiter Block
eingeflhrt, wie in Abb. C3.1a dargestellt. Die Blécke in dieser Abbildung haben die Namen ,A” und ,B”,
wobei ,A” und ,B” jede der 12 verfiigbaren Instanzen sein kénnen.

OR block A

Input 1 Input AT

Input 2 Input A2

o Input A3 OR block B
Input 4 Input A4

Input 5 4" Input A5 Output A

Input 6 Input A6

Input /7 Input A7

Input 8 Iant A8 Output
it 10 it 86
Input 10 ‘npitB7

Input B8

Abb. C3.1a OR-Block mit acht Eingéngen

OR-Blocke werden automatisch bei Verknlpfungen durch den Benutzer verwendet, wenn mehr als eine
Quelle mit demselben Zielparameter verknilpft wird. So ist z. B. erforderlich, dass Relais (Digital E/A 2A2B)
operieren muss, falls die ,Channel 1 Alarm 1”- und/oder ,Channel 2 Alarm 1”-Kanale aktiv werden. In einem
solchen Fall ware der ,Active”-Parameter fur die beiden Kanalalarme mit demselben PV-Parameter des
Relais verknipft.

OR-Blocke sind flr die Bedienoberflache unsichtbar, doch die Graphical-Wiring-Seite in iTools fir diese
Konfiguration (Abb. C3.1b) zeigt, dass ein OR-Block eingefiihrt wurde, der die beiden Alarmausgénge
durch OR verbindet.

Channel 2
Tast (71
Triangled05ec (3 |Alarmmt Active = Yes (1]
AbsLow (2 i OoR1
Mane (0) — Inputt Output Digitall0 RELAY_2A2E
mainpy| | . —{Inputz OnOfOUtpUt (1)
Main.Status| |7 Input3 Py
Alarm1 Active - Inputs n 0
H D Inputs
InpuE
Channel 1 :EEET{;
Test (7} H D
Sined0Sec (7) |Alarm1.Active = Mo (0]
AbsHigh (1) =
MNane (0)
MainpPv| .
Main.Status !
Alarm Active =
2! {1

Abb. C3.1b iTools-Darstellung von OR-Blécken
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C4 TCP-PORT-NUMMERN
Das Gerat nutzt die folgenden TCP-Ports.

Port

Verwendung

20
21
502

File Transfer Protocol (FTP) Data
FTP Control
Modbus TCP Kommunikation

C5 ISOLIERUNGSDIAGRAMM

Versorgung

Gleich-
richtung

Neutral

Doppel (250 VAC)
<>

i

Strom-
versorgungs-
kreise

i

Schutzerdung @
(Schutz-
leiter-
klemme)

Einzel (150 VAC)
e S

L)
]

Doppel (250 VAC)
<>

L)
]

Doppel (250 VAC)
<>

L)
]

Mikro-
prozessor
und
Systemkreise

SN1

Doppel (250 VAC)

Sl

Doppel (250 VAC)

il

Doppel (250 VAC)

5

Ethernet
Comms

Relais

PV1

PV2

PV3

PV4

1

USB Comms

PSU Logik/
Digital-E/A

Abb. C5 lIsolierungsdiagramm
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Index
Numerisch Ansicht-/Rezept-Editor . ............. ... oL 124
THourScroll. ... 24 Aktuelle ,Ansicht/Rezept”-Liste speichern ....... 125
12 HourScroll. ..o 24 Aktuelle Werte in einem Datensatz erfassen ... 125
24 HourScroll. ... 24 Anlegen eines neuen, leeren Datensatzes .. ... 125
32-Bit-AuflESUNG . .. 2 Anlegen von Datensdtzen ..................... 124
A Ausgewadhlten Datensatz I6schen............... 125
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